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Giris
Xaott izloyan robotlar ag zeminde qgara xatti ve ya qara zaminda ag xatti avtonom sakilde siratli
izlamak Ugln nazarda tutulmusdur. Senaye sahasinda, bu avtonom xatt izleyen robotlar mahsullari
davaml olaraq dasimaq ugun istifade olunur. Gorulacak is robotlari verilon tapsirigi yerina yetiracek
formada diizeltmak ve programlasdirmaqdir. Vacib olan masale robotlarin xatti stiratle izlediyi sirada
xatdan kanara ¢ixmamasidir. Bunun tglin ham aparat heam da program teminati vacibdir.

1. istirak sortlori

1.1. Buyaris l¢lin komandalar 3 naferden ibarat (2 istirak¢i ve 1 mentor) olmalidir.

1.2. Her bir komandanin mentoru (18 yasdan boyiik) olmalidir. Bir mentor bir nege komandaya
mentorlug eda biler.

1.3. Eyni komanda ile yalniz bir miisabigeys miracist edile biler. SAF-2025-in forqli kateqoriyalarina
mduraciat edan eyni komandanin va ya sexslerin muracistleri etibarsiz sayilacaq.
1.4. Namizadler yuxarida geyd edilen bitiin sertleri gebul etmis sayilirlar.

2. Muraciat usulu

Mdaracistler, SAF-In rasmi internet sayti Gzarinden gebul edilacak (https://saf.steam.edu.az/).

3. Robotlar haqginda malumat

3.1.  Robotlar li¢lin icazs verilon maksimal 6lgller: eni 22 sm, uzunlugu 30 sm, hiinddrliyi 10 sm
olmaldir.

3.2. Robotlar avtonom olmalidir, onlari uzaqdan idare etmak olmaz, yalniz start-stop vermak olar.
3.3. Robotlarin enerji manbalari zerbslera davamli olmalidir.
3.4. Robotlarda xaritays zarer vera bilacak har hansi bir hissa ola bilmaz.
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4. Robotun texniki hissalari

Mikrokontroller kimi: Yalniz Arduino modullarindan (Arduino mini, Arduino Nano, Arduino UNO)
istifade edilmalidir.

Motor siiriiciisii (Driver) kimi: Hazir Motor Sdrtici Modullari ve ya har hansi elektron
komponentle hazirlanan motor sirtculerindan istifade edils bilar.

DC miiharriki olaraq: Firlanma sireti 2500-4500rpm olan , 6-12V DC muharrikden istifade edile
biler.

Takar kimi: Diametri 65 mm-den va eni 30 mm-dan ¢ox olmayan tekar istifade oluna biler.
Xatt sensoru kimi : Minimum 4, maksimum 8-li sensor karti istifada edila biler.
Robotun gévdasini xaritaya sixan vakuum sistemindan istifade etmak gadagandir!

Qeyd : Digar dovra elementlerindan istifade etmak serbastdir.
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5. Yarig Qaydalari

Robotlar yarisa baslamazdan avval yoxlama qutusunda sinaqdan kegirilir. (Yoxlama qutusu
Olclleri: en 220mm, uzunluqg 300mm, hiindiirliik 100mm)

Har bir komanda 6z cahdindan dnce xariteye baxis kegirmaya va ya temizlemayae icazalidir.
Bunun Gglin 30 saniya hazirliq vaxti verilir. Bu muddeatde robot yarisa hazir vaziyyeste
gatiriimalidir.

Yaris zamani hazirliq Gglin 2-ci yaris sahasi mévcuddur ve komandalar misayyen grafik Gizra
ondan istifads eds bilarler.

Yarig zamani xariteya ayaqqabi ile daxil olmaqg qadagandir — bunun Ggln xUsusi baxillar taqdim
olunur.

Verilmis xaritani en qisa zamanda tamamlayan robot qalib sayilir.
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Har bir robot névbas ila yarisacaq, bu sira evvalcedan muayyen edilarak komandaya bildirilacak.
Robotlar xaritadaki harakat istiqamatine uygun harakat etmalidirler.

Robotlar xatti izlemalidir — bitlin hissesi (tekarlar daxil) xatdan ¢ixarsa, robot yoldan ¢ixmis
sayllir.

Har cehdda robot 2 dafe yoldan ¢ixarsa, komanda Uzvu onu xaritaya bir dnceki zonanin
baslangicindan qaytara biler.

©ger robot 3-cl defe xattden ¢ixarsa, hamin cahd etibarsiz sayilir.
Robot xatdan ¢ixib eyni yere qayidarsa, yarisa davam eda bilar.

Robot xatdan gixaraq basqa (qisa ve ya sahv) xate daxil olarsa, masin dayandiriimali ve bir
oncaki zonadan yeniden baslamalidir.

Robotlara kenardan Bluetooth ile start/stop verile biler.

Misabige zaman vaxt trekdaki sensor ve saniyadlgan terafinden avtomatik dlglilacak.

Yarisin baslangici ve sonu sensorla miayyan edilir: robot sensor xattini ke¢dikde saniyadlgen ise
dusur, start/finisi ke¢dikda dayanir.

Hakimin komandasindan sonra robot 30 saniya arzinde ise dismeazss, bu cehd ugursuz sayilir.

Har komandanin 3 cahdi var ve an yaxsi natice asas goturuldr.

©ger bir nega komandanin naticasi eyni olarsa, digar cehdlar de nazars alinir.

Umumi vaxt baraberliyi oldugda, 2-ci ve sonra 3-cii cehdlerin vaxti miigayise edilocok.

Robotla bagh miayyan edilmis gaydalardan har hansi birine amal olunmazsa, komanda
musabigaden derhal kanarlasdirilir.

6. Digar Qaydalar

Yarig zamani heg bir fasila, texniki xidmat ve ya temir vaxti verilmir.

Xaritaya zarar veran robotlar diskvalifikasiya edilocak.

Robotlarin xaritede qalmasinin maksimum muddati 120 saniyadir . Xaritoni 120 saniya
tamamlaya bilmayan robotun cehdi dayandirilir.

Robotlar batareya ve ya batareya paketi kimi enerji manbayindan istifade eda bilar. Maye yanan
enerji resurslardan istifade ede bilmazlar.

Yariglar zamani robotlarin akkumulyatorlarinin dayisdiriimasinden basqa,heg bir dayisiklik eda
bilmazler. Robot gévdesinin dayisdirilmasi kimi fiziki gorunus istenilen dayigiklik robotun
diskvalifikasiyasi ile naticelonacak.



7. Final marhalasi yaris sahasi

istifade olunacaq yaris sahaesi ile bagh teferriiatlar agagida verilmisdir.
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Yol ag déosemae lzerinda gara xetlordir.

Yolu teskil edan tebage ag banerdan hazirlanib ve kanar oélculari 3000x5000 mm-dir.
Yol xatlori 20£2 mm qalinligindadir.

Marsurut xatti diiz, 120° bucaq va iri radiuslu déngslaerdan ibaratdir.

Yolda 12 aded 120 daracs donms var.

Yolda 500 mm, 540 mm, 640 mm va 750 mm diametrli dongaler var.

Xeritenin ¢ap etdirmak isteyanlar Ggln link sayta (https://saf.steam.edu.az/) yerlasdirilocak.

Yaris xeritasi asagidaki sakildaki kimi dizayna malik olacaq.
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