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Giris

Deep Dive kateqoriyasi tiglin nazards tutulmus secim turu Gglin ilkin giymatlendirme hesabati asagdida qeyd
olunan tapsiriglara esasan hazirlanmalidir.

1. Komanda haqqinda malumat

1.1. Komanda haqqinda mealumat verin, eleca da Uzvlarin rol ve vazifslarini izah edin.
1.2. Komandanin tecrtbasini, ugurlarini ve gelacak planlarini agiglayin.

2. Layiha haqqginda malumat

2.1. Deep Dive layihanizin magsadini ve asas xususiyyastlarini izah edin

2.2. Layihanin istifadecilera taklif edacayi Ustlnliklari ve onun innovativliyini vurgulayin. (Dizayn, suret, aero/
hidro dinamika, eneriji sarfiyyati va s.)

2.3. istifade edilocak elektronikanin ve dévranin sxeminin soklini slave edin (Oz dévrenizi Fritzing, Tinkercad,
Solidworks va ya digar programlarda qura bilarsiniz).

2.4. istifade etdiyiniz elektronika komponentlerini taqdim edin (burada gdésterilen elementlar sartidir).

2.5.

2.6.

AC 220 girig
AC/DC cevirici
Arduino Mega
Stop diymesi
PCA9685
30AESC

Fircasiz miharrik

Elektronika komponentlarinin funksiyalarini, bir-birina neca gosuldugunu, dévra sxemlarini, is
prinsipini, idaraetma mexanizmini ve istifade prosedurlarini agiglayin.

ilkin giymatlandirma hesabatinin fayli PDF formatinda géndarilmalidir.

Qeyd: Qaydalarla yaxindan tanig olun. Size verilacak yarig sahasinda sulati dron ile rahat manevr etmak Ggun
dizgln dizayn ve slrat secilmalidir.
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