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Robotun Neytral Zonanin 6z ittifaqi torofinds olan Baryerin har hansi bir hissasi ilo tomasda oldugunu

bildirmok ii¢iin Yiiksok torifindo yenilonmis 1b bandi

* Yiiksok hesab edilon Robotun Ittifaq partnyoru Robotla tomasda olmamali oldugunu bildirmok iigiin
Yiiksok anlayisina 4-cii bond oslavo edildi.

* Niyyoti aydinlagsdirmaq ti¢iin <SC7>-2 qeyd olave edildi

* <SG1> va <RSC2e>-o Mat¢ Yiik Zonalarinda baslayan Triballlarin Komandalar torofindon doyisdirile
bilocayini aydinlagsdirmaq ti¢iin qeyd olavo edildi. <G9>-daki qeyd do bu doyisikliyi oks etdirmok ii¢iin
yenilondi

* Meydan1 tork edon hor hans1 Triballlarin on yaxin Mat¢ Yik Zonasina qaytarilacagini bildirmok ii¢iin
<SG3> yenidan islondi

* Niyyoti aydinlagdirmaq ii¢iin <SG9>-a Pozuntu qeydi olavo edildi

» Robotlarin Matg¢in son otuz (30) saniyosi arzindo roqib Ittifaqin Yiiksoklik Baryerlorina bitisik Qisa
Baryerloarlo tomasa ola bilmoyacayini bildiron <SG11d> slavs edildi

e Taymautlarin no vaxt istifads olunacagina aydinliq gotirmoak ii¢iin <T9> yenilondi

* Sobatin hiindiirliiyii barads slave aydinliq tomin etmok ii¢ciin <T10> yenilondi

* Niyyoti aydinlagdirmaq ii¢iin <RSCI1>-o Pozuntu qeydi slavo edildi

* VEX U iiciin Qosma C oalavo edildi

» Ki¢ik yaz1 xotasi/ formatlama diizolislori

Versiya 0.2 — 13 iyun 2023

Robotlarin Hiindirlik Boladgisinin "ag xottindon tamamils yuxar1" olmasi lazim oldugunu aydinlasdirmaq

ii¢ilin Yiksoklik soviyyosinin torifi yenilondi.

<SC3>-9 bir qeyd oalava edildi, bununla da Sobats gatirilon Triballin hamin Sabotin Hiicum Zonasinda da xal

gotirmadiyi aydinlagdirildi.

<SG5>-doki qeyds yenidon baxildi ki, xal toplamaq {i¢iin sabot qaldirila bilmoz.
Avtonom Qoalabo Xallarini gostormok {i¢iin <T5> yenilondi
Kvalifikasiya mat¢inda Diskvalifikasiya alan Komandanin Matg {i¢iin (0) xal aldigin1 aydinlagsdirmaq

moagqsadile <T8> yenilondi

Aydinlig1 tomin etmak {iciin <R7>-2 REC Kitabxanas1 maqals linki oslave edildi
Robot Bacariqlar1 Tapsirig1 Reytinqinin 9a bandi Sobatlors Atilan Triball Say1 li¢lin yenilondi
Kigik yazi xotas1 / formatlama diizalislori

Versiya 0.1 — 29 aprel 2023

I1kin buraxilis

1v
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Xallarla bagh qaydalar (Sohifs 21-24)
<SC1> |Biitiin xallar Mat¢ bitdikdon dorhal sonra qiymatlondirilir

<SC2> |[Avtonom Bonusun giymotlondirilmosi Avtonom Perioddan dorhal sonra hoyata kegirilir

<SC3> [Soboto gotirilmo kriteriyasi
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<SC4> |[Hiicum zonasinda olma kriteriyasi
<SC5> |Ittifaqin triballar

<SC6> | Yiiksoklik soviyyalori xallar1
<SC7> [Avtonom qalibiyyot xallari

Toahliikasizlik qaydalar: (Sahifs 25)

<S1> Ehtiyatl olun

<82> Sagirdlar hamiss yetkin soxsin miisayiati altinda olmalidirlar
<83> Saha daxilinda qalin

<S4> Tohliikasizlik eynaklarini taxin

<G1> Hoar kasa hormatls yanasin

<G2> VRC sagird markazli proqramdir

<G3> |Siurlu davranin

<G4> Robot komandanin bacariq saviyyasini tamsil etmalidir
<G5> Robotlar Matga baslangic hacmi ila baslayirlar

<G6> Robotlarinizi bir hissada saxlayin

<G7> |Robotunuzu Sahayas sixmayin

<G8> Ittifaq zonasinda yalniz komandanin siiriicii tizvlari ola bilar
<G9> Ollarinizi sahadan ¢akin

<G10> | Kontrollerlar sahays qosulu olmalidirlar

<G11> | Avtonom dedikds “insansiz” nazarda tutulur

<G12> |Biitlin qaydalar Avtonom Perioda da aiddir

<G13> | Digar robotlar1 mahv etmayin. Lakin miidafiays hazir olun
<G14> | Hiicum edan robotlara ilkin giizast ile yanasila bilar
<G15> | Raqibi cerima qazanmaga macbur eds bilmazsiniz

<G16> |5 saniyadan artiq tutmaq olmaz

<G17> | Oyunu oynamaq ugiin triballardan istifads edin

Copyright 2023, VEX Robotics Inc.
Version 1.0 - Released June 27, 2023
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Xiisusi oyun qaydalar:1 (Sahifa 33-39)

<SG1> |Oyuna baslamaq

<SG2> [Horizontal genigslonmo mohduddur

<SG3> | Triballar1 sahada saxlayin
<SG4> |Hor bir robot bir ittifaqa avvalcadon yiliklomok {i¢iin bir ittifaq triballi verilir

<SG5> | Sebatlarin lizarindaki torlardan uzaq durun

<SG6> |Matc Yiik Triballar1t miioyyon sortlorlo Mat¢c zamani tohliikosiz sokildo togdim edilo biloar

<SG7> | Sahib olma bir (1) triball ilo mahduddur
<SG8> Ogor ikigat zonalanmayibsa, ragibin sabatindon uzaqg galin
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<SG9Y> Avtonom period zamani 0z baslangic zonanizda galin

<SG10> | Avtonom period zamani neytral zonava girorkon risklori nazors alin
<SG11> |Yiksaklikda olan robotlar gorunub

Robot qaydalari (Sahifa 40-53)

<R1> Har komandaya bir robot

<R2> Robotlar Komandanin bacariq saviyyasini tomsil etmalidir
<R3> Robotlar taftisdon kegmalidir

<R4> Robotlar 18” x 18” x 18” hacmina uygun olmahdir

<R5> Robotlar tahliikasiz olmalidir

<R6> Robotlar VEX V5 sistemindan hazirlanir

<R7> Bozi geyri-VEX komponentlarina icazs verilir

<R8> Bazaklara icaza verilir

<R9> Rasmi geydiyyatdan kegmis Komanda némralari Robot Lisenziya Lovhalarinda
<R10> | Matg¢dan sonra Triballlar1 buraxin

<R11> |Robotlarda bir mikrokontroller var

<R12> | Motorlar mahduddur

<R13> | Elektrik enerjisi yalniz VEX batareyalarindan galir

<R14> | Elektron komponentlarin dayisdirilmasina icazs verilmir
<R15> | Qeyri-elektrik komponentlara bir ¢cox dayisikliklars icaza verilir
<R16> |Robotlar VEXnet istifads edir

<R17> [Radioya miiayyan yer verin

<R18> | Mahdud miqdarda fardilesdirilmis plastika icazs verilir

<R19> | Mahdud miqdarda skotga icaza verilir
<R20> | Boazi qeyri-VEX barkidicilarina icazs verilir

<R21> |Yeni VEX hissalari qanunidir
<R22> | Pnevmatika mahduddur
<R23> | Har Robota bir va ya iki kontroller
<R24> | Xisusi V5 Smart Kabellars icazs verilir
<R25> | Enerji diiymasini al¢atan saxlayin
<R26> |Proqramlasdirma iiciin “Yaris Sablonundan” istifads edin
<R27> | Robot qaydasini tasadiifon va gosdan pozmagq arasinda forq var

A%
Copyright 2023, VEX Robotics Inc.
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Turnir qaydalari (Sohifs 57-67)
<T1> Bas Hakimlor oyunla bagh biitiin qorarlar {izerinds yekun solahiyyoto malikdirlor
<T2> | Bas Hakimlor ixtisasli olmalidir
<T3> | Siiriicii Komandas1 Bag Hakimin qorarina dorhal sikayot eds bilor
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<T4> | Tadbir Torafdaslar biitiin geyri-oyun qorarlar1 ilo bagl yekun solahiyyste malikdirlor

<T5> |Komandanin Robotu va/va ya Siiriicii Komandasinin Uzvii hor Matgda istirak etmolidir

<T6> | Meydandaki robotlar mat¢a hazir olmalidir

<T7> | Mat¢larin yenidon oynanilmasina icazs verilir, lakin nadir bu bas verir
<T8> | Diskvalifikasiyalar
<T9> | Hor bir elminasiya ittifaq bir taymaut alir
<T10> | Kicik Sahas forqlorine hazir olun
<T11> | Saholor Tadbir Torofdaginin miilahizasine asason tomir edilo bilor

<T12> | Qurmizi ittifaq yerlogdirmoni sonuncu edir

<T13> | Kvalifikasiya Matg¢lar1 Mat¢ Coadvalino uygun kegirilir

<T14> | Hor Komandanin on azi alti Kvalifikasiya matgi olacaq

<T15> | Kvalifikasiya Matclar1 Ittifaq Se¢imi ii¢lin Komandanin reytinqins tesir edir

<T16> | Kvalifikasiya mat¢i taybreyklori

<T17> | Talobs niimayands Ittifaq seciminoe géndarilmalidir

<T18> | Hor Komanda yalniz bir dofs Ittifaga qosulmagq tigiin dovat oluna bilor

<T19> | Eliminasiya matglar1 Eliminasiya cadvaline uygun olur

<T20> | Eliminasiya matclart “1 oyunun an yaxsis1” vo “3 oyunun on yaxsisi ’nin qarigigidir.

<T21> | Ittifaglarin say1 turnirin 6l¢iisti ilo miioyyen edilir
<T22> | Tadbirdski saholor bir-birino uygun olmalidir
<T23> | Istifado oluna bilon ii¢ név saho idarasi var

<T24> | Istifads oluna bilon iki ndv saha perimetri var

Robot Bacariqlar: Tapsirig1 qaydalar: (Sohifo B3-B4)

<RSC1> [Tslimatin “Oyun” bolmasindaki biitiin qaydalar Robot Bacariglari Tapsirig tigtin do
<RSC2> |[Robotlar, Robot Bacariglar1t Mat¢ina istenilon qanuni baslangic yerinda baslaya biloar
<RSC3> |Komandalar qirx dord (44) Matg Yiik Triballindan istifads eda bilar

<RSC4> |Komandalar qirmiz Ittifagda imislor kimi oynayirlar

<RSC5> | Yiiksaklik xallar1 Yiiksaklik saviyyasine asasan verilir

<RSC6> |Bacariq tapsiriglari ii¢iin sahalar Basabas oyun Sahalari ila eyni dayisikliklari talob etmir
<RSC7> | Qirmizi sabatin listiinds dayanan triballar geri qaytarila bilmaz

vil
Copyright 2023, VEX Robotics Inc.
Version 1.0 - Released June 27, 2023
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VEX U Oyun qaydalar: (Sahifs C3-C4)
<VUG1> |Forqli baslangic plitalori
<VUG2> | Farqli baslangic yiiklari

<VUG3> |Forqli avtonom zonalar ifferent
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<VUG4> |Forqli oyun ylikii molumatlar

<VUGS> | Forqli matg yiikii olgatanligi

<VUG6> | Forqli avtonom qalibiyyat xal1

VEX U Turnir qaydalari (Sahifa C4-CS)

<VUT1> |VEX U Matclar1 1 Komanda va 1 Komanda arasinda oynanilacaq

<VUT2> |Kvalifikasiya matglar1 1v1 formatinda kecirilacak

<VUT3> |Eliminasiya matclar ittifaq Secimi olmadan kegirilacak

<VUT4> |Hoar Basabas mat¢in avvalinds avtonom period 45 saniys olacaq

<VUT5> |Siiriicii Idareetmasi Periodu 75 saniyaya qadar qisaldilir

<VUT6> |ittifaq Zonasinda har Robot ii¢iin Siiriicii Komandasinin ii¢ (3) iizviina icaze verilir
<VUT7> [VEX U Talaba uygunlugu

VEX U Robot bacariqlar1 qaydalar: (Sahifs C6)

<VURSI> |Robot bacariglari matg¢ina har bir baslangic plitasi dastinds bir robot baslamalidir

<VURS2> | Saha standart robot bacariglari matg il eyni sakilde qurulur
<VURS3> | <RSC5> qaydasindaki yiiksaklik saviyyasinin giymatlandirilmasi har iki robot ii¢lindiir.

VEX U Robot qaydalar1 (Sahifs C7-C11)
<VURI1> [Komandalar hor mat¢da iki (2) robot istifads eds bilar.

i
Copyright 2023, VEX Robotics Inc.
Version 1.0 - Released June 27, 2023
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Bu bolmas VEX Robotics Competition (VRC) va VRC Over Under-a girisi 6ziinds birlasdirir.

VEX Robotics Competition

Diinyamiz ciddi problemlos {iz-lizodir. Horokot olmazsa, qlobal toraqqide durgunluga sobab olacaq vo
golacok problemlorini holl etmoak {igiin hovassiz vo zaif tochiz olunmus is¢i qliivvaesi yaradacaq bir
problemdir. Diinya texnoloji cohatdon miirokkablosdikco, hor giin iizlosdiyimiz problemlor do bununla
birlikde artmaga davam edoacok. Cib telefonlarinda adi telefondan daha ¢cox sohv olma ehtimali var.
Elektrikli avtomobilin daxili hissoelorini anlamaq V8 yanma mithorrikindon daha ¢atindir. Pilotsuz dron
ganunvericiliyi maksimum siirot hoddini miioyyon etmokdon daha niianslidir.

“STEM problemi” adlandirilan bu voziyyoti basa diismok eyni doracado sadadir, lakin hall etmok
¢otindir. Bir ¢ox hallarda elm, texnologiya, miithondislik vo riyaziyyatin (STEM) todrisinin onanovi
tsullar1 sagirdlori bu miirokkob diinyaya adekvat sokildo hazirlamaq ii¢lin kifayat etmoayacok. Bu,
tez-tez ugursuz realliq ilo alagoalondirilir ki, sagirdlor bu kritik mévzulari qavramaga qadir olan yasa
catdiqda, artiq “darixdiric1” olduqglarint miiayyon edirlor. Bu problemlors savadli sokildo yanasmaq
ti¢lin lazim olan bacariq vo ya ehtiras olmadan, iraliys dogru inkisaf aldo etmokds vo ya hotta status-
kvonu saxlamaqda mohsuldar olmagi gozloys bilmozsiniz.

VRC bu problemi hall etmok ii¢iin mévcuddur. Komanda isi, problemloarin holli vo elmi kosfin unikal
colbedici kombinasiyas1 sayasinds roqabatli robotexnikanin dyronilmasi STEM aspektlorini ohato edir.
Siz VEX robotlarint ona gérs yaratmirsiniz ki, golacok isiniz metal boruya millari borkitmokdon ibarat
olacaq - siz biitiin diinyada roket alimlori, beyin carrahlar1 vo ixtirac¢ilarin istifads etdiyi mithondis
dizayni diisiincasindon istifads edorok problem holli prosesini icra edirsiniz. VRC Over Under sadaco
oynamaq aylancali oldugu ii¢lin oynadigimiz bir oyun deyil - bu, komanda isini vo ¢atinliklor
garsisinda azmkarligr dyrotmoak (va sinaqdan kegirmok) {igiin bir vasitadir vo yeni ¢agirislara inamla
yanasmagq, eloco do onlar1 holl etmak ii¢iin metodologiya tomin edir.

Bu tolimatda VRC Over Under-1 formalasdiran qaydalar var. Bu qaydalar hor hansi real layihoni tasvir
edocok mohdudiyyaotlori simulyasiya etmok tiglin nozords tutulmusdur. Bunlar innovasiyani
cozalandirmadan yaradiciligi togviq etmok moqsadi dasiyir. Qaydalar, roqabati togviq edorkon adalatli
oyunu da tasviq etmok ii¢lin balanslasdirilmisdirlar.

Sizo VEX Robotics Competition oyununun miixtalif xallardan ibarat oyundan daha boyiik bir sey
oldugunu yadda saxlamagi tovsiys edirik. Bu, sabahin problemlarini hall edan liderlari
xarakterizo edacok bacariqlari inkisaf etdirmoak fiirsatidir. Ugurlar, meydanda goriisarik!

Hormaotlo,
Robotics Education & Competition Foundation, DWAB Technology vo VEX Robotics {izvlorindon ibarat
VEX Robotics Oyun Dizayn Komitasi

Copyright 2023, VEX Robotics Inc.
Version 1.0 - Released June 27, 2023
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VRC Over Under: Giris

VEX Robotics Competition Over Under, sokillordoki kimi qurulmus 12'x12" kvadrat sahoado
oynantlir.

Basabas Matglarda hor biri iki (2) Komandadan ibarat iki (2) Ittifaq - bir (1) "qirmiz1" va bir (1) "mavi"
ittifaq on bes (15) saniyalik Avtonom Perioddan vo bir doqiqe qirx bes saniyolik (1:45) Siiriicii Idaroetmosi

Periodundan ibarot Matglarda ¢ixis edir.

Oyunun moqsadi sobatlors triballart atmaq ve Matgin sonunda yiiksalmokls raqib ittifagdan daha
yiksaok xal oldo etmokdir.

Avtonom Periodun sonuna qodor toyin edilmis ii¢ (3) tapsirig1 yerino yetiron istonilon ittifaqa
Avtonom Qolobo Xali verilir.

Avtonom Bonus, Avtonom Periodun sonunda on gox xal toplayan Ittifaqa verilir.

Komandalar hamginin bir (1) Robotun miimkiin qadar ¢ox xal toplamaga c¢alisdig1 Robot Bacariglar:
Matglarinda yarisa bilar. otrafli malumat {igiin Qosma B-ya baxin.

Copyright 2023, VEX Robotics Inc.
Version 1.0 - Released June 27, 2023
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Oyun tolimati hagqinda — GDC-dan qeyd

Bu Oyun Tolimati vo onun alavolori bu mévsiimiin oyunu - VRC Over Under haqqinda bilmok {i¢iin
lazim olan hor gseyi 6zlindo ehtiva edir. Bu fayl Komandalar, Bas Hakimlor, Todbir Torofdaslar1 vo
VRC icmasinin digor iizvlori liglin resurs olmaq {iglin nazards tutulub.

Miihondislor hor hansi dizayn layihosino mohdudiyyatlori toyin etmoklo basladiqlar: kimi, sonraki
sohifolordo olan qaydalar da bu oyunu miioyyon edon “mohdudiyyatlor”dir. Mévsiimiin avvolindo
"mohdudiyyoatlor" olimizdo olan yegana seydir. Qalib Robotun, on yaxsi strategiyanin vo ya an ¢ox
pozulan qaydanin na olacagi haqqinda siz qodar bilirik. Bu hayacanlidir!

Yeni oyunu aragdirarkon, bu Oyun Tolimatina bels yanasin vo qaydalara “mohdudiyyatlor” kimi
baxin. Oyun Tolimatinda vo onun slavalarinds istirak¢inin Robot strategiyasi, dizayni vo
konstruksiyasi liciin mévcud mahdudiyyotlorin tam siyahis1 var.

Aydindir ki, biitin Komandalar bu qaydalara vo bu qaydalarin niyyatlorine omal etmslidir. Lakin,
bundan basqa, oynamagq li¢iin he¢ bir “dogru” yol yoxdur. Burada yazilanlardan konar he¢ bir gizli
mohdudiyyoatlor, forziyyalor vo ya nozordos tutulan sorhlor yoxdur. Beloaliklo, bu mohdudiyyatlor amal
edorok komandanizin moaqgsodlorine vo ambisiyalarina on uygun golon yolu tapmaq sizo baglidir.

Copyright 2023, VEX Robotics Inc.
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Yenilonmolor

Bu tolimatda movsiim orzinde bir sira “boyiik” va “ki¢ik” yenilomolor olacaq. Hor bir versiya
rosmidir vo avvalki versiyanin qiivvadon diigdiiyli ndvbati versiya ¢ixana qadar rosmi VRC
todbirlerinds istifado edilmolidir.
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Oyun Tolimatinin oan son versiyasini homiso burada tapa bilarsiniz: https://link.vex.com/docs/23-24/
vrc-over-under/GameManual

Molum osas paylasilma tarixlori asagidakilardir:

29 Aprel 2023 Versiya 0.1 Oyunun ilkin buraxilisi

16 May 2023 - Rasmi sual-cavab sistemi a¢ilir

[lkin buraxihigda tapilan kigik ¢ap xatalari ve ya formatlama

13 Tyun 2023 Versiya 0.2 problemlari. 9gar varsa bels, qayda dayisikliklari cox az olacaq.
. . Sual-cavab sistemindan ve VEX icmasindan alinan mslumatlardan
2R MO ilhamlanaraq alavs edilan kritik oyun va ya qayda dayisikliklari.
. Movsiimiin avvalindaki tadfbirloarden ilhamlanan oyun ve ya qayda
LR AR VEBRE 2 doyisikliklari daxil ola bilar.
3 Oktyabr 2023 Versiya 2.1 Yalniz aydinlasdirma yenilomasi
5 Dekabr 2023 Versiya 2.2 Yalniz aydinlasdirma yenilomasi

Movsiim boyu tadbirlarden ilhamlanilaraq yaradilan oyun va ya gayda

SUNETET 2412, VT S dayisikliklari daxil ola bilar

Xiisusila VEX Robotics Diinya Cempionatina aid oyuna va ya qaydalara

2 byl 2L Ve kL dair kritik deqiglasdirmalar daxil ola bilar

Bu molum asas yenilomoalars alava olaraq, GDC tarafindon kritik hesab edilorss, mévsiim arzinda
buraxilmis planlasdirilmamis yenilomoalor ds ola bilor. Hor hansi planlasdirilmamis yenilomaloar
homiso ¢arsonbo axsami giinii, CST vaxti ilo 17:00-dan gec olmayaraq (GMT vaxti ils 23:00)
buraxilacaq. Bu yenilomalor VEX Forumu vasitasils elan edilacok, avtomatik olaraq VIQRC Hub
totbiqinda do gdrlinocok, eloca do, VEX Robotics / REC Foundation sosial media vo e-pog¢t marketing
kanallar1 vasitasilo paylasilacaq.

Oyun talimatinin yenilomalari paylasildiqdan dorhal sonra qiivveys minir; biitiin qaydalar va
yenilomaloarls tanis olmaq hor bir Komandanin moasuliyyatidir. Yeniloma avvallor qanuni olan
hisso, mexanizm vo ya strategiyant qadagan edirso, homin hissolarlo bagli “giizost miiddati” olmur.

Qeyd: REC Fondunun Tadbirlara Dastak Menecerlori planlasdiriimamis yeniloma ilo “kasison”
coxhaftalik liga tadbirlari ilo masgul olan Tadbir Torafdaslart ilo alaga saxlayacaqlar. Qayda
dayisikliyi onlarin tadbirina tasir edarsa (mas, avvallor toftisdon ke¢mis Robot artiq gqanuni
olmursa), bu hallar hadisanin kontekstindan va dayismis qaydadan asili olaraq fordi qaydada
nazardoan kegirilocak. Bu, yegana miimkiin “giizast dovrii” istisnasidir.

Copyright 2023, VEX Robotics Inc.
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Sual-cavab sistemi :

Yeni robototexnika oyununu ilk dofs nozardon kecirorkon, dorhal aydin olmayan suallarin yaranmasi1 g
tobiidir. Oyun Tolimatini gézdon kecirmok vo bu suallara cavab axtarmaq yeni oyunu dyronmoyin .
vacib hissasidir. Bir ¢cox hallarda cavab ilk disiindiiyiiniizden forqli ola bilor - vo ya noyiso agiq .
sokildo qadaga edon qayda olmasa, bu, adoton homin mogqamin qanuni oldugunu bildirir! .

Bununla bels, ogor Komanda miivafiq qaydalari nozardon keg¢irdikdon sonra holo do 6z sualina cavab .
tapa bilmirsoe, onda hor bir Komandanin VEX IQ Robotics Competition Sual-cavab sistemindo rosmi .
gaydalarin sorhini istomok imkan1 var. Bu suallar Komandanin Yetkin niimayondosi torafindon homin ; @ (
Komandanin RobotEvents hesab1 vasitasilo yerlosdirile bilar.

Bu sual-cavab sistemindoki biitlin cavablar VEX IQ Robotics Competition Oyun Dizayn Komitasinin
rosmi qorarlar1 kimi qabul edilmolidir vo onlar VEX IQ Robotics Competition qaydalarin diizgiin vo rosmi
sorhini oks etdirir. Sual-Cavab sistemi Oyun Tolimatindan bagqa rosmi qorarlar vo izahatlar {igiin yegano
monbadir.

VEX Robotics Competition Sual-Cavab Sistemini burada tapa bilorsiniz https://www.robotevents.
com/VRC/2023-2024/QA.

Sual-cavab sistemindos yerlosdirmozdon avval Sual-Cavab sistemindon istifado qaydalarini nozardon
kegiro bilorsiniz: https://www.robotevents.com/VRC/2023-2024/QA/guidelines.

Gondormozdon avval tolimati oxuyun vo axtarin.

Gondormozdon avval movcud Sual-Cavablart oxuyun vo axtarin.

Sualinizda tolimatin an son versiyasinda olan miivafiq qaydani istinad gdstoarin.
Hor sual1 ayrica verin.

Xisusi vo uygun sual basliqlarindan istifado edin.

Suallar (esasan) alindiqlar1 ardicilliqla cavablandirilacaq.

Bu sistem rosmi qaydalara aydinliq gatirmoak ii¢clin yegans monbadir..

~N O\ B W

2023-24 Sual-Cavab sistemi Oyun Talimatindan basqa gorarlar ii¢iin yegana rasmi monbadir. Oyun
Tolimati vo digor alave materiallar (masalon, Hakim Sertifikasiyasi kurslari, VRC Hub proqrami vs s.)
arasinda hor hansi ziddiyyatlor olarsa, Oyun Tolimatinin on son versiyasi listiinliik toskil edir.

Ovvalki movsiimlarin toriflari, qaydalari vo ya digor materiallariniin cari sezona aid oldugunu heg¢ vaxt
gliiman etmok olmaz. Ovvalki mdévsiimlordoki sual-cavab cavablar cari sezon ii¢lin rosmi qorarlar hesab
edilmir. Ehtiyac duyulan hor hans1 miivafiq deqiqlosdirmalar homiss cari movsiimiin sual-cavabinda

yenidon sorusulmalidir.
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Oyun

Sahoyo baxis

VEX Robotics Competition Over Under sahosi asagidakilardan ibarotdir:
e Altmis (60) triball
o Dérd (4) Ittifag triballi: Hor ittifaqa avvalcadon doldurulma iigiin verilon iki (2) odod
0  Qirx dord (44) tribal: Har ittifaqga Mat¢ Yiikii kimi verilon iyirmi iki (22) adad
0 Matc baslayanda sahads olan on iki (12) tribal

e Hor ittifaqa bir (1) adod olmagqla imumilikds iki (2) dost Yiiksolmo borusu
e Hor ittifaqa bir (1) adod olmagqla iki (2) Sabat
* Hor ittifaqa iki (2) odod olmagqla, dord (4) Mat¢ Yiik Borusul Zonasi

Sokil 1: Vurgulanan triballar (sari), qirmizi ittifaq (qirmizi) vo mavi ittifaq sabati (mavi) il baslangic konfiqurasiyasinda sahanin yuxart goriiniigii.

Qeyd: Oyun Talimatinin bu bélmoasindaki tasvirlar oyunun timumi vizual basa diisiilmasini tamin
etmak tliciin nazorda tutulub. Komandalar daqiq saha 6l¢iilari, tam saha materiallart siyahist va
sahanin daqiq detallart ii¢iin Qosma A-dakit rosmi saha spesifikasiyasina istinad etmalidir.

Copyright 2023, VEX Robotics Inc.
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Sokil 2: Vurgulanmus yiiksaklik borular: (¢ohrayi), matg yiik zonalar (narinci), qirmizi ittifaq (qurmizi) va mavi ittifaq Zonasi (mavi) ila sahanin
yuxart goriniigii.

Copyright 2023, VEX Robotics Inc.
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Umumi toriflor

Yetkin soxs — Sagird kimi vo ya basqa miiayyon edilmis termin (mosalon, Bas Hakim) olmayan hor kas.

)
a0
g_‘_
Z
=
3
=

ittifaq — Miloyyon Mat¢ zamani bir araya golon iki (2) Komandanin avvalcodon toyin edilmis qrupu.

ittifaq zonasi — Siiriicii Komandas1 Uzvlorinin Mat¢ miiddotinds qalmali oldugu toyin olunmus
bolgolor.

Avtonom bonus — Avtonom Periodun sonunda on ¢ox xal qazanan Ittifaqa verilon xal bonusu.
Otraflt malumat {li¢iin <SC2>-2 baxin.

Avtonom Qalaba Xal - Kvalifikasiya mat¢inin Avtonom Periodunun sonunda miioyyon edilmis tapsiriqlar
toplusunu yerino yetirmis istonilon Ittifaga verilon olavo Qazanma Xali. Otrafli molumat iiciin <SC7>-o
baxin.

Siradan ¢ixarilma — Qaydalarin pozulmasina géro Komandaya totbiq edilon coza. Siradan ¢ixarilma
zamani Komandaya artiq 6z Robotunu idars etmays icaza verilmir vo Siiriiciilordon kontrolleri yera
goymasi talab olunacagq.

Diskvalifikasiya — Qayda pozuntusuna géro komandaya totbiq olunan coza. Kvalifikasiya mat¢inda
diskvalifikasiya alan komanda sifir (0) qalibiyyeot xal1, (0) avtonom qgalobo xali1, (0) avtonom xal
vo (0) cadval xal1 alir. Bir komanda eliminasiya mat¢inda diskvalifikasiya edildikdos, biitlin ittifaq
diskvalifikasiya olunur vo mat¢ {iciin moaglubiyyat alirlar. Bas hakimin qorarina goére, bir komanda
iiciin tokrar pozuntular vo/yaxud diskvalifikasiyalar onun biitiin turnir ii¢ciin diskvalifikasiyasina
sobob ola bilar (bax: <T8>). Siiriicii bacariqlar1 mat¢inda vo ya avtonom kodlasdirma bacariqlari
matc¢inda diskvalifikasiya alan komanda homin robot bacariqlari matg¢1 tiglin sifir (0) xal alir.

Komandanin siiriicii iizvii/iizvlari — Mat¢ zamani Ittifaq Zonasinda dayanan sagurd. Yetkinlorin
Komandanin Siiriicii Uzvii olmasina icazo verilmir. <G8>, <G9> vo <G10> qaydalarina baxin.

Dolasma —Robot statusu. Ogor roqib Robot vo ya Saho Elementini tutubsa, ona ilisibso vo ya onunla
sixigibsa, robotun statusu. <G13> va <SG5> qaydalarina baxin.

Saho elementi — Saho plitaloari, saha perimetri, ag skotg, yiiksoklik borulari, mat¢ yiik borulari, sabatlor
vo biitiin dastokloayici strukturlar vo ya aksesuarlar (masalan, ittifaq Zonasi postlari, saha monitorlar1 va

S.).

Copyright 2023, VEX Robotics Inc.
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Oyun Dizayn Komitasi (GDC) - VRC Over Under yaradicilart vo bu Oyun Tolimatinin miolliflori.

Saxlama - Robot statusu. Robot, Mat¢ zaman1 asagidaki meyarlardan hor hansi1 birino cavab
verarsa, Saxlama qeydo alinir:

* Tolays salma- Roqib Robotun harokatini sahonin ki¢ik vo ya qapali orazisina, toxminan bir plita dlciisiine

vo ya daha azina, qacis yolu olmadan mohdudlasdirmaq. Qeyd edok ki, Robot qagmaga cohd etmirsa, o,
Toloyo diismiis hesab edilmir.

Q’Q .
Q!
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* Sixma - Saho Perimetri, Saho vo ya Oyun Elementi vo ya basqa Robotla tomas vasitasilo roqib Robotun
horokatinin qarsisinin alinmasi.

* Qaldirma - Roqibin Robotunu plitolordon qaldiraraq vo ya ayorok onun horokstlorine idars etmok.
Mat¢ — Avtonom vo/yaxud siiriicii idaroetmoa periodundan ibarat miioayyon miiddot, bu miiddat
orzindo komandalar xal qazanmaq ti¢tin “over under” mat¢inda oynayirlar. 4-cii b6lmoyo baxin.

* Avtonom Period — Robotlarin islodiyi vo yalniz sagirdlorin Robot idaroetmo sistemina
avvalcoadon proqramlasdirilmis sensor molumatlart vo amrlarino reaksiya verdiyi period.

e Siiriicii idaroetms Periodu — Komandanin Siiriiciilorinin Robotu uzaqdan idarsetms pultu
vasitasi ile idars etdiklori miiddat.

Avtonom Siiriicii period
Matc tipi istirakcilar Qaydalar period (d:san) (d:san)
Basabas iki ittifaq (qirmizi/mavi), har biri| Xal (“SC”), Oyun
bir robotu olan iki Komandadan |(“G”) ve Xiisusi oyun
ibaratdir (“SG”) bolmalari 0:15 1:45
Stricalak Bir Komanda, bir Robotla
bacariqglar1 matgi Qosma B Yoxdur 1:00
Avtonom Bir Komanda, bir Robotla
Kodlasdirma Qosma B 1:00 Yoxdur
Bacariglar1 matgi
VEXU Har birinda iki Robot olan iki
Komanda (qirmizi/mavi). Qosma C 0:45 1:15
VEX Al VEX GPS va VEX Al
miisabiqasi Kamerasindan istifads edan har Qosma D 0:15 1:45
birinda iki Robot olan iki
Komanda (qirmizi/mavi)

Qeyd: VAIC-da periodlar Izolyasiya va Qarsiligh Faaliyyat Periodu adlanir. VEX Al Challenge
Qosmasi qarsidan galan Game Manual Update-da paylasilacagq.

Copyright 2023, VEX Robotics Inc.
Version 1.0 - Released June 27, 2023



R T R R R e 50
Y Y Y R RN /A fod Lol el et el le LY

vEx

ROB0 [
COMPETITION

VRC Over Under - Oyun Toalimat1
VS RT KRS -
Robot — Bir vo ya bir neg¢o tapsirigi avtonom va/vo ya Siiriiciiniin uzaqdan idaroetmaosila
yerino yetirmok ii¢iin nozoardo tutulan toftisdon ke¢mis qurgu.

Sagird — Ogor soxs asagidaki kriteriyalarin hor ikisino cavab verirsa, o sagird sayilir:

P
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1. VEX Robotics Diinya Cempionatindan ovvalki alt1 (6) ay orzindo orta moktob diplomu, sertifikat vo ya
digor ekvivalenti oldo edon vo ya dors krediti olan hor kos. Orta moktobo qodor dors krediti
gazandiran kurslar bu tolobi 6doya bilor.

2. 1 may 2004-cii il tarixindon sonra dogulmus hor kos (yoni, VEX Worlds 2024 -ds yas1 19 va ya daha asagi
olacaq). Istirak hiiququ, tohsili on az1 bir il gecikdiro bilon olilliys géro da verilo biloar.

*  Orta maktab sagirdi — 1 May 2008-ci il tarixindon sonra dogulmus sagird (yoni VEX Worlds
2024-do yas1 15 vo ya daha asagi olacaq). Orta Moktob sagirdi, yuxari sinif sagirdi kimi
"oynaya" vo yarisa bilor.

*  Yuxari sinif sagirdi — Orta moktob sagirdi olmayan digort biitiin uygun sagirdlor.

Komanda — Birloson bir vo ya daha ¢ox sagird.

e Biitiin komanda tzvlari Orta Makteb sagirdidirlarsa, Komanda Orta Maktab Komandasi kimi
tosnif edilir.

e Uzvlarindan har hansi biri Yuxar Sinif sagirdi olan ya Komandani Orta Makteb Komandasi kimi
geydiyyatdan keciran, lakin 6zlari Orta Maktsb Sagirdlarindan ibarat olan komandalar Yuxari
Sinif Komandasi kimi tesnif edilir.

o Komanda bir tadbirds Yuxari Sinif Komandasi kimi yarisdigdan sonra hamin Komanda
movsiimiin qalan hissasinda yenidan Orta Makteb Komandasina qayida bilmaz. Komandalar
moaktablar, icma/ganclar taskilatlar: va ya qonsuluq qruplari ile alagalandirils bilar

Bu Oyun Tolimatinin kontekstindo Komandalar Robotun qurulmasi, dizayni ve proqramlasdirilmasi ilo
bagli i¢ nov sagird roluna bdéliiniirlor. Otrafli malumat iigiin <G2> vo <G4>-o baxin. Yetkin soxslor bu
rollarin he¢ birini yerino yetira bilmazlar.

*  Qurasdiric1 — Robot(lar)1 yigan komandadak: Sagird(lar). Yetkinlor Komandada Qurasdirici ola
bilmaz. Yetkinloro Qurasdirma ilo bagli miioyyon anlayiglart 6yrotmoys icazo verilir, lakin
Qurasdirici(lar)in foaal istiraki olmadan he¢ vaxt Robotla isloys bilmazlor.

* Dizayner — Robot(lar)1 dizayn edon komandadak: Sagird(lar). Yetkinlor Komandada Dizayner
ola bilmoz. Yetkinloro Dizayn ilo bagli miioyyon anlayislar1 dyrotmoys icazo verilir, lakin
Dizayner(lor)in foal istiraki olmadan he¢ vaxt Robotla isloys bilmozlor.

* Proqramci — Robota yiiklonilon kompiiter kodunu yazan Sagird(lar). Yetkin soxs komandada
proqramc1 ola bilmoz. Yetkinloro proqramlarla bagli anlayislar1 6yratmays icaza verilir, lakin
Programci(lar)in foal istiraki olmadan he¢ vaxt Robotun kodun iizorinds isloyos bilmoaz.

10
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Qayda pozuntusu — Oyun Talimatindan hansisa bir qaydanin pozulmasi akti

. * Kicik pozuntu — Diskvalifikasiya ilo sonlanmayan pozuntu.
i > Taosadiifi, ani vo ya basqa sokildo Hesaba Tosir Etmayan ki¢ik pozuntular.

B > Kigik pozuntular, adoton, Oyun zamani Bas Hakimin sifahi xobordarligi ilo naticolonir vo bu,
4@ Boylik pozuntuya kegmoazdon avval Komandaya qaydanin pozuldugunu bildirmelidir.

v

?F

L
<
3
7

Boyiik pozuntu — Diskvalifikasiya ilo sonlanan pozuntu.

0 Qaydada basqa ciir qeyd edilmadiyi halda, Hesaba Tasir edon biitiin pozuntulardir.

o Qaydada geyd olunarsa, kobud vo ya qasdon edilon pozuntular da Boyiik pozuntular
ola bilar.
o Matc¢in vo ya turnirin bir ne¢o xirda pozuntusu Bas Hakimin miilahizasins asason

Boyiik Qaydaya cevrilo bilar.

« Matca tasir edan pozuntu — Matgda qazanan vo moaglub olan Ittifaq1 doyisdiron pozuntu.

o Matgdaki birden ¢ox pozuntu timumilikds olaraq Matc¢a Tosir edon pozuntuya ¢evrils bilor.

o Qayda pozuntusunun Matga tasir edib-etmadiyini qiymatlondirarkon, Bas Hakimloar ilk novbada
Pozuntu ilo birbasa alagali olan Robot harokatlorina digqat yetiracoklar.

o Pozuntunun Matga tosir edib-etmodiyini miiayyon etmok yalniz Mat¢ tamamlandiqdan vo xallar
hesablandiqdan sonra edils bilar.

Bozi qaydalara xiisusi hallar1 ifade etmok vo ya alave aydinliq gotirmok li¢iin girmizi kursivia
yazilan Pozuntu Qeydlori daxildir. Verilmis qaydada heg¢ bir Pozuntu Qeydi yoxdursa, yuxaridaki
“susmaya uygun” toriflorin totbiq olundugu giiman edilmolidir..

Qayda pozuntusunun Matca tosir edib-etmodiyini miiayyon etmok ii¢ciin Pozuntu térodon
Komandanin Matg¢da qalib olub-olmadigint yoxlamaq lazimdir. ©gor onlar Mat¢da qalib
golmosoydilor, o zaman Pozuntu Matga tosir eds bilmozdi vo bu, ¢ox giiman ki, ki¢ik pozuntu idi.

Otraflt molumat {igiin Sokil 3-doki sxema baxin.

11
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Qaydada Boylk va ya
Kicik pozuntular tgun
xUsusi nimuna va
talimatlar var mi?

Qayda
pozulub
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Yox

Pozuntu oyuna

Ha

Boyuk/Kicik pozuntunu

gaydaya uygun
giymatlandirin

tosir edirdi mi?

I
ez

Yox

Pozuntu G1, S1 vo ya
Davranis Kodeksina
aiddirmi?

Yox

Komanda/ittifaq artiq bb
gaydaya gore bir neca

Hoa
\ 4
Ha - s
Boyuk pozuntu va
disvkal.
A
Ha

icik pozuntu ediblarmi

Yox

" Kicik pozuntu va formal
xabardarhqg J
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Sokil 3: Pozuntunun Boyiik va ya Ki¢ik pozuntu ila naticolonmasini miuayyan etmak u¢un proses.
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Ovyuna aid toriflor

ittifaq Triballi — Yasil yox ittifaqin 6z rongindo olan hor ittifaq ii¢iin iki odod olan doérd
triballdan biri. Ittifaq triballar1 ovvalcadon yiikloma vo ya matg yiiklori kimi istifado edils bilar.

Baryer — Sahonin morkozindo yerlogon 2" 6l¢iili 40 PVC borudan (2.375" xarici diametrli) vo alagali
birlasdiricilordon/qurgulardan ibarat qara konstruksiya. Bozi qaydalara goro, baryer bir Uzun baryer vo
iki Qisa baryerdon ibaratdir, lakin o, adoton imumilikds olaraq sadaca “Baryer” adlanir.

Qisa Baryer

Sakil 4: Qusa baryerlor (sari) va Uzun Baryer (yasil) gostarilon sahonin gériiniigii.

ikiqat Zonali — ittifaqin statusu. Ittifagdaki hor iki robot eyni Hiicum Zonasinda olarsa, ittifaq
“Ikiqat Zonal1” status alir. Bu torifin mogsadlorino géro "Zonada" hesab olunmagq ii¢iin
Robotlar asagidaki meyarlara cavab vermolidirlor:

1. Zona daxilindaki boz plitaler ilo tomasda olmali
2. Uzun baryer ila tomasda olmamali

3. Yiksoklik borular: ila tomasda olmamali

13
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Yiiksaklikda olaq —Robot statusu. Robot asagidaki meyarlara cavab verarso, Mat¢in sonunda o
Yiksoklikdo hesab olunur:
1. Robot asagidakilardan on az1 biri ilo tomasdadir:
a. Oz ittifaqinin bir vo ya daha ¢ox yiiksaklik borusu

b. Neytral Zonanin ittifaq torofd’ olan baryerinin hor hansi hissasi (yoni, Ittifaqin yiiksoklik
borularina birbasa baglanan i{i¢ gqara PVC boru).

[\

c. Bu torifdo 1-3-cii bondlorin toloblarino cavab veron ittifagdak: digar Robot

2. Robot 1-ci bondds sadalananlardan basqa he¢ bir Saho Elementlori ilo tomasda deyil. Buraya boz
saho plitalori, saha perimetri, sobatlor , roqib ittifaqin Yiiksoklik borusu vo s. daxildir.

a. Robotun Yiiksoklik statusunu toyin edorkon Triballlar ilo tomas (vo ya onlara sahib olmaq)
ohomiyyatsizdir.

3. Robot yiiksoklik borusunun sari baslig1 ilo tomasda deyil.

NZEXNY

4. Robot 0z ittifaqindakt yiiksaklikda hesab edilmoyon digor robot ilo tomasda deyil.

Sakil 5: Bu Robot yuxarida sadalanan biitiin Sakil 6: Bu Robot yuxarida sadalanan biitiin meyarlara
meyarlara cavab verdiyi iiciin Yiiksoklikda hesab olunacagq. cavab verdiyi tigiin Yiiksoklikdo hesab olunacagq.

Sakil 7: Har iki Robot yuxarida sadalanan biitiin meyarlara Sakil 8: Bu Robot sahanin perimetri ila tomasda oldugu ii¢iin
cavab verdiklari iiciin Yiiksaklikda hesab olunacaqlar. Yiiksaklikda qabul edilmayacak.

14
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Sakil 9: Qirmizi Robot 1 hala da saha plitalori ila tamasda Sakil 10: Bu Robot Yiiksaklikda hesab edilmayacak, ¢iinki o,
olan Qirmizi Robot 2 ila tomasdadir. Buna gora da, heg bir Yiiksaklik Borusunun Qapagi ila tamasdadir.
Robot Yiiksaklikda deyil.

Yiiksoklik borusu— Baryerin hor iki ucunda Ittifaqin rongindo PVC olan borular - iki qirmizi vo iki mavi.

Yiiksoklik borusunun qapagi — Hor bir yiiksoklik borusu dastinin yuxarisindaki sar1 plastik parga.
Yiiksoklik borusunun qapagi ayrica saho elementidir vo yiiksoklik borusunun bir hissasi hesab edilmir.

Sokil 11: Yiiksaklik borusu va yiiksaklik borusunun qapagu.

Yiiksalmo soviyyasi — Mat¢cin sonunda Yiiksoklikds olan Robotun sahadon olan hiindirliyini
gbstoran status. Robotun Yiiksolmoa Saviyyasi yiliksoklik baladgisini yiiksoklikds olan robotun
yaninda saquli yerlosdirmak vo Robotun oan asagi ndqtasinin hans1 horflo isarslonon seqmentas
diisdiiyiinii miioyyon etmoklo 6l¢iiliir. Yiiksoklik bolod¢isinin hor bir ag xotti homin xottin
altinda horflo isaralonmis seqmentin bir hissasidir. Yoni, ndvboti Yiiksoklik soviyyosino
ke¢mok ii¢lin Robot goriinan sokilds “xotdon yuxarida” olmalidir. Sakil 13-5 baxin.

Qeyd: Yiiksaklik balad¢isindon yiiksaokda alava yiiksaklik pillasi yoxdur. Mat¢i Yiiksaklik Balad¢isindan
yuxari bitiron robotlar maksimum natica - J saviyyasi qazanacagq.
Qeyd 2: Yiiksaklikda olmayan robotlar yiiksaklik saviyyasi gazanmirlar.

15
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Sakil 13: Bu Robot C va D saviyyalarini ayiran ag xattdon tam
yuxarida deyil. Robot, C yiiksaklik saviyyasinda hesab olunur.

Sakil 14: Cahrayt rongli Robot sari rongli Robotdan bir qadar Sakil 15: Sart Robot G yiiksaklik saviyyasinda nazara alinacagq.
yiiksak olsa da, onlarin hor ikisi D saviyyasinda nazara Cohrayr Robot J saviyyasinda nazara alinacaq, ¢iinki bundan daha
alinacaqlar. yiiksak saviyya yoxdur.

Sabat — Sahonin hor iki torofinde olan vo ittifaqin rongindoki — qirmiz1 va mavi - torlu struktur.
Soboatlarin daxiline xal toplamaq {igiin triballar atila bilor.

Saho Elementi kimi “Sobot” dedikds tor vo biitiin dostokloyici strukturlar/qurgular (masalon,
PVC borular vo plastik asaslar) nozordo tutulur.

Xallarin hesablanmasi iigiin “Sobat” dedikdo xiisusi olaraq an konardaki PVC borularin sahaya va
torun sathinin altina saquli proyeksiyasi ilo mahdudlasan ti¢6l¢iilii hacm nozords tutulur.

Sokil 16: Sabat. U¢ 6l¢iilii xarici xal veran sarhadlar
vasil rangla gostorilib.

16
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P Yiiksoklik baladcisi — Toxminon 0,84’ diametrdo vo 36°° uzunlugunda vo toxminon 3,6’ 6l¢iilii ag

e horfli seqmentlorlo etiketlonmis qara PVC boru. Yiiksoklik Bolad¢isi Hakimlor torofindon Matgin
sonunda Hiindiirliik soviyyolorini miioyyon etmok ii¢iin istifado olunur. Bu Saho Elementi yox, alotdir.

Sakil 17: Robotun yiiksakliyini tayin etmoak ii¢iin Baladg¢idon neca istifada olunacagi niimunasi

Matc Yiik Borusu — 2" dl¢iilii 40 PVC borudan (2.375" xarici diametrli) vo Sahonin kiinciino diaqonal
olaraq birlasdiron alagoli birlosdiricilordon/qurgulardan ibarat Ittifaqin ronginds struktur.

Matc Yiik Zonas1 —Mat¢ Yiik Borusu vo Saha Perimetrinin daxili kiincii ile hasiyalonmis plitalarin
bir hissasi.

Sakil 18: VRC Matg¢ Sahasindaki dord (4) Matg Yiik Zonast

17
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o e Neytral Zona — Sahonin ag skot¢ xotlori ilo homsorhod iki sahasindon biri, baryer vo sahonin
e perimetri. Neytral Zona boz plitolor kimi miioyyon edilir; onlarin 3 6l¢iilii hocmi kimi yox.

Neutral Zone

— ¢ 3 ¥ 3
Neutral Zone

Sakil 19: Neytral Zona (mavi) va Avtonom Xott (sari) va onlarin sarhadlarinin tasviri.

Hiicum Zonasi — Baryer ilo boliinmiis sahonin iki yarisindan biri. Sakil 20-5 baxin.

+ Hor Ittifaqin Hiicum Zonas1 var. ittifagin Hiicum Zonas1 onlarin Zonasindan on uzaq torafdo vo homin
Ittifaqin ronginds olan Soboto on yaxin hissadir.

e Hor Hiicum Zonasi 3 6l¢iilii hocm yox, sadoco Baryerin bir torafindoki boz plitolordon ibaratdir.
e Uzun Baryer Hiicum zonas1 hesab edilmir.

e Matc Yiik Zonalar1 Hiicum zonasi hesab edilmir.

18
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Sokil 20: Iki Hiicum Zonasinin va onlarin sarhadlorinin tasviri.

Sahib olma —Robot / Tribal statusu. ©gor Robot tribally dasiyirsa, 6zlinde onu saxlayirsa vo ya
harokotine nazarat edirso (Robot istiqamotini doyisorso, Triball da onunla harokat etsin),
Robot Tribala sahib sayilir. Buna gdra do, Triballar1 itolomok/ilisdirmok sahib olma hesab
edilmir; lakin, Triballarin horokotini idare etmok {igiin Robotun ayilmis hissolorindon istifade
Sahiblik sayilir.

Ovvalcadan yiiklanma — Matcdan ovvel Robota yiiklonon ittifaq Tribali. Bax <SG4>.

Xal veron—Triball statusu. Xallarin hesablanmasi bélmasina baxin.

Baslangic plitasi — Hor Ittifaq Zonasinin saginda saho perimetrinin konar1 boyunca boz plitolordon
biri. <SG1>-3 baxin.

19
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Sakil 21: Robotlarin baslangic plitalari va onlarin sarhadlorinin tasviri.

Triball — Relo ligbucag:t kimi taninan, azca yuvarlaqlasdirilmis {igbucaqli piramida
formali1 xal veron yasil, qirmiz1 vo ya mavi plastik obyekt. Hor Tribal toxminan 6,18’
hiintirliys vo 103-138 qram kiitloys malikdir.

Sakil 22: VRC Over Under Mat¢inda istifada edilon ii¢ (3) rong triball.

20
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2 <2llarin hesablanmasi

Avtonom Bonus 8 Xal
Sobotdoki hor bir tribal 5 Xal
Hiicum zonasindaki hor bir tribal 2 Xal
Yiiksoklik — On yiiksok 20 Xal
Yiiksoklik — 2-ci soviyyo 15 Xal
Yiiksoklik — 3-cii soviyys 10 Xal
Yiiksoklik — 4-cii saviyyo 5 Xal

<SC1> Biitiin xallar Matc¢ bitdikdon sonra hesablanir. Bu proses sahadoki biitiin Triballar, saha elementlori
vo Robotlar harokatini dayandirdigdan sonra baslayir.

<SC2> Avtonom Bonusun verilmasi Avtonom Period basa ¢atdiqgdan dorhal sonra qiymatlondirilir
(yoni, sahoadaki biitiin Triballar, Sahs Elementlori vo Robotlar horakatini dayandirdiqdan sonra).

a. Yiiksoklik soviyyosinin xallar1 Avtonom Bonusun miioyyan edilmosi mogsadils Ittifaq xalinin
hesablanmasina daxil edilmir.

b. Avtonom Period he¢-heco (homginin sifir sifir hesabli borabarlik) ilo basa catarsa, hor bir ittifaq dord (4)
xalliq Avtonom Bonus alacaq.

<SC3> Triballin Sabatas atilmis sayilmasi ligiin asagidak: kriteriyalar 6donmalidir:

a. Triball, Sobatlo eyni rongli ittifagdan olan Robotla tomasda deyil.

b. Triballin an az1 iki (2) kiincii Sebatin daxilindadir (yani, torun altindadir vo sabatin hocmini miioyyan
edon PVC borularin xarici serhadinin “mistavisini qirib”).

Qeyd: Sabata atilmis hesab edilon Triball, ham¢inin hamin Sabatin Hiicum Zonasinda xal
vermis sayilmir.

Sakil 23: Biitiin bu Triballar xal veran hesab olunacaq, ¢iinki
iki vo ya daha ¢ox “kiinclori” sabatin hiidudlarindadir.

21
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Figure 24: Yasil rongli Triball xal veracak, ¢iinki 2 va ya daha ¢ox “kiincii” sabatin hiidudundadir. Qurmizi Tribal iso xal vermayacak,
¢tinki yalniz bir “kiinc” sarhad daxilindadir.

<SC4> Triballin Hiicum Zonasinda xal vermis sayilmas1 ii¢iin asagidakilar 6donmalidir:

a. Triball Hiicum Zonas1 ilo eyni rongli ittifagin Robotu ilo tomasda deyil.

b. Triball Hiicum Zonasindaki boz plitolorls tomasdadir.

Qeyd: Hiicum Zonasinda xal qazanma har bir zonadak: boz plitalorla tamasa asaslanir. Har hansisa
ciizilik halinda, hakimlor xalin hanst Hiicum Zonasinda geyda alinacagint miiayyan etmak tigiin
“kagiz testindon” istifada eda bilorlor (kagiz par¢asini Triballin altina siiriisdiirmak). ©gor Triball
hor iki Hiicum Zonasi ila tomasdadirsa, onda he¢ bir Zonada xal verilmayacak. Sakil 23-2 baxin.

Saokil 25: Bu Triball he¢ bir Hiicum Zonasinda xal vermayacak, ¢iinki o, hor iki zonaya toxunur.

<SC5> ittifaq Triballar: hor hansi bir sobot vo ya Hiicum Zonasinda xal vers bilorlor vo homiso 6zlori ilo
eyni rongli ittifaqa xal verirlor. Mosalon, mavi sobatdo qirmizi Ittifaq Triballi qirmiz1 ittifaq iiciin 5 xal
kimi hesab olunacaq.

a. Xal qazandirmaq iiciin Ittifaq Triballar1, dzlori ilo eyni rongli Ittifaq Robotlar1 ilo tomasda
olmamalidirlar.

b. <SC3a> qaydasi ittifaq triballarina samil olunmur.
22
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<SC6> Yiiksoklik xallari nisbidir vo Mat¢in sonunda biitiin robotlarin yiiksoklik soviyyalorina
osaslanir. ©On yiliksok saviyyeli Robot an ¢ox yiiksoklik xalini, ikinci on yiiksok soviyyali ikinci an
cox xal1 vo s. alacaqlar. Bir neca Robot eyni yiiksoklik saviyyasindodirsa, onlar eyni miqdarda xal
alacaqlar.

ey Niimuna 1
’4@ . Robot Yiiksaklik sav. Xal
q Qirmizi 1 ‘ C 2-ci soav. (15)
X Qirmizi 2 D 1-ci sav. (20)
?;. Mavi 1 A 4-cii sav. (5)
Mavi 2 \ B 3-cii sav. (10)

L
<
3
7

Red 2
Elevation Tier:

Red 1

Elevation Tier: Biia 2
Blue 1 Elevation Tier:
Elevation Tier: i B

A &

T ‘n.:.;,—‘."T"BLUEZ'ﬂ’
Lo BLUED 2o

Niimuna 2
Robot Yiiksaklik sav. Xal
Qirmizi 1 ‘ Yoxdur 0
 QuUmiz12 | F 1-ci sav. (20)
~ Mavil | F 1-ci sav. (20)
m C 2-ci sov. (15)

Red 2
Elevation Tier:

Blue 1
Elevation Tier:

Blue 2
Elevation Tier:

Red 1
Elevation Tier:
None

23

Copyright 2023, VEX Robotics Inc.
Version 1.0 - Released June 27, 2023



I A e S S O S s R R e S8R

Y Y Y R RN /A fod Lol el et el le LY

vEX

(Mol
COMPETITION

VRC Over Under - Oyun Toalimat1

e o
YL LAA

<SC7> Avtonom Qalibiyyat xali Avtonom periodun sonunda bu tapsiriqlar1 yerino yetirmis ittifaq

torofindon qazanilacaqdir:

a. [lttifaq, tribally ittifaqin baslangic plitolori ilo iist-iisto diison matg yiiklomo zonasindan
cixardi. Masalon, Sakil 21-ds qirmizi ittifaq, robot 1-in baslangic plitalarina bitisik, sol
altdaki matc yiik zonasinda baslayan triballi ¢ixarmalidir.

%@
>
=
TN
>

b. Oz sobatino on az1 bir triball ata bildi.
c. Avtonom Periodu on az1 bir Robotun 6z yiliksoklik borusuna tomas etmasi ilo bitirdi.

d. Digor he¢ bir qaydan1 pozmadai.

Qeyd: “a” bandi séziigedoan mat¢a yiik zonasinin yaxinliginda baslayan robotun harakatlorina
aiddir. Sakil 21-dan niimunaya davam etmoak eda bilarik - agar 2 némrali mavi robot sol altdaki
yiik zonasinda olan triballi qirmizi robot torafindan ¢ixarildigdan sonra atsaydi, bu, qirmizi
ittifaqin avtonom qalaba xalint almaq hiiququna tasir etmayacakdi.

24
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Tohliikasizlik gaydalari

<S1> Ehtiyatl olun. Istonilon Robot amoliyyat: vo ya Komandanin harokotlori tohliikoli hesab edilorso
vo ya Saho Elementing, Triballa ziyan vurularsa, pozuntu edon Komanda, Bas Hakimin qorarina asason
Siradan Cixarilma vo/vo ya Diskvalifikasiya ala bilor. Robot yenidon sahoyo ¢ixmazdan ovval <R3>
gaydasinda tosvir olundugu kimi yenidon toftis tolob olunacagq.

<82> Sagirdlar yetkin soxs tarafindan miisayiat olumalidirlar. He¢ bir sagird VRC todbirindo
onlara nozarat edon mosul Yetkin olmadan istirak eds bilmoz. Yetkinlor biitiin qaydalara riayot
etmali vo sagird moarkozli siyasoti pozmamagq li¢lin digqqatli olmali, lakin fovqolads hallarda
todbirds istirak etmoalidirlor. Bu qaydanin pozulmasi todbirdon konarlasdirilma ile naticolons bilar.

<S83> Sahoanin daxilindo qalin. ©Ogor Robot tamamilo sahadon konardadirsa (oyun sahasindon konarda),
0, Matcin qalan hissasi ii¢lin Deaktiv edilocok.

Qeyd: Bu gqaydanin magsadi normal mat¢ zamani tasadiifan sahanin perimetrini asan
mexanizmlara gora Robotlart cozalandirmaq deyil. Lakin, Mat¢ Yiik Zonast ila qarsiliql
alagada olarkon meydanganin perimetrini qasdon va/va ya dafalarlo kecon mexanizmlor Bas
Hakimin qararina asason <SI1> pozuntusu hesab edila bilar.

<S4> Tohliikasizlik eynaklari taxin. Komandanin Biitiin Siiriicii Uzvlori Mat¢lar zamani Ittifaq
Zonalarinda olarken qoruyucu vo ya yan qalxanli eynok taxmalidirlar. Pit sahosindo olarkan biitiin
Komanda iizvlarine qoruyucu eynok taxmalar1 tovsiyo olunur.

Umumi oyun qaydalar:

<G1> Hor koso hormatlo yanasin. Biitlin Komandalardan VRC todbirlorinds yarisarkon 6zlorini
hormotli vo pesokar sokildo aparmalart gézlonilir. Komanda vo ya onun ilizvlarindon har hans1 biri
(sagird, komanda ils slaqgoali hor hans1 yetkin) tadbir heyotina, koniilliillore vo ya roqiblors qarsi
hormotsizlikle vo ya qeyri-ciddi davranarsa, onlar cari vo ya qarsidan golon Mat¢dan konarlasdirila
bilorlor. <G1> ils bagli komanda davranig: verilon miikafatlara da tosir gostora bilor. <G 1>-in
tokrarlanan vo ya haddindon artiq pozulmasi voziyyotin siddotindon asili olaraq Komandanin biitiin
todbirdon Diskvalifikasiyasi ilo naticolona bilor.
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Bu gqayda REC Foundation Davranis Kodeksi ilo birgo mévcuddur. Davranis Kodeksinin pozulmasi
<G1>-in Boyiik pozuntusu hesab edilo biler va cari, qarsidan golon Matg, biitiin todbir vo ya (ekstremal
hallarda) biitlin yarts movsiimiindon Diskvalifikasiya ilo naticalona bilar. Davranis Kodeksi ilo burada
tanis olmaq olar: https://vrc-kb.recf.org/hc/en-us/articles/9653987780375-Code-of-Conduct.

Pozuntu geydlori: <GI1>-in biitiin pozuntular: Boyiik Pozuntular hesab olunur va hor bir halda hall
edilmalidir. Coxsayli hormoatsizlik va ya qeyri-ciddi davraniglara géra <G1> pozuntusu riski altinda
olan komandalar adaton “son xabardarliq” alacaqlar, baxmayaraq ki, Bas Hakimdan xabardarliq
etmasi talob olunmur

. <G2> VRC sagird moarkoazli proqramdir. Yetkinlor sagirdlars tocili vaziyyatlordo komak edos biloar,
. lakin yetkinlor komandada sagirdlorin faal istiraki olmadan heg¢ vaxt robot {izorinds igsloys vo ya onu
. proqramlasdira bilmozlor. Sagirdlor hakimlore vo ya todbir is¢ilorino robotlarinin konstruksiyast vo
. proqramlasdirilmasi ilo baglh foal anlayis niimayis etdirmoys hazir olmalidirlar.
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Bu qayda REC Fondunun Sagird Morkazli Siyasati ilo birgo foaliyyot gostorir vo bu siyasot REC
Fondununveb saytinda Movsiim boyu komandalarin istinad etmosi tiglin mévcuddur: https://vrc-
kb.recf.org/hc/en-us/articles/9654578622487-Student-Centered-Policy

Pozuntu geydlari: Bu qaydanin miimkiin pozulmasi hallart ayri-ayriliqgda nazardan kegirilocak.
Torifa gora, bu qaydanin biitiin pozuntulari, Yetkinlor torafindan qurulmus Robot Mat¢da qalib
galon kimi Xala Tasir edan Pozuntuya ¢evrilir.

<G3> Saglam diisiincadon istifads edin. Bu sonaddoki miixtolif qaydalar1 oxuyarkon vo
onlari totbiq edorkon, VEX Robotics Competition-da homiso saglam diisinconin tatbiq
olundugunu unutmayin.

<G4> Robot komandanin bacariq saviyyosini tomsil etmoalidir. Hor bir Komandada Siiriiciilar,
Proqramgi(lar), Dizayner(lor) vo Qurasdirici(lar) olmalidir. He¢ bir sagird bu rollarin har hans1 birini
miloyyon yaris movsiimiinds birdon ¢ox Komanda ii¢iin yerins yetiro bilmoaz. Sagirdlorin Komandada
birdon ¢ox rolu ola biler, mas., Dizayner hom do Qurasdirici, Proqramgi1 vo Siiriicii ola bilor.
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a. Komanda iizvlori komandanin nozarotindon konar strateji olmayan sobobloro géro bir Komandadan
digorina kego bilar.

i. Icazo verilon kecidlor: Xostolik, moktobin doyisdirilmosi, Komanda daxilindo miinaqisolor vo
ya Komandalarin birlesdirilmasi/par¢alanmasi. (Daxildir, lakin bunlarla mahdudlagmair).

ii. Bu qaydanin pozulmasi ilo bagl strateji kec¢id: Bir ne¢o Robot {i¢iin eyni proqrami yazmagq
mogsadilo Komandalar1 “doyisdiron” bir Proqramg¢i vo ya bir ne¢o Komanda {i¢iin
Miihandislik doftorini yazan sagird (Daxildir, lakin bunlarla mohdudlagmir).

iii. Sagird basqa Komandaya qosulmaq ti¢iin Komandani tork edarsa, <G4> yeno do ovvalki
Komandada qalan sagirdlors samil edilir. Masalon, bir Proqram¢1 Komandani tork edorsa, o
Komandanin Robotu hals do homin Proqrame¢i olmadan Komandanin bacariq seviyyosini
tomsil etmalidir. Buna nail olmagin bir yolu, Proqram¢inin har seyi “ovozedici” Proqramgiya
Oyrotmosini tomin etmokdir.

b. Komanda sezonun tadbirins vasiqo qazandiqda (masalon, bdlgalor, milli, diinya ¢empionatlar:
vo s.) tadbirdo istirak edon komandadaki sagirdloerin bu yers layiq goriilon komandanin
sagirdlori olmasi gozlanilir. Sagirdlor komandaya doastok ii¢iin alave edils bilor, lakin
komanda ii¢iin siiriicii vo ya proqramg¢i qisminds yox.

i. Komandanin bir (1) siirliciisii vo/va ya bir (1) proqramgisi todbirds istirak edo bilmodikds,
istisnaya yol verilir. Komanda sezon todbiri ii¢ilin bir siirliciinii vo ya proqramg¢ini basqa bir
sagird (hotta homin sagird basqa komandada yarigsmis olsa bela) ilo avozloys bilar. Bu sagird
artiq yeni komandada olacaq vo yenidon komandasina qayida bilmaz.

Pozuntu qeydlori: Bu qaydanin pozuntusu, hallar asasinda, <G2>-da geyd olundugu kimi REC
Fondunun Sagird Moarkazli Siyasati vo <G1>-da qeyd olundugu kimi REC Fondunun Davranig
Kodeksi ila paralel giymatlondirilacak.

<G5> Robotlar Matca baslangic dl¢iilorda baslayirlar. Matc¢in oavvalinds hor Robotun uzunlugu 18”
(457,2 mm), eni 18” (457,2 mm), hiindiirlityti 18” (457,2 mm) kicik olmalidir. Baslangic 6l¢iisiinii aldo
etmok {i¢lin sahonin perimetr divar1 kimi Saha Elementlorindan istifads yalniz o halda magbuldur ki,
Robot hala do <R4> limitlorini 6dasin va Saha Elementlori olmadan taftisdon keg¢sin.

Pozuntu geydlari: Bu qaydanin har hansi pozuntusu Robotun Mat¢ baslamazdan avval
Sahadan ¢ixarilmast ila naticalanacok; <R3d> va <T5> qaydalar:, vaziyyat diizalona qador
tatbiq olunacaq. Diskvalifikasiya olmayacaq, lakin Mat¢da oynamaga icaza verilmayacak.
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S <G6> Robotlarinizi bir hissada saxlayin. Robotlar Mat¢ zamani1 hissolorini qosdon ayira vo ya
S mexanizmlari sahado tork edo bilmazlar.

Qeyd: Qasdon ayrilan va buna gora do Ki¢ik Pozuntu hesab edilan hissalor artiq “Robotun bir
hissasi” hesab edilmir va Robotla alaga, movge (masalon, Xal qazanma, Ikiqat Zona va s.) va
ya Robot ol¢iisii ila bagli hor hanst qaydalarin magsadlari tigiin nazora alinmamalidir.

Pozuntu geydlari: Bu qaydanin asas pozuntulari nadir olur, ciinki Robotlar he¢ vaxt gaydant
qgasdon pozmagq ticiin hazirlanmamalidir. Tokarin ¢ixmasit kimi ki¢ik pozuntular, adaton, mat¢
zamant Robotlarin zadalonmoasi ilo alagadardrr.

<G7> Robotunuzu sahays sixmayin. Robotlar yiiksoklik borularindan basqa he¢ bir Saho Elementini
bilorokdon tuta vo ya sixisdira bilmazlor. S6ziigedon Sahoa Elementlorine yapismaq vo ya sixismagq liciin
Sahs Elementinin ¢oxsayli toraflorine qarsi reaksiya veron mexanizmli strategiyalar qadagandir. Bu
gaydanin moqgsodi Komandalarin hom bilorak, hom do istomoadon sahoyo ziyan vurmasinin vo/yaxud
yiiksoklik borularindan basqa yerlords sahayo 16vbor salmasinin garsisini almaqdir.

Pozuntu geydlari: Bu qaydanin asas pozuntulari nadir olur, ¢iinki robotlar he¢ vaxt onu qasdon
pozmagq ii¢tin hazirlanmamalidiriar.

<G8> Yalmz siiriiciilor vo yalniz ittifaq zonas1. Mat¢ zaman1 hor Komandanin 6z ittifag Zonasinda
iic (3)-2 goder Siiriicii ola bilar vo Komandanin biitiin Siiriicii Uzvleri Mat¢ miiddotindo 6z zonalariinda
galmalidirlar.

Komandanin Siiriicii Uzvlarino Mat¢ zamani1 asagidaki harokotlordon hor hansi biri qadagandir:

a. Ittifaq zonasina istonilon ndv rabito cihazlarinin gotirilmasi/istifadesi. ©lage funksiyalar1 sondiiriilmiis
cihazlara (masalon, toyyars rejiminds olan telefon) icaza verilir..

b. Sahonin désoms iizorinde vo ya hiindiirliikde olmasindan asili olmayaraq, Mat¢ zaman1 istonilon
obyektin {izorindo dayanmagq.

c. Mat¢ zaman1 tapsirigl asanlasdirmaq li¢iin alave materiallarin gatirilmosi/istifadasi.

Qeyd: Komandanin Siiriicii Uzvlari Mat¢ zamani Ittifaqg Zonasinda olmalarina icaza verilon
yegana Komanda tizvlaridir.
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Qeyd 2: Mat¢ zamani Robotlar <R26> va <G10>-a uygun yalniz Siiriiciilar va/yaxud
Robotun idaraetma sisteminda islayan program taminati ila idara oluna bilar.

Pozuntu Qeydlori: Bu qaydanin asas pozuntularinin Matga tasir edon olmasi talob olunmur va
<GIl>, <G2> va ya <G4> kimi digar qaydalarin pozulmasina sabab ola bilar.
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<G9> Sahoyo toxunmayin. Siiriiciiloro <G9a>-da gdstorilon tomaslardan basqa, Mat¢ zaman1 hor hansi
Triballa, Saho Elementlorino vo ya Robotlara qosdon toxunmaq qadagandir.

a. Siiriicii Idaroetmosi Periodu orzinds Siiriiciilor yalniz Mat¢ zaman1 6z Robotlar1 he¢ yerindon
torponmoyibso ona toxuna bilorlor. Bu halda Robota toxunmaga yalniz asagidak: sobabloro gore
icaza verilir:

i. Robot yandirmaga vo ya sondiirmays.

ii. Batareya taxmaga.

iii. V5 Robot Radiosunu daxil etmaya.

iv. Proqrami baslatmagq ii¢ciin V5 Robot Brain ekranina toxunmaga.

b. Siiriicii Uzvloro <G9a>, <SG3> vo <SG6>-da tosvir edilon horokotlordon basqa, Matg zamani heg bir
vaxt sahanin perimetrinin “miistovisini qirmaga” icazs verilmir.

c. Sahonin perimetri ilo tomasin sahonin perimetri vo saha daxilindoki elementlar vo ya Triballar ilo tomasina
sobab olan dolayi tranzitiv tomaslar bu qaydanin pozulmasi hesab edils bilar.

Qeyd: Saha elementi va ya triballin baslangic movqgelari ilo bagl hor hansi narahatliq mat¢dan
avval bas hakima bildirilmalidir. Komanda iizviari, <SG1>-da tasvir olundugu kimi matg yiik zonasi
triballlart istisna olmagqla, he¢ vaxt triballart vo ya saha elementlarini ozlori tonzimlaya bilmazlor.

<G10> Kontrollerlar sahays qosulu qalmahidirlar. Hor bir Mat¢ baslamazdan avval Siiriicii Uzvler V5
kontrollerini sahonin idaraetmos sistemina qosmalidirlar. Bu kabel Mat¢ zamani taxili qalmalidir va
Siiriiciilora Robotlarin1 geri qaytarmaq li¢iin icazo verilons goador ¢ixarilmamalidir. Sahonin idarsetma
sistemi se¢imlori ilo bagli otraflt molumat {iciin <T23>-9 baxin.

Pozuntu Qeydlari: Bu qaydanin magsadi Robotlarin turnir programi torafindon géndoarilon
amrlara amal etmasini tomin etmakdir. Oyunun ortasinda nasazliqglarin aradan galdirilmasina
komoak etmoak iiciin, Todbir Torafdasinin va ya digar tadbirin texniki heyatinin istiraki va
vardimi ila miivaqqati olaraq kabelin ¢ixarilmasi Pozuntu sayilmayacaq.

<G11> Avtonom dedikds “insansiz” nazords tutulur. Avtonom Period oarzinds Siiriiciiloro birbasa vo
ya dolay1 yolla Robotlarla qarsiliqli slageds olmaga icazo verilmir. Buraya daxil ola biler (lakin
bunlarla mohdudlagmir):

e V5 kontrollerlorinde har hansisa funksiyani ise salmaq

e Hor hansi1 bir sokilde saho ilo soboko baglantisini kesmok vo ya basqa sokildo ol ilo miidaxils
30

Copyright 2023, VEX Robotics Inc.
Version 1.0 - Released June 27, 2023



R T R R R e 50
Y Y Y R RN /A fod Lol el et el le LY

wvEx
ROBO (o
CO"V‘F’ETI'T"ION

VRC Over Under - Oyun Toalimat1

e o
YL LAA

* Sensorlar1 (géorms sensoru daxil olmaqla) istonilon gokildo, hotta onlara toxunmadan ol ilo igo salmaq

Pozuntu Qeydlari: <GI12>-2 baxin.

<G12> Biitiin qaydalar Avtonom Periodda da qiivvadadir. Komandalar hor zaman, o ciimlodon
avtonom period arzindo robotlarinin horokatlorine gére mosuliyyat dasiyirlar. Avtonom period
orzinds avtonom bonusun naticolorine tasir edon hor hanst pozuntu (matca tasir edib-etmomosindan
asil1 olmayaraq) avtonom bonusun avtomatik olaraq qars1 ittifaga verilmaosi ilo naticalonacak.

Ogor hor iki ittifaq avtonom miiddat orzinds avtonom bonusun naticaloring tasir edacok pozuntulara
yol verarss, o zaman avtonom bonus verilmayacok.

Pozuntu Qeydlari: Bu qaydanin magsadi avtonom period arzinda toradilan va matga tasir
etmayan, buna géra da boyiik pozuntu hesab edilmayan, lakin avtonom bonusun naticalarina
tasir edan pozuntulara gora caza tomin etmakdir.

<G13> Digor Robotlar1 mahv etmoyin. Lakin miidafis ilo qarsilasmaga hazir olun. Tokco raqib
Robotlarin mohv edilmasine, zodslonmasina, asirdilmasina vo ya sixisdirilmasina yonoalmis strategiyalar
VEX Robotics Competition etikasinin bir hissasi deyil vo bunlara icazo verilmir.

a. VRC Over Under hiicum oyunu kimi nozords tutulub. Yalniz miidafio vo ya dagidict
strategiyalardan istifado edon komandalar <G13>-do nozords tutulan qorunmaya malik
olmayacaqlar (bax: <G14>). Lakin, dagidici vo ya qeyri-qanuni strategiyalar1 6ziinds
ehtiva etmoyon miidafio oyunu halo do bu qaydanin ruhundadir.

b. VRC Over Under hom do interaktiv oyun kimi nazords tutulub. Bozi tosadiifi yixitmalar,
dolagsmalar vo zadalonmolar pozuntusuz normal oyunun bir hissasi kimi bas vera bilor.
Qarsiliqlt alagonin tosadiifi vo ya qosdon olub-olmamasina Bas Hakimin qorar verir.

c. Komanda 6z robotunun horakotlorina (o ciimlodon avtonom periodda da) géro moasuliyyat
dasiyir. Bu, hom ehtiyatsiz siiron vo ya potensial ziyan vuran komandalara, hom da kigik
tokor bazasi ilo horokot edon komandalara aiddir. Komanda robotunu ela dizayn
etmolidir ki, robot ciizi tomas zaman1 asanliqla agsmasin vo ya zodolonmosin.

Pozuntu geydlari:

*  Bu qaydanin boyiik pozuntularinin matga tasir etmasi talob olunmur. Qasdan va/va ya hadsiz daracada
yixitma, dolasma va ya zada bas hakimin gararina asasan Boyiik Pozuntu hesab edila bilar.

*  Mat¢ va ya turnir daxilinda tokrar bas veran pozuntular Bas Hakimin miilahizasina asason <GI1> va/va
va <S1> pozuntusu hesab edila bilor.

<G14> Hiicum edan robotlara ilkin giizast ilo yanasila bilor. Bag Hakimlorin miidafio vo hiicum robotu
arasinda dagidici tomas vo ya siibholi Qayda pozuntusu ilo noticolonon tomas ilo bagli mithakima yiiriitmoyo
macbur edildiyi halda, hakimlor hiicum edon Robotun lehina gorar veracaklor.
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<G15> Raqibi corima etmaya macbur eds bilmoazsiniz. Roqibin qaydani pozmasina sabob olan
diistiniilmiis strategiyalara icazo verilmir vo qars: torof ittifaq {iclin pozuntu ilo noticolonmoyocok.

Pozuntu geydlaori: Oksar hallarda, agar Komanda 6z raqibini qaydani pozmaga macbur edarsa,
Bas Hakim hamin raqiba caza tatbiq etmayacak va bu, giinahkar Komanda ii¢ciin Kigcik Pozuntu
hesab olunacaq. Bununla bela, macburi vaziyyat giinahkar Komandanin xeyrina Mat¢a Tasiri
edoarsa, bu, Boyiik Pozuntu hesab olunacagq.

<G16> 5 sayindan ¢ox sixisdirmaq olmaz. Robot Siiriicii Idaroetmosi Periodu oarzindo roqib
Robotu 5 sayindan c¢ox sixisdira bilmoz.

Bu gaydanin maqsadlari ligiin “say” dedikds toxminan har biri bir saniyalik vo Bas Hakimloar torafindon
sifahi olaraq “sayilan” vaxt interval miioyyon edilir.

Asagidaki sortlordon on azi biri yerino yetirildikdo, sixigsdirma miiddati basa catir:

a. Iki Robot on az1 iki (2) fut (toxminan bir plito) ilo ayrilib.

b. Hor hansisa robot toloyo salinma vo ya sixigdirilma ii¢lin sayin basladigi yerdon on az1 iki (2) fut
(toxminon 1 plito) uzaqlasib.

i. Qaldirma halinda, bu pozisiya Qaldirmanin basladig1 yerdon deyil, Qaldirilmis Robotun buraxildigi
yerdon hesablanir.

c. Tutan Robot bagqa robot torafindon toloys salinir vo ya sixisdirilir.
i. Bu halda, ilkin say bitacok vo cari Tutulan Robot li¢lin yeni sayma baglayacagq.

d. Tolayo salinma vaziyyatindo, Matg¢ arzinde sortlorin doyismasini noazors alaraq qagis yolu oalgatan
olarsa.

Saxlama miiddati liglin sayim bitdikdoen sonra Robot hamin Robotu yens 5 saniyalik hesabla tutmaga
davam edo bilmoz. Komanda homin 5 saniys arzinds eyni Robotu saxlamaga davam edoarsa, ilkin
hesablama bitdiyi yerdon davam edacoak.

<G17> Oyunu oynamagq ii¢iin triballardan istifads edin. Triballar Robot mexanizmlori tarafindon
hayata kecirildiyi halda geyri-qanuni sayila bilacok harakatlori yerina yetirmak magsadila istifada
edila bilmaz (masalon, <SG9> iizra raqibin Avtonom is rejimina miidaxila).

Pozuntu Qeydlari: Qayda Robot mexanizmi avazina Triballdan istifada etmakls pozulubsa, bu,
soziigedan qaydanin Robot mexanizmi torafindan pozuldugu kimi qgiymatlondirilmalidir.
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Xlisus1i oyun gaydalari

<SG1> Oyuna baslamaq. Hor Magin baslamazdan avval Robot bels yerlosdirilmalidir:

a. Oz ittifaqinin baslangic plitolorindon on az1 biri (1) ilo tomasda olmagq. Sokil 26-a baxin.
Ittifaq torofdasi ilo eyni hiicum zonasindaki heg bir baslangic plitalorlo tomasda olmamagq. Robotlardan biri
qirmizi hiicum zonasinda, biri iso mavi hiicum zonasinda olmalidir. Sakil 20-2 baxin.
Matg yiik zonalar1 da daxil olmaqla, hor hansi digor boz saho plitalori ilo tomasda olmamag.
Maksimum bir (1) 6n yliiklomoadon basqa heg bir triballla tomasda olmamaq. <SG4> qaydasina baxin.
Basqa robotlarla tomasda olmamagq.
Heg¢ bir maneos vo ya yliksoklik borusuna toxunmamag.
i. Sahonin perimetri vo/vo ya matg¢ yiik borular ilo olagays icazs verilir, lakin tolob olunmur.
g. Tamamils stasionar (yoni he¢ bir motor vo ya digor mexanizm horakstde olmamalidir) olmag.

&

-0 a0

Qeyd: Har mat¢in yiik zonasinda baslayan triballar mat¢in avvalinda yiik zonast ilo tomasda
olmalidirlar. Lakin, agar komandanin robotu hamin mat¢in yiik zonasina bitigik baslangic
plitalarindan istifada edirsa, oyunéncasi qurasdirma zamant onlarin yeri dayisdirila bilar.
Moasalan, Sakil 26-da 1 nomrali qirmizi robot asagt sol qirmizi matg yiik zonasindaki triballin
yerini dayigsmasina icaza verilir.

Pozuntu Qeydlori: Bu qaydadaki sartlor yerina yetirilmayona qador Mat¢ baslamayacaq. Ogar
Robot bu sartlori vaxtinda yerina yetira bilmirsa, Robot sahadan ¢ixarilacaq va vaziyyat
diizolonaodok <R3dzva <T3 /1/11)/]/1]/11"1 fgthiq n/unnﬂnr}

Sakil26: Robotun oyuna baslaya bilacayi plitalaor.
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o <SG2> Ufiiqi genislonmas moahdudur. Mat¢ baslayan kimi Robotlar genislono bilor, lakin Matg
e zamani heg bir iifiiqi 6l¢ti 36” (914,4 mm)-don ¢ox ola bilmoz.
a. Bu limit mat¢ sahasino nisboton “iifiiqi” genislonmoyo nisbidir (yoni “Robotla birgo firlanmir”).
Mosolon, Mat¢ zamani asirdilan vo ya qaldirarkon oriyentasiyasini doyison robotlar holo do 36 iifiiqi
limito cavab vermolidirlor.

b. Robot genislonmosindo hiindiirliik limiti yoxdur.

Sakil 27: Robotun maksimum genislonma haddini ke¢ib-ke¢madiyini miiayyon

etmak magsadilo Bas Hakimin istifada etdiyi vizual istinadlar.

Pozuntu geydlari:

*  Bu gaydanin asas maqgsadi miidafio zamanu iifiiqi genislonmoni mahdudlasdirmaqdir. Buna géra do,
raqib sabatlorinin va ya matg yiik zonasinin yaxinliginda iifiiqi genislonon robotlar <GI14> qaydasina
riayat etmalidir va Bas Hakimin hor hansisa qarart halinda “ilkin giizost” aldo etmayacaklar..

o VYiiksaklik mahiyyatca hiicum harakati oldugu iiciin, Yiiksalmo zamant bu qaydanin ani/tasadiifi Kigik
Pozuntusu iiciin daha ¢ox “ilkin giizast” tatbig olunacagq.
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<SG3> Triballar: sahads saxlayin. Mat¢in oynanilmasi zamani sahani tork edon (qasdon olsa da,
olmasa da) triballar ¢ixdiglar1 noqtays on yaxin Mat¢ Yiik Zonasinda sahoys qaytarilacaqlar.

A. Hakimlor triballlari, 6z miilahizslorine uygun olaraq, tohliikesiz hesab etdikds, sahoya
gaytaracaqlar.
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B. Bu horokot “matg yiikii” hesab edilmir, yoni <SG6> qaydasindaki miiddsalar totbiq edilmir,
masoalon, triball birbasa robotun {izorine yerlosdirilo bilmoz.

C. Artiq matg¢in yiik zonasinda olan digor triballlarla tosadiifi tomas bas vers bilor, baxmayaraq ki,
Hakimlor bunu etmomak {igiin galisacaqlar.

D. Zoruri hallarda, masalan, triballar artiq matg¢ ylik zonasinin plitoelorini biitdvliikls ohato edirso,
triball mat¢ yiiklomo zonasinda olan digor triballlarin tizoerins yerlosdirils bilar.

E. Hakimlor 6z miilahizolorine asason, homg¢inin yaxinliqdak siiriicliye vo ya digor koniilliiys tribali
miloyyon mat¢ yiik zonasina qaytarmaga istiqamatlondiro bilorlor. Bununla bels, bu, hakimin
icazoasi olmadan heg¢ vaxt siirlicii torafindon foal sokildo edilmomalidir.

<SG4> Hor robota éncadan yiiklonmo iiciin bir ittifaq triballi verilir. Hor Mat¢ baslamazdan
ovval, istifado olunan hor bir ittifaq triballi bels yerlosdirilmalidir:

a. Oncodon yiiklonmo topu ilo eynirongli ittifaqg Robotu ilo tomasda olmagq.
b. Eyni robotla digor bir dncodon yiliklonmo topu kimi tomasda olmag.

c. Saho perimetrinin tamamils daxilinds olmagq.

Ogor Komanda 6z Oncodon yiiklonmo topundan istifade etmok istomirss vo ya Robot Matgda deyilsa,
Oncodon yiiklonmo topu <SG6>-a uygun olaraq Mat¢ Yiiklonma Triballi kimi istifade edils bilor.
Pozuntu Qeydi: <SGI1>-2 bax.

<SGS5> Soboatlarin torlarina yaxinlasmayin. Hor iki sabotdo tora ilismek <S1> va/va ya <G7>-nin
pozulmasi hesab olunur vo siradan ¢ixarilmaqla naticolonacok. Raqibin tora ilismasina sobab olmaq
<G15>-in pozulmasi hesab olunur vo an az1 hor iki komandanin siradan ¢ixarilmasi ilo naticalonacok.

Bu qayda <G15> {i¢iin xiisusi istisnadir. Normalda, <G15> ¢oargivasinda qaydani pozmaga mocbur edilon
(masalon, tora itolonmok) Robot cozalandirilmir. Bununla bels, sabatlor otrafinda robotlar arasi tomas
go6zlonilir vo Dolagma zaman1 oyun sahosine ziyan vurma riski yliksak olur. Dolasan istonilon Robot giinahin
kimds olmasindan asili olmayaraq siradan ¢ixarilmalidir olmalidir. Robotlar 6z harakatlorine vo mexanizm
dizaynlarina cavabdehdirlor.

Qeyd: Triballlar: alava etmak va ya ¢ixarmagq iiciin tor strukturunun galdirilmasi <SG5>
pozuntusu hesab edilir va hamg¢inin Bas Hakimin miilahizasino asason <G7> va/va ya <S1>
pozuntusu hesab edila bilar.
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Pozuntu geydlori:

*  Ani va ya tasadiifi tamas ola bilar, bels oldugda pozuntu va ya siradan ¢ixarlma hesab edilmir.
Qayda yalniz Robot tora iligdikda va Bas Hakim potensial saha zadalanmasinin garsisini almaq
istodikdo iso diisiir.

*  Bu gayda ils alagali Siradan ¢ixarilma, Boyiik pozuntu hesab edilmir. Bas hakim ii¢iin har hansi
potensial tohliikasizlik narahatliginin va/va ya sabakaya zararin qarsisint almaq ii¢tin bir yol kimi
nazorda tutulub.

*  Qasdon, strateji va ya tokrarlanan Kicik pozuntular va/va ya Siradan ¢ixarilmalar Bas Hakimin
miilahizasina asasan Boyiik Pozuntuya qadar yiiksalo bilar.

*  Swradan ¢ixarilmaya sabab olan statusun hall edilib-edilmamasindon asili olmayaraq, siradan
¢ixariima mat¢in galan hissasina qadar davam edir.

<SG6> Matc Yiik Triballar1 miioyyon sartlarlo Mat¢ zamani tohliikasiz sokilds taqdim edils
bilar. Bu gqaydanin ¢argivasindo “toqdim etmok” dedikdo Mat¢ Yiik Triballinin artiq insanla
tomasda olmadig1 vo sahonin perimetri miistovisini ke¢diyi an nazards tutulur.

Bu horokot zamani Siirliciiniin oli miivoqqati olaraq sahs perimetrinin miistovisini qira bilor. Bu ani
horokot <G9> qaydasi ii¢iin istisnadir. Mat¢ yiikiinlin totbiqi zaman1 haddindon artiq, lazimsiz vo ya
tohliikali horokotlor Bag Hakimin miilahizosine asason <S1> vo/va ya <G1> pozuntusu hesab edils
bilar.

Matg Yiikii 7riballar: Komandanin Siiriicii Uzvii torafindon iki iisuldan biri ilo toqdim edilo bilor:

1. Matg yiikiinii asta sokildo matg yiik zonasina yerlogdirmokls. Bu, basqa qaydalar pozulmamagq sorti ils,
siiriicti idaroetma period zamani istonilon vaxt edils bilor.

9

a. “Atmaq”, “yuvarlatmaq vo ya basqa bir sokilde Triballln Mat¢ Yiik Zonasindan konara sigramasi
ii¢lin kifayot qodor enerjinin verilmosing icazo verilmir.

b. Qeyd edok ki, Mat¢ Yiik Zonas1 plitonin {igél¢iilii hacmi yox, oziidiir. Yeni Mat¢ Yiklori hor
hans1 digor qaydalar1 pozmadan birbasa plite lizorino yerlosdirilsa, Mat¢ Yiik Zonasinda cari
anda no godor Tribalin ola bilacoyi ile bagli qaydalara bagli mohdudiyyot yoxdur.

2. Matg yiikiinii eyni ittifaqin diger robotuna asta sokilds yerlosdirmokls.
a. Robot mat¢ yiik zonas1 vo ya mat¢ ylik borusu ile tomasda olmalidir.

b. <S1> vo <S3> gaydalar1 holo do bu tomasa totbiq olunur. Bu horokot zamani1 Robotun sahonin
perimetrindon konara ¢ixmasi ii¢lin heg¢ bir sobab olmamalidir.

Qeyd: Matg yiikii triballlar: yalniz siiriicii idaraetmoasi periodu baslayandan sonra tatbiq edila
bilar. Avtonom period arzinda, avtonom va siiriicii tarafindon idara olunan periodlar arasinda
mat¢ yiikii triballar: sahanin perimetri miistavisini ke¢gmomalidir..
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<SG7> Sahib olma bir (1) triball ilo mohduddur. Robotlar cari anda birden ¢ox Triballa sahib ola
bilmoazlor. Bu qaydani pozan robotlar istonilon horokoti dorhal dayandirmalidirlar (artiq Tribal(lar)
c¢ixarmaq cohdlari istisna olmagqla). Bu qayda hom gosdon, hom do tosadiifi Sahib olmaya aiddir.

Pozuntu geydlari:

«  Matcda qalib galon Ittifaq tarafindon edilmis hor hansisa bir gasdon pozuntu matca tasir edon
hesab edilacak.

Darhal Béyiik Pozuntulara ¢evrila bilan dahsatli Pozuntulara misallar (lakin bunlarla
mohdudlasmir):

*  Mat¢in ¢ox hissasini (masalon, miidafio manevrlori, yiiksaltma) artiq Triballlar:
uzaqlasdirmaga cohd etmadon oynamaga davam etmak.

o “Tasadiifan” haddindan artiq triballa sahib olmag.

<SG8> Ogor ikiqat zonalanmayibsa, roqibin sabatindan uzaq qahin. ittifaq ikiqat zonalanmasi
torifino cavab verdiyi miiddatds, matcdaki robotlaria ikiqat zonalanan ittifaqinin sobatinin
“miistovisini qirmaga”, (masolon, triballar1 ¢ixarmaga) icazo verilir.

a. Buicazo Ittifaq Ikiqat Zonalasdirmadan ¢ixdigda (yeni, Robotlardan biri vo ya her ikisi sahonin digor
torafine qayitdiqgda ve ya Uzun Baryerlos tomasda olduqda) basa catir.

b. Raqibin sabatina basqa vaxt daxil olmaq qadagandir. Buraya, ikiqat zona statusunu bitirdikden
sonra da roaqibin sobatindo qalmaq daxildir.

c. Bu gayda hom gosdon, hom do gosdon olmayan tomaslara aiddir. Komandalar 6z Robotlarinin
horokotlorine gora mosuliyyat dasiyirlar.

d. Bu qayda yalniz Siiriicii Idaroetmasi Periodu orzindo totbiq edilir. Avtonom Period orzindo
roqibin sabatine daxil olmaga icazo verilmir.

e. Ogor Ittifaqda yalniz bir Robot varsa, onda bu ittifaq heg vaxt Ikiqat zonanin torifinoe cavab vera
bilmoz vo buna goro do, onun sabati heg vaxt roqiblorin tomasi li¢lin agiq deyil.

Pozuntu geydlori: Triballlar: raqibin sabatindan ¢ixarmaq cahdi qasdan va tabii olaraq miidafia
xarakterli bir harakatdir. Buna gora da, <G14> bela horakatlora totbiq edilacak va raqib
robotlar arasinda hor hanst yaxin gararlar zamani hiicum edan ittifag homisa “ilkin giizost”
alacagq.
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Sakil 28: Hor ittifagdan 6z Hiicum Zonalarinda olan bir Sokil 29: Iki qurmizi robot mavi hiicum zonasindadir; qirmizi

Robot; Sabatlordaki Triballlar tohliikasizdir. sabat mavi robot torafindon xalin ¢ixarilmasi iiciin agiqdir.

Sakil 30: har iki qirmizi robot qirmizi hiicum zonasindadir; Sokil 31: Qirmizi robot uzun baryerls tomasdadir; qirmizi ittifaq
Qirmizi sabat mavi robot tarafindon xallarin ¢ixarilmast iigiin agiqdir.

ikigat zonali DEYIL, demali qollardak: triballar tahliikasizdir.

<SGY9> Avtonom periodda 6z zonanizda qalin. Avtonom period arzinds robotlar neytral zonanin
oks torofindo vo ya matca bagladiqlart hiicum zonasinin oks zonasindaki plitalor, triballar vo ya saho
elementlori ilo tomasda ola bilmozlar.

a. <G17> strateji qazanc li¢lin agiq-askar istismar edilmodiyi halda bu qaydaya samil
edilmir. Normal avtonom periodun bir hissasi kimi iso salinan Triballlarin meydanin
roqib torafindaki plitalarls tomasda ola bilacayi gdzlanilir.

Pozuntu geydlori:

*  Bu qaydanin biitiin pozuntular: (Béyiik va ya Kicik) Avtonom Bonusun qarsi toraf Ittifaqa verilmasi ilo
naticalanacak.
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* Neytral Zonadan sonrak; plitalarls tamasda olan zaman raqib Robotla qasdan tomas kimi strateji va ya
kobud pozuntular Boyiik pozuntular hesab edilacak.

*  Roagqibin avtonom qalaba xali ii¢iin istifada edilon matg yiik zonasina miidaxilo etmak magsadila gasdan
triballdan istifada strateji qazanc iiciin <GI17>-dan istifada niimunasi hesab edila bilor. Ogar pozuntu bas
veran zaman raqib artiq oz triballint ugurla geri qaytaribsa, bu, <SG9>-un ki¢ik pozuntusu hesab edilacak
va avtonom qalaba xalina tasir géstormayacak (<SC7>-2 gora). Ogar raqib oz triballint geri gaytarmayibsa,
bu, boyiik pozuntu hesab olunacagq.

<SG10> Avtonom period zamani neytral zonaya girarkan risklori nazars alin. Avtonom Period
orzindo Neytral Zona ilo tomasda olan istonilon Robot bilmolidir ki, roqib Robotlar da eyni seyi edo
bilor. <G11> vo <G12>-yo uygun olaraq Komandalar hor zaman 6z Robotlarinin horokotlorine goro
mosuliyyot dasiyirlar.

a. Neytral zona ilo hor ikisi tomasda olarkon raqib robotlar bir-birine toxunarlarsa vo miimkiin
<G13> va ya <G14> pozuntusu (zorar, dolagsma va ya asirdilma) meydana ¢ixarsa, onda hakim
gorar1 pozuntunun siiriicii idarsetmasi periodunda imis kimi, <G13> kontekstindo veracok.

b. Zonalar <G14> kontekstindo homiso avtonom period arzinds “hiicum”/“miidafisa” rollarini
mioyyon edacok. Masalon, Sokil 32-do robotlar mavi hiicum zonasindadir. Buna goro do,
neytral zonada bas hakimin gorarini tolob edon tomas bas verarss, mavi 1 robotu “ilkin giizost”
alacagq.

Sokil 32: Neytral Zonada qaydalara uygun
olaraq ¢alisan iki robot.
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<SG11> Yiiksoklikds olan robotlar qorunur. Mat¢in son 30 saniyasi arzindo Robotlar
asagidakilarla tomasda olmamaldir:

Rogib ittifaqin Yiiksoklik borulari i
Yiiksoklik borulari ilo tomasda olan raqib Robotlar
Yiiksoklikde olmagq terifins cavab veran raqib Robotlar
Qars: ittifaqin Yiiksoklik Borularia bitisik Qisa Baryerlor
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Bu b6lma Robotun dizayni vo qurulmasi tiglin qaydalar vo toloblori toqdim edir. VEX Robotics
Competition robotu, xilisusi tapsiriqlart yerins yetirmok ii¢iin qeydiyyatdan ke¢cmis VEX Robotics
Competition komandas1 torafindon hazirlanmis vo qurasdirilmis, uzaqdan idars olunan va/vo ya
avtonom qurgudur.

Robotun dizayni vo konstruksiyasina aid xiisusi qaydalar vo mohdudiyyatlor var. Robot dizaynina
baslamazdan avval bu qaydalar ils tanis oldugunuzdan oamin olun. Bu “toftis qaydalar1” hor bir todbir
baslamazdan ovvoal rosmi Robot Toftisindo yoxlanilir.

Toftis Qaydalar1 “kecdi/ke¢modi” formasindadir; Boyiik vo ya ki¢ik pozuntular yoxdur, yalniz pozuntular
var. Biitiin Pozuntulara gors coza <R3d> vo <R27>-do gostorildiyi kimi eynidir.

Bu qaydalarin oksariyyati icazs verilon motorlarin maksimum say1 kimi “sort mohdudiyyatlor”dir.
Lakin, bazil qaydalar mexanizmin potensial tohliitkasizlik riskini miioyyon etmok kimi “inspektorun
gorarina buraxilir”. Bir ¢ox todbirlords bas inspektor vo bas hakim eyni soxs olur; agor deyilso,
koniilli inspektor hor hans1 hossas qorarlart Bas Hakimlo tosdiq etmolidir. Bas Hakim biitiin Robot
gaydalari ilo bagli yekun solahiyyoto malikdir, ¢iinki toftis basa ¢atdigdan sonra Robotun Matg ii¢iin
sahoyo ¢ix1ib ¢ixmamasi onun goraridir (<R3d> vo <R3e> {izro).

Toftis qaydalan

<R1> Har komandaya bir robot. VRC ¢ar¢ivesinds miiayyon bir tadbirds hor komanda ii¢iin yalniz bir
(1) Robotun yarigmasina icazo verilir. Komandalardan yarisda 6z Robotunda doyisiklik edacoayi gdzlonilsa
da, miioyyan bir tadbirde Komanda yalniz bir (1) Robotla mahdudlasir. VRC maqgsadlari iigiin VEX robotu
asagidaki alt sistemlora malikdir:

e Alt sistem 1: Tokarlar, tirtillar vo ya Robotun diiz oyun soathi izorindo horokat etmoasino imkan
veran hor hansi digor mexanizm do daxil olmaqla mobil robot bazasi. Stasionar Robot ii¢iin tokorlori
olmayan robot baza Altsistem 1 hesab edilocok.

e Alt sistem 2: Qaydalara uygun VEX batareyasi, qaydalara uygun VEX idaraetma sistemi vo mobil
robot bazasi li¢iin alaqgali digar motorlar1 6ziinds ehtiva edan enerji vo idaraetmo sistemi.

e Altsistem 3: Triballar vo Saho Elementlorini manipulyasiya etmayo vo ya saho maneolorinin
naviqasiyasina imkan veran olavo mexanizmlor (vo alagoali motorlar).

Yuxaridaki torifleri nazars alaraq, istanilon VRC tadbirinds istifads li¢iin minimum Robot (Bacariq
tapsiriqlar: daxil olmaqla) gostorilon alt sistem 1 vo 2-don ibarat olmalidir. Belsliklo, ogor alt sistem 1 vo
ya 2-ni tamamilo doyisdirirsinizso, demali ikinci Robot yaratmisiniz vo bu qaydani pozmusunuz.

a. Yarisda ikinci robot doyisdirilorken vo ya yigilarken komandalar digar bir Robotla yarisa bilmoaz.
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b. Robotun hssolarini tomir etmok vo ya doyisdirmok ii¢lin basqa robotdan istifado edilon
komandanin alindo yi1gilmis ikinci Robot olmamalidir.

c. Komandalar yarig zamani ¢oxsayli Robot doyiso bilmoazlor. Buraya Bacariqlar Tapsirigi, Kvalifikasiya
vo/va ya Eliminasiya Matglar iigiin miixtalif Robotlardan istifado daxildir.

d. Birdon ¢ox Komanda eyni Robotdan istifado edo bilmoaz. Bir Robot todbirds verilmis miioyyon
Komanda ndmrosi altinda yarisdiqgdan sonra bu, “onlarin” Robotu olur; yarig movsiimii arzindo
basqa he¢ bir Komanda onunla yarisa bilmoz.

<R2> Robotlar komandanin bacariq saviyyasini tomsil etmalidir. Robot Komanda torafindan
dizayn edilmoali, qurulmali vo proqramlasdirilmalidir. Yetkinlorin komandadak: sagirdlers dizayn,
quragdirilma vo proqramlasdirma bacariqlarini dyrotmosi gézlonilir, lakin onlar Komandanin
Robotunu dizayn edo, qurasdira vo ya proqramlasdira bilmozlor. <G2> vo <G4> gqaydalarina baxin.
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: <R3> Robotlar taftisdon ke¢cmoalidirlor. Hor bir Robotdan matca buraxilmadan oavval tam toftisdon
ke¢mosi tolob olunacaq. Bu toftis biitiin Robot qaydalarina omoal olunmasini tomin edacak. ilkin toftis

komandanin geydiyyati/mosqi arzindo aparilacaq. Hor hans1 Robot dizayn1 vo ya konstruksiya
gaydasina omol edilmomosi, asagidaki yarimbondlordo tosvir olundugu kimi, Robot yenidon ganuni
voziyyoto gotirilono godor todbirds Yarislardan ¢ixarilmasi vo ya Diskvalifikasiyasi ilo naticolonocok.

a. Robotda edilon ohomiyyotli doyisikliklor, masolon, Altsistem 3 -iin qismon vo ya tam doyisdirilmosi,
Robot yeni mat¢a ¢cixmamigsdan avval yenidon yoxlanilmalidir.

b. Todbirds istifado edilmozdon avvol biitiin miimkiin funksional Robot konfiqurasiyalar:
yoxlanilmalidir. Bu, xiisusilo modul vo ya doyisdirilo bilon mexanizmlors (<R1>-2 géra) vo
Baslangic konfiqurasiyalarina/6élg¢iilorine (<R4>-5 goro) aiddir.

c. Bas Hakimlar komandalari tasadiifi taftisa calb eda bilar. Toqdimatdan imtina diskvalifikasiya ila
naticalanacak.

i. Matcdan avval Robotun qaydalari pozdugu miioyyan edilorsa, Robot sahadon ¢ixarilacaq. Siiriicii
Komanda Uzvii sahado qala bilar ki, Komanda “oyuna golmoadi” (<T5> {izro) kimi qiymatlondirilmasin.

d. Toftisdon ke¢moyon (yoni, bir vo ya bir neco Robot qaydalarini pozan) robotlar voziyyati
diizoldona goador heg¢ bir Matga ¢ixa bilmoazlar. Robot toftisdon ugurla kegona gqador hoar hansi
Matg lizro <T5> samil olunacaq.

e. Ogor Robot toftisdon kecib, lakin sonradan Bas Hakim torafindon Mat¢ zamani vo ya Matgdan
dorhal sonra onun qayda pozdugu tosdiqlonarsa, robot hoamin Matg¢dan konarlasdirilacaq. Bu, tasir
altina diisocok yegana Matgdir; artiq basa ¢atmis avvalki Matglara yenidon baxilmayacaq. <R3d>
pozuntusu aradan qaldirilana vo Komanda yenidon yoxlanilana qoadar qiivvads olacaq.

f. Biitiin toftis Qaydalar1 bag hakimin gorarina asason miioyyan tadbir ¢argivasinde totbiq edilmolidir.
Bir todbirde robotun qaydalara uygun olmasi avtomatik olaraq golacok todbirlorde do uygunlugu
nazords tutmur. Bazoyin “qeyri-funksional” olub-olmamas1 kimi subyektiv qaydalarin “qaydalara
uygun olmayan” sorhlorino asaslanan robotlar toftis zamani slave yoxlama goézlomslidir.

<R4> Robotlar 18” x 18” x 18” hacmins uygun olmalidir.

a. Bu qaydaya uygunluq rosmi VEX Robotics Saho Robot Genislonmosi Olgii Alatindon istifado
etmokla yoxlanilmalidir: https://www.vexrobotics.com/276-5942.html.

b. Baslangic dl¢iisiinii saxlamagq ii¢iin istifads olunan har hans1 mahdudiyyatlar (mas., zoncirband,
rezin bantlar va s.) <G6>-a uygun olaraq, Mat¢ miiddatinde Robotun {izoarinda qalmalidir.

c. Bu gaydanin magsadlari iigiin giiman etmak olar ki, Robotlar taftisdon kegacok vo hor bir Matg¢ diiz
standart saha plitolari {izorinds baslayacagq.
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<R5> Robotlar tohliikasiz olmalidir. Asagidaki ndv mexanizm vo komponentlors icazo VERILMIR:

a. Saho elementlorine vo ya triballara zorar vers bilonlor.
b. Digor roqib Robotlara potensial zorar vero bilanlor.
c. Digor Robotlarla vo ya tor ilo lazimsiz Dolasma riski yarada bilonlor.

d. Komandalarin Siiriicii Uzvlori, todbir iscilori vo ya digor insanlar ii¢iin potensial tohliiko yarada
bilenlor.

<R6> Robotlar VEX V5 sistemindon qurulmalidir. Robotlar agor bu qaydalarda basqa ciir qeyd
olunmursa, YALNIZ rosmi VEX V5 komponentlorindan istifade etmoklo qurasdirila bilor. Komandalar sual
yarandiqda hissenin qaydalara uygunlugunu siibut edon sonadlori taqdim etmolidirlor. Sonadlesdirma
niimunolarina qabzlor, hisso ndémralori, rasmi VEX vebsaytlar1 vo ya diger ¢cap olunmus siibutlar daxildir.

a. <R7>boandi ils xiisusi icazs verilmadiyi vo ya VEX V5 Mahsul xatlorinin bir hissasi kimi "carpaz siyahiya
almmadig1" halda VEXpro, VEX EXP, VEX 1Q, VEX GO, VEX 123 vo ya VEX Robotics by HEXBUG* mohsul
xatlorinden olan mohsullar Robot qurasdirilmasi tigiin istifads edils bilmoz. Masalon, Flex Wheels vo Versa-Hub-lar
VEX “Flex Wheels” sohifasindo tapila bilon VEXpro komponentlaridir vo demsli qanunidir:
https://www.vexrobotics.com/vrc-flex-wheels.html.

* HEXBUG markast Spin Master Corp-a maxsus qeyda alinmis ticarat nisanidir

b. Vex Cortex nazarat sistemindon olan asagidaki elektronika hissalorins icazo verilmir.

SKU ‘ Tasvir

276-2192 VEXnet coystiki

276-1891 VEXnet torofdas coystiki

276-2194 VEX ARM® Corteks asasli mikrokontroller
276-2245 / 276-3245 VEXnet agar1 1.0 /2.0

276-2177 2-naqilli 393 motoru

276-2162 3-naqilli servo

276-2210 VEX fonari

276-2193 Motor kontrolleri 29
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c. VEX Cortex idarsetmos sistemindon olan asagidaki elektronika hissalorins icazs verilir.

SKU ‘ Tasvir
Limit acari vl / v2

276-2159 Bamper acari
276-2156 Optik mil kodlayicisi
276-2216 Potensiometr
276-2155 Ultrasas diapason askarlayicisi
276-2176 LED gostaricisi
276-2333 9yilms daracasi giroskopu
276-2332 Analoq akselerometr v1.0
276-2154 Xatt izlayicisi
276-1380 Camper
276-2158 Is1q sensoru

d. V5 Workcell mahsul xoattindon olan komponentlors icaza verilmir. Bura asagidakilar daxildir:

SKU Tasvir
276-7151 Robot golu (metal)
276-7152 Robot beyin qosqusu
276-7153 Giris cixis konveyeri
276-7720 Disk gidalandirici
276-7047 V5 elektromagqniti

e. VEX IQ pinlorindan istifade etmok olar.

f. V5 beta firmware tominati da daxil olmaqla, V5 beta proqramindan olds edilmis komponentlar
yarigda istifado li¢lin qaydalara uygun deyil.

i. Biutin V5 beta avadanligr qurasdirilmadan avval daha agiq boz rong ilo miiayyon edils bilar. V5
beta-dan olan Robot Beyinlori, Robot Batareyalari, Kontrollerlor vo Gérma Sensorlarinda “BETA
TEST” yazis1 var. Smart Motorlarda vo Radiolarda bu méhiir yoxdur, lakin yeno do ronginoe goro
miloyyan edils biloar.

g. Miasir VEX V5 doastlorinds olmayan VEXplorer dostinin komponentlarine icazs verilmir.
Buraya elektronika, tokorlor, qeyri-standart disli ¢arxlar vo plastik birlasdiricilor daxildir (lakin
bunlarla mohdudlagmir).

h. Rosmi VEX mohsullar1 yalniz VEX Robotics-don alds edils bilor. Biitiin rosmi mohsullar1 buradan aldo eda
bilorsiniz: www.vexrobotics.com.
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<R7> Miiayyon qeyri-VEX komponentlori. Robotlar asagidaki slavo “qeyri-VEX” komponentlorindon
istifado etmoys icazo verilir:

a. Ciddi sokilds yalniz VEX Is1q Sensoruve ya VEX V5 Gormo Sensoru kimi qaydalara uygun sensorlar
I ticlin rong filtri vo ya rong markeri kimi istifado edilon istonilon material.

Q’Q .
Q!

p.
Z
-
3
=

b. Ciizi miqdarda oyun sahasinin divarlari, sahanin plitalorinin sathi, Triballar vo ya digor
Robotlarla tomasda olmayan sothlords vo yerlordo, aerozol asasli olmayan hor hansi yag
vo ya siirtkii qarisigi.

c. Antistatik birlosmo, ¢ox ciizi doracado istifads edildikds (yoni, Sahs Elementlorindo, Triballlarda vo ya
digor Robotlarda qaliq qoymadiqda).

d. Kabel birlogsmolarini tomin etmok ii¢iin istifado edildikds isti yapisqan.
e. Qalinligr 1/4” (6,35 mm)-don ¢ox olmayan limitsiz uzunluqda ip/sim.

f. Yalniz 2, 3, 4 naqilli vo ya V5 Agill1 Kabellorin vo/ve ya pnevmatik borularin yigilmasi vo ya
biikiilmasi iiciin istifado olunan kommersiya asyalarina icazs verilir. Bu elementlor yalniz
kabel/borularin qorunmasi, toskili vo ya idara edilmosi moagsadlari ii¢iin istifads edilmalidir.
Buraya elektrik skotgu, kabel dasiyicisi, kabel cigirt vo s. daxildir (lakin bununla
mohdudlasmir). Komponentin, kabellori vo borulart qorumaq vo idaro etmokdon basqa bir
funksiyaya xidmot edib-etmodiyini miloyyon etmok miifattislordon asilidir.

g. <R8> vo <R9>-ds geyri-funksional 3D cap edilmis lisenziya l6vhoalorins icazo verilir. Buraya yegano
moaqsadi ndmrani saxlamaq, birlagsdirmok vo ya gdstormok olan hor hansi dastokloyici strukturlar daxildir.

h. Uzunlugu va qalinligt VEX V5 mohsul xottindakilarle eyni olan rezin baglar (#32, #64 va 117B).

i. VEX saytinda sadalananlar ilo eyni SMC istehsal¢isinin hisss ndmrolarine malik pnevmatik
komponentlor. Uygun pnevmatik komponentlarls bagli daha strafli malumat tigiin Legal VEX
Pneumatics Summary sonadine baxin: https://link.vex.com/docs/2022-2023/vrc-spin-up/
LegalPneumatics.

j- Uzunlugu va qalinligt VEX V5 mohsul xattindakilorle eyni olan zip baglar (4" vo ya 11" uzunluqda).

Daha ¢ox molumat ii¢giin REC kitabxanasi mogalasino baxin.

<R8> Bozoklara icaza verilir. Komandalar geyri-funksional dekorasiyalar alave eda bilarlar, bir
sortlo ki, boazaklar Robotun performansina shomiyyatli doracada tosir gdostormasin vo ya Matgin
naticosino tosir etmasin. Bu bozoklor roqabot ruhunda olmalidir. inspektorlar "qeyri-funksional”
hesab edilon komponentlar barado son sozili deyacoklor. Asagida basqa ciir gostorilmadiyi
toqdirds, geyri-funksional bazoklor biitiin standart Robot qaydalar: ilo tonzimlonir.

“Qeyri-funksional” hesab edilmok ili¢lin har hansisa qoruyucular, etiketlor vo ya digor bazak
osyalar1 eyni funksionallig1 tomin edon qaydalara uygun materiallarla dostoklonmslidir.
Masalon, bir Robotda Triballlarin Robotdan diismasinin qarsisini alan nahang bir etiket varsa,
etiket VEX materiali ilo dostoklonmoalidir ki, bu da Triballin diismasinin qarsisini alsin. Bunu
yoxlamagin sado yolu bozaklorin ¢ixarilmasinin Robotun isino hor hansi sokilds tesir edib-
etmadiyini miiayyan etmokdir.
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a. Parcalarin anodlasdirilmasi vo ronglonmosi qanuni geyri-funksional bozok hesab olunur.

b. Heyri-funksional bozok kimi kicik kameralara icazo verilir, bir sortlo ki, hor hansi
otiirmo funksiyalari vo ya simsiz rabito sondiiriilsiin. Ballast kimi istifado edilon hoadsiz
boyiik kameralara icazo verilmir.

c. VEX elektronikasi qeyri-funksional bozok kimi istifado edilo bilmoaz.

d. Vizual olaraq Saho Elementlorine bonzayon vo ya roqibin Gérmo Sensoruna bagqa ciir miidaxile
edo bilon bozoklor funksional sayilir vo icazo verilmir. Miioyyon bazok vo ya mexanizmin bu
gaydani pozub-pozmadigina dair yekun qorar1 Inspektor vo Bas Hakim veracok.

e. Daxili enerji manbolorine (masalan, kicik yanib-sénon is1q ii¢lin) icazs verilir, bir sortlo ki,
basqa he¢ bir qayda pozulmur ve bu monbs yalniz islak olmayan bazays enerji verir (yani,
Robotun hor hansi funksional hissalorine birbasa vo ya dolay1 tasir gdstormasin) .

f. Robotla oks slage tomin edon bozoklor (masalon, qaydalara uygun sensorlara tosir edon) “funksional”
say1lir vo icazs verilmir.

g. Siirlicti tizvlor vizual oks olaqs tomin edon bazaklore (masalon, dekorativ isiqlandirma) icazo
verilir, bir sortlo ki, onlar hor hans1 digor qaydalar1i pozmasin vo basqa heg bir funksiya
(masalon, struktur dostok) gdstormasin.

<R9> Rosmi qeydiyyatlhh Komandanin némrasi Robot Lisenziya Lévhosindo gostorilmoalidir. Rosmi
VEX Robotics Competition todbirinda istirak etmok iiciin Komanda avvolco robotevents.com-da
geydiyyatdan ke¢moalidir vo VRC Komanda ndmrasini alds etmoalidir. Bu Komanda ndmrasi
Lisenziya Lovhoalorindon istifado edorok Robotun minimum iki (2) torafindo gostorilmoalidir.
Komandalar rosmi VRC Lisenziya Dastindon istifado etmayi se¢o vo ya onlar1 fordi olaraq 6zlari
yarada biloarlor.

a. Robotlar hor bir Matg ii¢iin Ittifaq rongino uygun l1évhalordoen istifads etmalidirlor (yoni,
qirmizi Ittifaq Robotlarinin Matg iigiin 16vhalori qirmizi olmalidir). Robotun hansi rong
[ttifaga aid oldugu ¢ox aydin gériinmolidir.

i. Ogor Lisenziya Lovhalorinin har iki rongi Robotda qurasdirilibsa, o zaman yanlis rongin tizori
ortiilmali, skot¢la yapisdirilmali vo ya basqa sokildo qapadilmalidir. Lisenziya ldvhalori geyri-
funksional bazak hesab edildiyi ii¢lin bu, skotgdan qaydalara uygun geyri-funksional istifadadir.

b. Lisenziya lovhalori qeyri-funksional bazaklor hesab olunur (<R8>) va biitiin miivafiq Robot
gaydalarina cavab vermalidir (moasalon, onlar 18" hacminds olmalidir, Robotun dayaniqligini vo
ya sortliyini funksional olaraq dayisdirs bilmaz, Dolagmaya sobab ola bilmaz vo s. )

c. Komanda nomralari ag sriftle yazilmali ve aydin oxuna bilmaslidir.

d. Lisenziya ldvhoalorinin hiindiirlilyii on az1 2,48 diiym (63,2 mm), eni 4,48 diiym (114 mm)
olmalidir, yoni oan az1 VRC Lisenziya Lovhasi dastindaki 16vhalorin hiindiirliiyli/eninds olmalidir.
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Sokil 33: VRC Lisenziya Lévhasi Dastindan Sakil 34: Fordi hazirlanmuy lisenziya [6vhasi

hazirlanmis Lisenziya Lévhas niimunasi

<R10> Matc¢dan sonra triballar1 buraxin. Robotlar mat¢cdan sonra Robotun islok olmadan
Triballlarin istonilon mexanizmdon asanliqla ¢ixarilmasina imkan veracok sokildoe dizayn edilmalidir.

<R11> Robotlarin bir mikrokontrollerlori var. Robotlar YALNIZ bir (1) VEX V5 Robot Beynindan
(276-4810) istifado etmoalidir. Qeyri-funksional bazak kimi hor hans1 digor mikrokontroller vo ya emal
cihazlarina icazo verilmir.

Buraya VEX mohsul xatlarinin (VEX Cortex, VEX EXP, VEXpro, VEX RCR, VEX 1Q, VEX GO vo
ya HEXBUG) bir hissasi olan mikrokontrollerlar daxildir. Buraya Raspberry Pi vo ya Arduino
cihazlar1 kimi VEX ils olagoesi olmayan cihazlar da daxildir.

<R12> Motorlarin say1 limitlidir. Robotlar asagidaki meyarlar ¢or¢ivesindos VEX V5 Smart Motorlar
(11W) (276-4840) vo EXP Smart Motorlar (5.5W) (276-4842) kombinasiyasindan istifado edos bilor:

a. Biitliin mithorriklorin imumi giicii (11W vo 5.5W) 88W-don ¢ox olmamalidir.

b. V5 Smart Motorlar vo Smart Portlara qosulmus EXP Smart Motorlar V5 Robot Beyni
ilo istifads edilo bilon yegano motorlardir. 3 naqilli portlar hor hans1 n6v motorlari
idaro etmok ii¢in istifado edilo bilmoaz.

Qaydalara uygun motor kombinasiyalar1

Niimuns |A|B|(C|D| E
11W Motor sayi: 8
5.5W Motor sayi: 012 (41616

]
(@)}
(9}
(@)
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<R13> Elektrik enerjisi yalniz VEX batareyalarindan alinmalidir. Robotlar V5 Robot Beynini
gliclondirmok ti¢iin bir (1) V5 Robot Batareyasindan (276-4811) istifads edo bilar.

a. <R8e>-0 uygun olaraq qeyri-funksional bozoyin bir hissosi kimi istifade edilmoadiyi
toqdirda, basqa elektrik enerjisi monbolorine icazo verilmir.

b. V5 Robot Batareyasi li¢lin qanuni enerji artirici yoxdur.

’4, . c. V5 Robot Batareyalari yalniz V5 Robot Batareya Enerji Doldurulma Cihaz1 (276-4812 vo ya
“\ 276-4841) ilo doldurula bilor.

d. V5 Simsiz Kontrollerlor yalniz daxili tokrar doldurulan batareya ilo tochiz oluna bilar.

i. Komandalara Mat¢ zaman1 V5 kontrollerina xarici enerji manboyinin (masalon, tokrar doldurulan
batareya paketi) qosulmasina icaza verilir, bir sartls ki, bu enerji monbayi tohliikasiz qosulsun va
<G10> va ya <R15> kimi digor qaydalar1 pozmasin.

\

>
\‘ ii. Bozi todbirlor V5 Simsiz kontrollerlori ii¢ciin saha enerji monboyini tomin etmoyi se¢o bilar.
1>

Ogor bu, todbirds biitlin Komandalar {i¢iin tomin edilibsa, simsiz controller li¢ciin enerji
monboyi hesab olunur.

<R14> Elektron vd ya pnevmatik komponentlorin doyisdirilmasing icazd verilmir. Motorlar
(daxili PTC vo ya V5/ EXP Smart Motor proqram tominati da daxil olmaqla), mikrokontrollerlar (V5
Robot Beyni proqram tominat: da daxil olmaqla), kabellor, sensorlar, kontrollerlar, batareya paketlori,
rezervuarlar, solenoidlor, pnevmatik silindrlor vo VEX platformasinin hor hansi digor elektrik vo ya
pnevmatik komponentlori HEC BiR SOKILD® orijinal voziyystindon dayisdirilo bilmoz.

a. VEX 2 va ya 3 naqilli elektrik komponentlarindoki xarici naqiller lehimloms vo ya burulma
birlesdiricilori vasitasila, elektrik skot¢u vo ya daraldici borularindan istifade etmoklo tomir oluna
bilar (bir sortlo ki, orijinal funksionalliq ve uzunluq heg¢ bir sokilds doyisdirilmasin).

i. Tomirds istifado olunan naqil VEX maftille eyni olmalidir.

ii. Komandalar tomirlori risklori nozoro alaraq edir; yanlis naqillor arzuolunmaz naticalare
sobob ola bilar.

b. Komandalar https://link.vex.com/firmware kegidindoki on son rosmi VEXos proqram tominati
yenilomoalarindan istifads edir. Fordi proqram tominat1 doyisikliklorine icazs verilmir.

c. Komandalar V5/ EXP Smart Motorunun istifada¢i funksiyalarina asagidaki bu doyisikliklori edo
bilorlor. Bu siyah1 hor seyi ohato edir; basqa doyisiklikloro icazo verilmir. Miivafiq hallarda,
asagidaki komponentlor (homin xiisusi totbiqlordo) <R20> ii¢iin icazo verilon istisnalardir.

i. Otiiriicii kartricin digor rosmi kartriclorlo doyisdirilmasi.

ii. V5 Smart Motor Qapagindan (276-6780) vintlorin ¢ixarilmasi vo ya doyisdirilmasi.
iii. Yivli montaj olavalorinin ¢ixarilmasi vo ya doyisdirilmasi (276-6781).

iv. Estetik/qeyri-funksional etiketlor (mos., markerlor, stikerlar, boya va s.).

d. V5 Smart Motorlar (11W) rosmi VEX V5 disli kartricindon istifado etmolidir. Bu qaydanin
maqsadloari ii¢iin V5 Smart Motorda olan disli kartriclar “motorun bir hissasi” hesab olunur.
Buna goro do, rosmi disli kartriclordo hor hansi fiziki vo ya funksional doyisiklikloro icazo
verilmir. 11w-luq V5 Smart Motorlar yalniz rosmi VEX motor kartriclorindon istifado eds bilor.
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e. Bu gaydanin mogsadlari iliciin V5 Smart Motor Qapagi “motorun bir hissosi” hesab edilmir.
Buna gors do, <R15> totbiq edilir.

<R15> Qeyri-elektrik komponentlors aksor doyisikliklora icazd verilir. Qanuni metal konstruksiya vo
ya plastik komponentlarin ayilmasi vo ya kasilmasi kimi fiziki doyisikliklars icazs verilir.

a. VEX Limit vo bamper agarlarinin daxili vo ya xarici mexaniki tomirins icazo verilir.
i. Limit acarindaki metal qolun doyisdirilmasine icaza verilir.
ii. Bu cihazlarin komponentlarini digoar proqramlarda istifade etmok qadagandir.

b. istilik emal: vo ya orimo kimi osas material xiisusiyyotlorini doyisdiron metalurgiya
modifikasiyalara icazo verilmir.

c. Pnevmatik borular istodiyiniz uzunluqda kosilo bilor.

d. Asinmanin gqarsisini almaq {iciin qaydalara uygun neylon ipin/simin ucunun oridilmosino (bax <R7¢>)
icaza verilir.

e. VEX platformasinda nozords tutulmayan hor hansi iisulla hissalorin qaynaqlanmasi, lehimlonmaosi,
yapisdirilmast vo ya bir-birina barkidilmaesins icazo verilmir.

f. Mexanik boarkidicilor Loctite vo ya oxsar yiv baglama mohsulu ile boarkidils bilor. Bu YALNIZ vintlor
vo boltlar kimi vasitolorin borkidilmaosi {i¢iin istifado oluna bilor.

<R16> Robotlar VEXnet istifads edir. Robotlar biitiin simsiz rabitslor iiciin YALNIZ VEXnet
sistemindon istifads etmolidirlor.

a. <R6c>-do basqa ciir geyd edilmadiyi halda Cortex, VEX EXP, VEXpro, VEX RCR, VEXplorer, VEX 1Q, VEX GO
va ya VEX by HEXBUG mohsul xattinin elektronikasi qadagandir.

b. V5 kontrollerlori yalniz V5 Robot Beyni ils birgs isladils bilar.

c. Komandalara V5 Robot Beyni va/va ya V5 Kontrollerinin Bluetooth® imkanlarindan Komanda
zonalarinda vo ya Matg¢lardan konarda istifade etmoyos icaza verilir. Lakin, Matg¢lar zamani
simsiz rabita iigiin VEXnet istifads edilmalidir.

d. Komandalara Gérmoa Sensorunun Wi-Fi imkanlarindan Komanda zonalarinda va ya Matglardan
konarda istifads etmoya icaza verilir. Lakin, Gorma Sensorunun simsiz 6tiirma funksiyasi Matglar
zamani sondiiriilmoalidir.

<R17> Radioya miiayyan yer verin. V5 Radiosu elo qurasdirilmalidir ki, V5 Radiosundaki radio
simvolunu he¢ bir metal ohato etmasin.
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<R18> Mohdud miqdarda xiisusi plastiks icazo verilir. Robotlar miioyyon név qirilmayan
plastikdon kosilmis fordi hissalordon istifado edo bilor. Robotun biitiin plastik hissolorini 0,070
. dilym qalinliqli 12" x 24" 6l¢iilii voroqdon kasmok miimkiin olmalidir.

I a. Saho/qalinliq mohdudiyyoatlorinin maqsoadi Robot qurasdirilmasinda istifado olunan xiisusi
L plastik hissolorin sayint mohdudlasdirmaqdir, miitloq hocmi miiayyon etmok deyil. Masoalan,
4@ 0,035 diiym qalinliginda varaq iki adoad 12” x 24” 6l¢iili hissalors icazs vermir.

vl

?‘I”

L
<
3
7

b. Plastik hissolorin horfi monada eyni orijinal 12 ”x 24” voroqdon kosilmosins ehtiyac yoxdur. Lakin,
biitlin fordi hissalor 12” x 24” sahoys yerlosdirilo vo ya yenidon bir hisso togkil edo bilmalidir.

i. Nozori cohotdon iimumi soth sahosi 288 kv. diiym olan, lakin bir 12” x 24” voroq lizorino
yerlosdirilo bilmoyon hissolor qaydaya uygun deyil. Sakil 35-o2 baxin.

c. Plastik kosmo, desma, ayms vo s. yolu ilo mexaniki olaraq doyisdirilo bilor. Kimyovi emal, aridilmo
vo ya tokmo yolu ilo emal edilo bilmoz. Biikiilmoyos komak ii¢lin polikarbonatin isidilmasi magbuldur.

d. Qanuni plastik ndvlorins polikarbonat (Lexan), asetal monopolimer (Delrin), asetal sopolimer
(Acetron GP), POM (asetal), ABS, PEEK, PET, HDPE, LDPE, Neylon (biitiin siniflor),
Polipropilen vo FEP daxildir.

e. PMMA (hoamcinin Plexiglass, Acrylic vo ya Perspex adlanir) kimi qirilan plastik qadagandir.

f. VEX torofindon satilan PET Sheet Variety Pack (276-8340), bu qayda kontekstinds "plastik"
hesab olunur vo fordi plastik materiallar ilo eyni mahdudiyyoatlora moruz qalir.

g. Bu qayda 3D ¢ap edilmis plastik hissaloro samil edilmir. Qeyri-funksional bozoklor (<R8>-9
g0ra) va ya fordi Lisenziya Lovholori (<R9>-a goro) istisna olmaqla, VRC-da 3D ¢ap edilmis
hissolors icazo verilmir.

Qeyd: “Bir 127 x 24 élciilii varagdan kasilmis ™ ifadasi biitiin fordi plastik par¢alarin nazari olaraq
yerlasdirilmasi vo ya 12 x 24" sahasina yenidan diiziilo bilmasi ii¢iin nazarda tutulub. Plastik

parcalart eyni orijinal 12" x 24" varaqdon kasmak lazim deyil. Komandalara taftis zamant istinad ii¢iin
127x24” él¢iilii plastik varagdoan istifadonin “xoaritasini” ¢akmak tévsiya olunur.

¢
()Ll

X v

Sakil 35: Xiisusi plastik hissalor bir 12" x 24" plastik varaga uygun olmalidir.

A

24"
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<R19> Mohdud miqdarda skot¢cdan istifads etmok olar. Robotlar asagidaki mogsodlor {i¢iin
. az miqdarda skot¢dan istifado edo bilor:

a. Iki (2) VEX kabelinin uclar1 arasinda istonilon olageni tomin etmok {igiin.
b. Naqil vo motorlar1 etiketlomok iigiin.
c. Nomro l6vholorinin arxasini 6rtmok iiciin (yoni “yanlis rongi” gizlotmok).

d. Pnevmatik fitinqlarin yivli hissalorindo sizmalarin qarsisini almaq ti¢iin. Bu, Teflon lentinin
yegano mogbul istifadesidir.

e. <R8> corgivasinda “geyri-funksional bazok” hesab edilocok hor hansi digar tatbiqds.

<R20> Miiayyan geyri-VEX barkidicilarina icaza verilir. Robotlar asagidaki kommersiya
vasitolorindon istifads edo bilar:

a. Maksimum 2.5” (63.5mm) uzunluqlu #4, #6, #8, M3, M3.5 va ya M4 suruplari

b. Uzunlugu 0,20" vo ya diametri 0,176"-don ¢ox olmayan kvadrat vintlor

c. Bu vintlors uygun, maksimum 2,5” (63,5 mm) uzunluqlu hor hansi satilan surup, bolt, vint va/va
ya yivsiz bosluq.

<R21> Yeni VEX hissalari qaydalara uygundur. vexrobotics.com saytinda mdvsiim arzindo
buraxilan slave VEX komponentlori basqa ciir qeyd edilmadiyi halda istifads ii¢iin yararl sayilir.

Bozi "yeni" komponentlor buraxildigdan sonra onlara miioyyoan mohdudiyysatlor qoyula bilar.
Bu mohdudiyyatlor rosmi Q&A-da, Oyun Tolimati Yenilomosindo vo ya onlarin miivafiq
mohsul veb sohifalorinda sonadlosdirilacak.

<R22> Pnevmatika mohduddur. Robotun pnevmatik alt sistemi asagidaki meyarlara cavab vermolidir:

a. Komandalar Robotda qaydalara uygun maksimum iki (2) VEX pnevmatik hava rezervuarindan istifads
edo bilorlor.
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b. Pnevmatik cihazlar maksimum 100 psi-o qodor doldurula bilor.

c. Pnevmatik altsistemdos olan sixilmis hava yalniz qaydalara uygun pnevmatik cihazlari (mosalon,
silindrlor) igo salmaq ii¢iin istifado edilo bilor.

<R23> Hor robota bir va ya iki kontroller. Iki (2) VEX V5 kontrolleri bir Robotu idars edo
bilmoz.

a. Hec bir halda bu kontrollerlarin fiziki vo ya elektrik modifikasiyasina icazo verilmir.
i.  Siirticliys V5 kontrollerindaki diiymolori/coystiklori tutmaga va ya idars etmoys komaok
edon qosmalara icazs verilir, bir sartlo ki, onlar kontrollerin 6ziiniin birbasa fiziki vo ya
elektrik modifikasiyasina daxil olmasin.

b. Robotun idars edilmosinin bagqa iisullarina (isiq, sos vo s.) icazs verilmir.

i. Siirlicii idaroetmoasini (masalon, motor kodlayicilar: vo ya Gérma Sensoru) giiclondirmak
iiclin sensor ila qarsiliqli alagodon istifads etmoayo icaza verilir.

<R24> Fordi hazirlanmis V5 Smart kabellarindan istifads etmak olar. Fordi kabellor yaradan
komandalar sohv nagqillerin arzuolunmaz naticalors sabab ola bilacayini boyunlarina alirlar.

a. Rosmi V5 Smart Kabel ehtiyatindan istifado edilmolidir.

b. VEX komponenti olmayan 4P4C konnektorlar1 vo sixma alatlorindon istifadoys icazs verilir.

c. V5 Smart Kabellor yalniz qaydalara uygun elektron cihazlar1t V5 Robot Beyninas qosmagq ii¢iin
istifado edilo bilor.
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<R25> Enerji diiymoasini alcatan yerlasdirin. V5 Robot Beynindaki yandirma/séndiirmae -
diiymasi Robotu horokat etdirmadon vo ya qaldirmadan olgatan olmalidir. Robot problemlarinin L
diagnostikasinda kdmok etmaok ti¢iin biitiin ekranlar vo/yaxud isiqlar yaris isc¢ilori torofindon .

asanliqla gortinmolidir.

<R26> Proqramlasdirma iiciin “Yaris Sablonundan” istifads edin. Robot VEXnet Saho .
Kontrollerlori vo ya Agilli Saha Idaroetmo sistemi torofinin verdiyi istiqgamatlorini izlomok ii¢iin -
proqramlasdirilmalidir. -
Avtonom Period arzindes Siiriiciilora V5 Kontrollerlorindan istifads etmoys icaze verilmayacok. Beloalikla, :
Komandalar Avtonom Periodda ¢ixis etmok istosolor, Robotlarini xiisusi proqram tominati ilo
programlasdirmalidirlar. Robotlar saho sistemi torofindon verilon istigamotlors omal etmok {i¢iin ) @ ‘
programlasdirilmalidir (yoni, Avtonom Period orzinds simsiz idaroetmoni nazors almamagq, Siiriicii “
idaroetmasi Periodunun sonunda sondiirmak vo s.). B

Komandalar bunu yerins yetirmok ii¢iin toqdim edilmis “yaris sablonundan” vo ya onun funksional
ekvivalentindon istifads etmolidirlor. Bu, Robotlardan funksional “yandirmaq/séndiirmok” testindon
kegmok tolob olundugu toftisdo test edilocok. Bununla bagli slaveo molumat {igiin Komandalar
secdiklori proqramlagsdirma miihitinin yardim tolimatlarina miiraciot etmolidirlor.

<R27> Robot qaydasini tasadiifon vo qosdan pozmaq arasinda forq var. Robot qaydalarinin tosadiifon
va ya gqoasdon pozulmasi Komandanin toftisdon ugurla kegona qodor matgda ¢ixis edo bilmomasi ilo
noticalonacaok (<R3d> iizro).

Lakin, raqiblori tizorinda istiinliik olde etmok iigiin gosdon va/va ya bilarokdon qaydalari pozan
komandalar yarisin ruhunu vo etikasini pozurlar. Hor hansisa bels pozuntu <G1> va/va ya REC
Fondunun Davranig Kodeksinin pozulmasi hesab edils bilar.

VvEX

COMPETITION
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VEX Robotics Competition-da Matclar basabas turnir formatinda kecirilir. Bagsabas Turnirlor
Kvalifikasiya vo Eliminasiya Matclarindan ibaratdir. Kvalifikasiya Matclar1 Komandalar1t Qalaba
Xallart (WP), Avtonom Xallar (AP) vo Cadval Xallarinin Reytingi (SP) osasinda siralamaq ii¢iin
istifado olunur. On yiliksok yeri tutan Komandalar daha sonra Eliminasiya Matc¢larinda istirak
etmok vo cempionlart miioayyon etmok iigiin Ittifaqlar yaradilir. Komandalari turnir todbirlorindo
istiraka buraxan taloblor haqqinda moalumat ii¢iin REC Kitabxanasindaki bu mogaloyo baxin.

Bu b6lmo ilk novbado Basabas Matglar haqqindadir. Digor Matg¢ novlori ligiin B vo C Qosmalarina baxin.

Turnir toriflori

Ittifaqin kapitami — Eliminasiya Matglar iigiin Ittifaq yaratmaq mogsodilo digor mévcud Komandalari
dovat etmok hiiququna malik Komandalardan biri. Bax <T18>.

Ittifaq secimi — Eliminasiya Matglari iigiin daimi Ittifaqlarin se¢ilmosi prosesi. Ittifaq Secimi belo bas
verir:

1. Kuvalifikasiya Mat¢larinin sonunda on yiiksok reytinge malik Komanda ilk ittifaqin
Kapitani olur.

2. Ittifaqin Kapitani basqa Komandan1 6z Ittifaqina qosulmaga dovat edir.

3. Dovoat olunmus Komanda Niimayondosi <T18>-do qeyd edildiyi kimi ya davati qabul
edir, ya da dovotdon imtina edir.

4. Novboti an yiiksok reytinqli Komanda ikinci Ittifaqin kapitani olur.

5. lttifaq Kapitanlar1 Eliminasiya Matglar1 ii¢iin biitiin ittifaqlar formalasana qodar 6z
Ittifaqlarin1 bu ardicilligla se¢gmoayo davam edirlor.

Avtonom xallar (AP) — Komanda reytinqinin ikinci osas amili. Kvalifikasiya mat¢1 zaman1 Avtonom
Bonus qazanan Ittifaq sokkiz (8) Avtonom Xal1 qazanir. Boraborlik halinda, hor iki Ittifaq dord (4)
avtonom xal alir.

Avtonom ¢a3laba xali — Avtonom Periodun sonuna gadar <SC7>-do tasvir olunan tapsiriqlart yerina
yetiran Ittifaqa bir (1) Qalobo Xali (WP) verilir. Ogor hor iki Ittifaq bu tapsirig1 yerino yetirorso, hor iki
ittifaq bu WP-ni qazana bilor.

Olvida — Ittifaqin yarismadan - avtomatik olaraq turnirin névboti morhalasino kegdiyi Eliminasiya
matgi.
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< Eliminasiya cadvallori — Sokkiz (8) on alt1 (16) aras1 Ittifaq iiciin Eliminasiya Matclarinin
- codvali. Bax <T19>.

Eliminasiya Mat¢1 — Ittifaqin ¢cempionunun miioyyon edilmosi prosesinds istifado edilon Matg.
Iki (2) Komandadan ibarat ittifaglar Eliminasiya codvoalino uygun qarsilasir; qalib Ittifaq novbaoti
morholoyo kegir.

\
s

Tadbir torafdas1 — Koniilliilor, mokan, todbir materiallart vo todbir barado biitiin digor qorarlar
ticlin imumi menecer kimi xidmoat edon VEX Robotics Competition turnirinin koniilli
koordinatoru. Todbir Torofdaslart REC Fondu, todbir koniilliilori vo todbir istirakg¢ilar: arasinda
rosmi olaqgo rolunu oynayir.

\VeN\V&

Bas hakim — Bu tolimatda yazilan qaydalarin icrasina cavabdeh sertifikatli vo qorozsiz koniillii.
Bas Hakimlor bir todbirde Komandalarla hakim sarhlorini vo ya xal vermo suallarin1 miizakiro
edo bilon yegano soxslordir. Boyiik todbirlordo (masalon, Unikal Tadbirlar, Diinya
Cempionatlar1 vo s.) Todbir Torofdasinin qorarina asason bir ¢ox Bag Hakim istirak edo bilor.

Matc¢ qrafiki — Todbirin avvoalinds yaradilan Matglarin siyahisi. Matg¢ qrafikina hor
Kvalifikasiya mat¢inda yarisacaq, avvalcodon miiayyon edilmis, tosadiifi ciitlosdirilmis
Ittifaqlarin adlar1 vo Matglar {i¢iin gézlonilon baslama vaxtlar1 daxildir. Mat¢ Qrafiki Todbir
Torofdasinin gqorarina asason doyisdirile bilar.

Sakil 36: Tasnifat matg¢lart qrafikinin niimunasi
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. Qualification Match List wvEx¢
’ KALAHARI CLASSIC INDOOR WATERPARK VEX VRC High School Signature Event - Zambezi CEMRETITISN
Match Field Time Red 1 Red 2 Blue 1 Blue 2
a1 Field 1 Fri 9:00 AM 3547Y 7316G 248E 99999V
’ Q2 Fleld 1 Fri 9:06 AM 3145M 266818 88236 23017A
¥ Q3 Fleld 1 Fri 9:12 AM 59759A 45224A 60088 2011G
’ Q4 Fleld 1 Fri 9:18 AM 754762 7882F 11124E 169A
Q5 Field 1 Fri 9:24 AM 78828 9364C 40938A 13754
Q6 Field 1 Fri 9:30 AM 7316A 985754 6210Y 6741A
’ Q7 Fleld 1 Fri 9:36 AM 97031A 60082 6741E 7316X
. Q8 Fleld 1 Fri 9:42 AM 28948 5430A 1274A 3547A
Q9 Field 1 Fri 9:48 AM 11254X 608830 23017C 2719)
Q10 Field 1 Fri 9:54 AM 323v 9364E 2011A 81P
Q11 Field 1 Fri 10:00 AM 6842C 2719A 6302V 248C
’ Q12 Fleld 1 Fri 10:06 AM 11124W 6403W 9364A 9257C
Q13 Field 1 Fri 10:12 AM 2011C 6008N 244D 44691X
0 Q14 Field 1 Fri 10:18 AM 604708 8823C 8823E 11124P
= Q15 Field 1 Fri 10:24 AM 7316E 2011E 38141A 40938C
L]
L
[ ]
Bl
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Mbossq matcl1 — Bu, Komandalara vo konitllilore rosmi mat¢ sahasi vo prosedurlarla tanis olmagq
ii¢lin istifado olunan mat¢dir. Moasq Mat¢lar1i Komandalara sifir (0) Qazanma Xali1, Avtonom
Xal vo Coadvolin Xallar1 reytingi qazandirir.

)
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=

Kvalifikasiya matg¢1 — ittifaq Se¢imi iiciin Komandalarin reytingini miioyyon etmok mogsadilo
istifado edilon Mat¢. Hor Kvalifikasiya mat¢t Qazanma xallari, avtonom xallar vo cadval xallarinin
reytingi ii¢iin yarisan iki ittifaqdan ibarotdir.

Hesab hakimi — Mat¢in sonunda xallarin hesablanmasina cavabdeh olan qorozsiz koniilli.
Hesab Hakimloari sorh vermir vo komandanin qaydalar vo ya xallarla bagli suallarin1 Bas
Hakims yonlondirirlar.

Cadvol Xallarinin reytingi (SP) — Komanda siralamasi {i¢lin liglincii a9sas amil. Cadvsal xallarinin
reytinqi Kvalifikasiya mat¢inda moglub olan ittifaqin xalina barabordir. Borabarlik halinda, hor iki
Ittifaq boraborlik xal1 qodor SP alir. Ogor Ittifagdak: hor iki Komanda Diskvalifikasiya olunubsa,
Diskvalifikasiya olunmamis Ittifaqin komandalar1 homin Matg ii¢iin 6z xallarin1 SP kimi alacaqlar.

Taymaut — Eliminasiya Qrafiki ¢orgivoesindo hor bir Ittifaq ii¢iin ii¢ doqiqoden ¢ox olmayan bir
fasilo (3:00) gotiire bilor. Bax <T9>.

Qolobs Xali (WP) — Komanda siralamsi {igiin ilk osas amil. Komandalar hor Kvalifikasiya mat¢1 ti¢lin sifir
(0), bir (1), iki (2) va ya ii¢ (3) Qaloba Xal1 ala bilorlor. Komanda Diskvalifikasiya olunmazsa, Ittifaqin har iki
Komandas1 homiso eyni WP qazanir.

e Avtonom Qazanma Xallar1 ti¢iin tapsiriqlarini yerins yetirdikds bir (1) WP verilir.
e Kvalifikasiya Mat¢inda qalib olduqda iki (2) WP verilir.

e Kvalifikasiya Mat¢inda hec-hego qaldiqda bir (1) WP verilir.

e Kvalifikasiya Mat¢inda moglub olduqda Sifir (0) WP verilir.

Qolaba faizi (WP) — Liqga todbirindo Qazanma Xallarini avoz edir. Qolobo faizi galobalarin sayinin
komandanin oynadigi Kvalifikasiya Mat¢larinin sayina bdliinmasi ilo hesablanir. Heg -hega olduqda,
Komandaya homin matg tigiin 0,5 "qalaba" verilir. Avtonom Qazanma Xallar1 da iimumi galobs sayina
olavo olunan 0,5 “qalibiyyat” hesab olunur.
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M Turnir qaydalan

<T1> Bas Hakimlor yaris zamani1 matc ilo bagh biitiin qararlar iizorinds son vd yekun
solahiyyato malikdirlar.

a. Hesab Hakimlori Mat¢da xal verirlor vo Bas Hakimlor {i¢iin miisahidagi/moaslohot¢i kimi
xidmot edo bilorlor, lakin onlar he¢ bir qayda vo ya pozuntulari birbagsa miioyyon edo
bilmozlor.

b. Komandaya Boyiik vo ya Kicik Pozuntu verarkon, Bag Hakimlor pozulmus qaydanin qayda
ndémrosini toqdim etmali vo pozuntunu mat¢ anomaliyalar1 jurnalinda qeyd etmolidirlar.

c. REC Fondunun Davranis Kodeksinin pozulmasi, Bas Hakimin ilkin qorarindan konar olava
ciddilosmoaya, o climlodon REC Fondunun niimayondasi torafindon arasdirmaya (lakin
bununla mohdudlagsmayacaq) sobab ola bilor. <S1>, <G1> vo <G2> bels ciddilosmas talob
oluna bilon yegano qaydalardir.

d. Todbir Torofdaslar1 Bas Hakimin qorarini logv eds bilmoazlor.

e. Hor Kvalifikasiya vo Eliminasiya mat¢1 Bas Hakim torofindon izlonmolidir.

<T2> Bas hakimlor kvalifikasiyali olmalidirlar. Bag Hakimlor bu keyfiyyatlors malik olmalidirlar:

a. On azi1 20 yasi olmagq.
b. Tadbir torafdasi torafindon tosdiqlonmak.
c. ¢. Cari movsiim iigiin REC Fondu sertifikatli VRC Bas Hakimi olmagq.

Qeyd: Hesab Hakimlori an azi 15 yasinda olmali va Tadbir Tarafdas torafindon tasdiglonmalidirlar. .
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<T3> Siiriiciiloro Bas Hakimin gorarindan darhal sikayat etmoays icazs verilir. Siiriiciilor xal vo ya
gorarla bagli miibahiso etmok istoyirlorso, Mat¢in Bas Hakimi onlarla danisana qodor Ittifaq Zonasinda
galmalidirlar. Bag Hakim bagqa yerds va/yaxud daha gec vaxtda Siiriiciilor ilo goriismoyi se¢a bilor ki, qorart
osaslandirmaq ii¢lin materiallara vo ya resurslara istinad etmays vaxti olsun. Bas hakim 6z qorarinin qati
oldugunu elan etdikdon sonra masalo basa catir vo daha heg bir sikayot verilo bilmoaz (bax: Qayda <T1>).

a. Bas Hakimlor xal vo ya qorari toyin edarkon heg bir foto va ya video Matg qeydlarini nazardon kegira
bilmoazlor

b. Bas Hakimlor Komandalara qaydalar, Diskvalifikasiya, Pozuntu, xabordarliq vo ya digor cozani izah
etmoasing icaza verilon yegano soxslordir. Komandalar he¢ vaxt qorarin aydinlagdirilmasi ile bagl
digor saha personali, o climladon Hesab Hakimlori ilo maslohatlogsmomalidir.

Unsiyyoat vo miinaqisolorin halli bacariglar1 sagirdlor ii¢iin miihiim hoyat bacarigidir. VEX Robotics
Yarislarinda sagirdlordon miivafiq subordinasiyadan istifade edarok miinaqisolarin diizgiin halli iizro
tocriiba qazanmaqlarin1 gozloyirik. Bu qaydanin pozulmas1 <G1> vo/va ya Davranis Kodeksinin
pozulmasi hesab edils bilar.
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<T4> Tadbir Tarafdasinin tadbir zamani biitiin qeyri-oyun qararlari ilo bagh yekun salahiyyati
var. Oyun Tolimati, VRC Over Under-1 oynamaq baroado bir sira qaydalar iiciin nazords tutulub; bu,
VEX Robotics Competition todbirinin ke¢irilmasi {igiin tolimatlarin tam mocmuosi deyildir.
Asagidaki nimunolarde oldugu kimi (lakin bunlarla mohdudlasmayan) qaydalar Todbir Torofdasinin
ixtiyarindadir vo Oyun Tolimati ilo eyni hormotlo davranilmalidir.

* Mokana giris

+ Komanda zonalari

* Saglamliq vo tohliikasizlik

+  Komanda gqeydiyyati va/vo ya yarigsma hiiququ

* Komandanin yarig saholorindon konarda davranisi

<T5> Komandanin Robotu va/va ya Siiriiciisii har Matcda istirak etmalidir. Robot vo ya
Komandanin hansisa siiriicii sagird tizvii, Robot islomaso belo, Komandanin Matg¢1 iigiin sahayo
golib hesabat vermoalidir. Siiriicii he¢ biri sahoys hesabat vermoasa, Komanda “matca golmomis”
hesab edilacok vo sifir (0) WP, AWP, AP vo SP alacagq.

<T6> Sahadaki robotlar oyuna hazir olmalidir. Komanda 6z Robotunu sahays ¢ixararsa, o,
oynamaga hazir olmalidir (yoni, batareyalar doldurulmus, baslangic 6l¢iisii mohdudiyyasti daxilindo,
diizgiin ittifaq rongli ndmros nisanlari ilo va s.).

a. VEX pnevmatiklorasindan istifado edon komandalar Robotu sahays yerlosdirmozdon avval sistemlorini
doldurmalidirlar.

b. Robotlar dorhal sahays yerlosdirilmslidir. Buna tokraran riayst etmomak <G1>-in pozulmasi ilo
noticoalona bilar. “Doarhal” termininin doqiq torifi bas hakimin vo Tadbir Torofdasinin ixtiyarindadir.
Bu, todbir codvalini, avvalki xabordarliglar: vo ya gecikmalori vo s. nazors alacaq.

c. Ogor Robot Matgin planlasdirilan vaxtini gecikdirirsoe, o, Bas Hakim vo Todbir Torofdasinin gorart
ilo sahodon konarlasdirila bilor. Siiriicii meydanda qala bilor ki, Komanda “matc¢a golmomis” kimi
(<T5> iizro) qiymatlondirilmasin.

<T7> Matclarin yenidon oynanilmasi miimkiindiir, lakin nadir haldir. Matg¢in tokrar1 (yoni, matgin
baslangicdan etibaron yenidon oynanilmasi) hom Tadbir Torafdasi, hom do Bas Hakim torafindon
razilagdirilmalidir vo yalniz an ekstremal soraitde edilocok. Matg tokrarini tomin eds bilacok bazi niimuna
vaziyyatlar asagidakilardir:
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a. Matcga tosir edon “Saho xotalar1”.
i. Diizglin mdvqelords bagslamayan oyun elementlori.
ii. Skot¢ xatlorinin qalxmasi.

iii. Normal xotalardan konar saha elementlorinin qopmas1 vo ya horokat etmasi (Robot tosiri
naticasindo olmayan horokatlor sobabindon).

Q’Q .
Q!

p.
Z
-
3
=

iv. Avtonom va ya Siiriicii Idaroetmasi Periodunun erkon bitmosi.

v. Robotlarin sénmasing vo ya sabokadon ¢ixmasina sabab olan sahs sistemi. Qeyd edok ki, bu,
bazon motorlart haddon artiq qizmis Robot vo ya kontrollerin portunda ayilmis sancaqlar ile
qarigdirilir ki, bu da miioyyen intervallarla ¢ixmalara sobob olur. Umumiyyatlo, hor hansi
hoqiqi saha nasazlig1 bir Robota yox, hor iki Ittifaga tosir edocok.

b. Komandanin nozaratindon konar vo Robotun tamamilo sénmasiyle noticolonon V5 Robot Beyin
kilidlonmosi. Matg¢in tokrar oynanilmasi li¢iin asagidaki meyarlarin hamisi yerina yetirilmoalidir:

i. V5 Beyninin ekrani, yuxaridak: status zolag: da daxil olmaqla tamamils ag rongs ¢evrilir.
ii. Beyin kontrollerlordon vo ya sensorlardan golon hor hans1 girige cavab vermir.
iii. Beyindoki "enerji" diiymosins cavab yoxdur (yoni, beyni yenidon iso salmagin yegano yolu
batareyani ¢ixarmaqdir).
iv. Hec bir qosulmus cihaz, Smart Port baglantilarinda sabit qirmiz1 is1q ile gériinmiir (yoni, yanib-
sonilr vo ya sonir).

c. Oyuna tasir edon oyun qaydalar: ile bagli problemlor.

i. Bas Hakim hor hansi1 qayda pozuntusunu sohv sorh etdiyino géro Robotu sondiiriir.

ii. Bas Hakim Avtonom Periodun galibinin naticasini miiayyan etmadon Siiriicli idaraetmasi perioduna kecgid
edir.

iii. Hesab miioyyon edilmoazdon avval saha sifirlanir.

<T8> Diskvalifikasiya. Komanda Kvalifikasiya mat¢inda Diskvalifikasiya aldiqda, onlar Matg
iicilin sifir (0) xal, homginin sifir (0) Qalobo Xal1, Avtonom Qalibiyyat Xali, Avtonom Xal vao
Coadvoal Xalinin reytinqi aldo edirlar.

a. Diskvalifikasiyani alan Komanda qalib ittifaqdandirsa, o zaman Diskvalifikasiya olunmamis roqib ittifaqin
Komandalar1 Matg iigiin galibiyyat va iki (2) WP gazanacaqlar.

i. Komandanin Diskvalifikasiya olunmamis ittifaq Partnyoru cozalanmir, yoni onlar Matg ii¢iin
qalibiyyat vo iki (2) WP alacaqlar.

b. Ogor Matg heg-heco ilo noticolonibso, o zaman roaqib Ittifaqin hor bir Komandas1 (Diskvalifikasiya
almayan ittifaq) Matg {iciin qalibiyyat vo iki (2) WP alacaq. Hor iki Ittifaqin Diskvalifikasiya alan
Komandas1 varsa, biitiin Diskvalifikasiya olunmamis Komandalar Matg ii¢lin barabarlik vo bir (1) WP
alacaqlar.

c. Diskvalifikasiya alan komandalara avtonom qalibiyyat xallar1 verilmir vo avtomatik olaraq raqib
ittifaga da verilmir.

Copyright 2023, VEX Robotics Inc. 6 1
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Komanda Eliminasiya mat¢inda diskvalifikasiya edildikdo, biitiin ittifaq diskvalifikasiya olunur; Onlar
Matg {igiin moglub elan edilirlor vo roqib ittifaq qalib golir. Hor iki ittifaq Eliminasiya mat¢inda
Diskvalifikasiya alirsa, hor iki ittifaqg maglub olur vo qalibi miioyyon etmak ii¢lin bagsqa Mat¢ kecirilir.
Qeyd: Komanda Robot Bacariglart Mat¢inda Diskvalifikasiya olunarsa, hamin Matg ticiin sifir (0) xal
geyda alinacagq.

)
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g_‘_
Z
o
3
=

<T9> Har bir eliminasiya ittifaqinin 1 taymaut hiiququ var. Hor Eliminasiya Ittifaq1 bir Taymaut alir.
Hor bir Ittifaq Eliminasiya codvali ¢orcivasindo bir (1) Taymaut tolob edo biler. Taymaut Ittifaqin ndévboti
Matc1 zamani onlara verilocok. Bas Hakim vo Tadbir Torofdasinin icazasi ilo, Ittifaqlar Eliminasiya
Matclar1 arasinda 6z Taymautunu tolob etmolidirlor; onlar oyun zamani, basqa Ittifaqin Matg1 iigiin vo ya
konarlasdirildigdan sonra 6z Taymautlarinda istifado edos bilmazlar.

<T10> Kicik saho forqlarino hazir olun. Saho Elementlorindo miioyyon xatalar, Triballarin
yerlosmoasindo/dl¢iilorinde miiayyan forqlor ola bilor; Komandalar 6z Robotlarini buna uygun dizayn etmoya
tosviq edilir. Daha konkret nominal 6l¢iilor vo xatalar {igiin Qosma A-n1 yoxladiginizdan amin olun.

a. Saho elementlori nominaldan +1,0"-a qadar forqlons bilar.

b. PVC boru va saha plitalori arasindak: Sabotin agilmasi +0,25" / -0,00" 6l¢ili bir xotaya malikdir.
c. Triballin kiitlosi nominaldan £20 qrama qoador doyiso bilar.

d. Matclarin avvealindos triballin mévqgeyi nominaldan £1” (25,4 mm) qador doyiss bilar.

e. Triballarin firlanma oxu doqiqlesdirilmir.

f. Hor Mat¢ Yiiklonmo Zonasinda baslayan Triball {i¢iin yegano yerlosdirmos tolobi onlarin Mat¢ Yiklonma
Zonasi1 (yoni, boz plitalor) ilo tomasda olmasidir. Baxin <SG1>.

<T11> Sahoalar Tadbir Torafdasinin garari ilo asason tomir edils bilar. Todbirdos biitiin yaris saholori
Qosma A va/va ya digor miivafiq Qosmalardaki spesifikasiyalara uygun qurulmalidir. Matca tasir etmomok
sorti ilo kicik estetik fordilosdirmoalors vo ya tomirlors icazo verilir (bax: <T4>).

Icaza verilon doyisikliklorin niimunoalori (lakin, bunlarla mohdudlasmir):

* Saho elementinin quragdirilma qurgularina yivli barkidicinin qoyulmasi
* Zodolonmis tordaki daliyin iizorini skotgla baglamaq

* Sahoyo tolob olunan xatlori alavs etmok ii¢iin VEX mohsulu olmayan ag izolentdon istifado etmok

Qadagan edilmis doyisikliklorin niimunalari (lakin, bunlarla mohdudlagmir):

* Qeyri-rosmi saha perimetri divarlari, saha perimetri daxilinde slave struktur elementlori vo ya qeyri-
rosmi/saxta Saha Elementlori
62
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e Saho elementlarina birlasdirilmis alave VEX struktur hissalari

*  Qeyri rosmi avozedici tor

 VEX Portativ Yarig Saho Perimetrindoki geyri-soffaf saho divarlarinin soffaf panellorlo ovoz edilmaosi
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Cari movsiim movzusuna aid hor hans1 xiisusi tomir vo/yaxud modifikasiyalar bu qaydada vo lazim
goldikde Qosma A-da sonoadlosdirilocokdir.

<T12> Qirmiz ittifaq yerlosdirmoni sonuncu edir. Qirmizi ittifaq 6z Robotlarin1 hom
Kvalifikasiya, hom do Eliminasiya Matg¢larinda sonuncu yerlosdirmok hiiququna malikdir. Komanda 6z
Robotunu sahayo yerlosdirdikdon sonra onun movqeyi yenidon tonzimlons bilmoz. Komanda artiq
robotu yerlosdirildikdon sonra onun yerini doyismok istoso, roqib ittifaga da 6z Robotlarinin yerini
dorhal doyisdirmok imkan1 veriloacok.

<T13> Tosnifat matclar1 Mat¢ qrafikino uygun bas tutur. Yaris giinii Kvalifikasiya Mat¢larinin
Codvoli mévcud olacaq. Mat¢ Cadvali hor bir Matg ii¢iin Ittifaq torofdaslarini, Matg ciitliiklorini va
[ttifaglarin ronglorini gostoracok. Cox sahosi olan turnirlor {igiin codval hor Matgin hansi sahodo
kecirilocoyini do gdstorocok. Matg Cadvoli Todbir Torofdasinin qorarina asason doyisdirile bilor. Hor
hans1 ¢ox divizionlu tadbir avvalco REC Fondu EEM/RSM torafindon tosdiqlonmalidir vo divizionlar
ardicil olarag Komanda némrasino gdrs toyin edilmolidir.

<T14> Har komandanin an az1 alt1 Kvalifikasiya mat¢1 olacaq

a. Turnirds olarken, hor komanda ii¢iin on az1 alt1 (6) Kvalifikasiya mat¢it olmalidir. Standart
turnir tGiciin har komanda ti¢lin toklif olunan Kvalifikasiya mat¢larinin miqdari sakkiz (8) vo
¢empionat liglin on (10) toskil edir.

b. Ligada, sessiyalar arasinda an azi bir (1) hafto olmaqla, an azi1 ii¢ (3) liga siralama sessiyasi
olmalidir. Hor bir sessiyada komanda basina on az1 iki (2) Kvalifikasiya matg¢1 olmalidir. Standart
liga siralama sessiyasi1 liglin hor komandaya toklif olunan Kvalifikasiya Mat¢larinin miqdart
dorddiir (4). Liqalarin se¢gmo morhalslorinin kegirilocoyi ¢cempionat sessiyast olacaq. Todbir
Torofdaslar1 6z cempionat sessiyasinin bir hissosi kimi Kvalifikasiya Matglar1 kecgiro bilorlor.

<T15> Kvalifikasiya Matclar1 ittifaq Secimi iiciin Komandanin reytinqini miiayyon edir

a. Turnirds hor bir Komanda eyni sayda Kvalifikasiya Matg¢larina osason siralanacagq.

b. Liqada, hor bir Komanda oynanilan mat¢larin sayina goro siralanacaq. Mdvcud limumi
Matglarin on az1 60%-do istirak edon komandalar mévcud iimumi Oyunlarin 60%-don azinda
istirak edon Komandalardan yuxarida siralanacaqlar. Masalon, liga har komandaya 4
Kvalifikasiya matc¢i ilo 3 siralama seansi1 toklif edorsa, 8 vo ya daha ¢ox Matg¢da istirak edon
komandalar 7 vo ya daha az Matg¢da istirak edon Komandalardan daha yiiksok yer tutacaqlar.
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Komandanin planlasdirildigi Mat¢da istirak etmomasi bu hesablamalar ii¢iin istirak demokdir.

c. Bozi hallarda, Komandadan slave Kvalifikasiya mat¢i oynamaq tolob olunacaq. ©lavo Mat¢ Matg
Coadvolinds ulduz isarasi ilo miiayyon edilocok; Homin Kvalifikasiya mat¢1 ticlin WP, AP vo SP-lor
Komandanin reytingina tesir etmoayoacok va ligalar {i¢iin istirak faizins tosir etmayocaok.

Q’Q .
Q!

p.
Z
-
3
=

i. Komandalara xatirladilir ki, <G1> homigo qiivvododir vo Komandalardan sanki alavo
Kvalifikasiya Mat¢larinin da oldugu kimi davranmalar1 g6zlonilir.

ii. Liqalarda Komandalar forqli sayda Kvalifikasiya mat¢larinda istirak eds bilorlor. Burada
reytinglor Qolobo Faizino asason miioyyon edilir ki, bu da galobolorin sayinin Komandalarin
oynadigi Kvalifikasiya Mat¢larinin sayina boliinmosidir.

<T16> Kvalifikasiya matclarinda taybreykerlar. Kvalifikasiya matc¢lart boyunca komandalarin siralamasi
asagidaki kimi miioyyon edilir:

Qolobo Xallarinin adadi ortast (WP / Oynanan Matg¢ Sayi)
Avtonom Xallarin ododi ortasi (AP / Oynanan Matg¢ Say1)

Cadval Xallar1 Reytinginin adodi ortasi (SP / Oynanan Mat¢ Say1)
On yiiksok Mat¢ xali

Ikinci on yiiksok Mag xal1

o a0 o

Tasadiifi elektron piiskatma

<T17> ittifaq secimina Sagird niimayanda goalmolidir. Hor Komanda ittifaq Secimindo istirak etmok
iiciin oyun sahosine (vo ya digor toyin olunmus araziyo) bir (1) sagird nlimayondasi gondormalidir.
Ogor Komanda Niimayondosi ittifaq Secimi iiciin golmozsa, onun Komandasi Ittifaq Secimi
prosesinda istirak etmok hiiququna malik olmayacaq.

<T18> Hor komanda comi 1 ittifaqa qosulmaga dovoat edils bilor. Ogor Komanda niimayandasi ittifaq
Sec¢imi zaman1 digor Kapitaninin dovatini rodd edarso, homin Komanda artiq basqa Ittifaq Kapitani
torofindon segilmok hiiququna malik deyil. Bununla belo, onlar halo do ittifaq Kapitan1 kimi Eliminasiya
Matglarinda oynamaq hiiququna malikdirler.

Niimuna:
a. 1-ciIttifaq Kapitan1 ABC Komandasini 6z ittifagina qosulmaga davat edir.
b. ABC komandasi davati radd edir.
c. Heg bir basqa Ittifaq Kapitan1 ABC Komandasini 6z ittifagina qosulmaga davat eda bilmaz.
d. Lakin, ABC Komandas Ittifaq Kapitani olmagq ti¢iin Kvalifikasiya Mat¢larindan sonra kifayat

goder yiiksak yer tutsa, 6z Ittifaqini yarada bilar.
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<T19> Eliminasiya matclar1 eliminasiya qrafikino uygun kecirilir. On alt1 (16) Ittifaq iiciin
grafik Sokil 37-do gostorildiyi kimidir:

Y Y Y R RN /A fod Lol el et el le LY

% Round of 16 Quarterfinals  Semifinals Finals - Semifinals  Quarterfinals Round of 16

— ()
R16-1 R16-5

Alliance 16 m

Winner of
Tournament 3

Alllance 8 r n -
Rlb 2 R16-6

Alliance 10

Alhance 9
Winner of | m
SF-1
R16-3 R16-7
m Alliance 14
V X Winner of
QaF-4

m ROBOTICS Alliance 6
Winner of Winner of
il ommETEn =

\
s

\VeN\V&

Sokil 37: 16 komandaliq qrafik
Ogor todbir on altidan (16) az ittifaqla kegirilirse, o zaman onlar yuxarida gdstorilon qrafikden istifado
edocaklor. Bu zaman lazimi raqib ittifaq olmadiqda "©lvida" toyin edilir. Masalon, on iki (12) Alyans1 olan

turnirdo 1, 2, 3 va 4-cii ittifaqlar avtomatik olaraq 1/4 finala yiiksalocoklor.

Belolikla, sokkiz (8) ittifaq ticiin qrafik Sokil 38-do gostorildiyi kimi olacaq:

SF-1
Alliance 4 Alliance 3
W Winner of | VEX [ Winner of [

QF-2 = i QF-4
Alliance5P e — ROBOTICS
N

Alliance 6
—

COMPETITION

Quarterfinals  Semifinals Finals Semifinals  Quarterfinals
I W] | l |
Alliance 1 }- Alliance 2
Winner of Winner of
QF-1 Tournament | aF-3
Alliance 8 |— . Alliance 7
el Champion ikl

Sakil 38: 8 komandaliq qrafik
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<T20> Eliminasiya matclari “1 oyunun an yaxsis1” vd “3 oyunun an yaxsis1”’nin qarisigidir. “1 oyunun
on yaxsis1” o demokdir ki, Matgda qalib golon har ittifaq Eliminasiya Qrafikinin novbati raunduna yiiksalir.
“3 oyunun on yaxsis1” o demokdir ki, iki qolobo qazanan ilk Ittifaq névboti morhaloyo iraliloyacok.

Otraflt molumat {igiin Sokil 39-daki sxemoa baxin.

= Q Turnir komandalar birbasa
“\ VEX Robotics Dunya
Cempionatina gondarirmi?

™
7

, Ha Yox
=)
7;. Turnir tak divizionludur Turnir tak divizionludur
yoxsa cox? yoxsa ¢cox?
Tak Cox Tak Cox
Divizion Divizion Divizion Divizion

Eliminasiya matglar Biitin divizionlarin Finallar da daxil BUtln divizionlarin
1/16 finaldan Eliminasiya matclar olmagla batin Eliminasiya matclar
yanmfinala gadar "1 1/16 finaldan Eliminasiya matglar gadar “1 oyunun an
oyunun an yaxsisi" kimi yarimfinala gadar "1 gadar "1 oyunun sn yaxsisi" kimi olur.
olur. oyunun an yaxsisi" kimi yaxsisi* kimi olur. Divizion finallarinda
olur. galib komanda divizion

empionu olur.
+ I | cemp
| \ J

Finallar "3 oyunun an ( Divizi ionl B - ‘ ~
yaxsisi® kimi olur. ivizion cempionlarini

balli etmak tgln
divizion finallar "3

———
~
S
3
S

ivizion gempionlari
oyunun an yaxsisi® kimi daha sonra finalda "1
e oyunun an yaxsisl
L y kimi garsilasirlar.
* Matcda gslaba
qazanan ilk Ittifaq
( A Turnirin Cempionu olur.

)

Divizion cempionlan
daha sonra finalda "3 . J
oyunun an yaxsisi"
kimi garsilasirlar. 2
galaba gazanan ilk
ittifag Turnirin
Cempionu olur.

" J

Sakil 39: Eliminasiya Mat¢larinin neca oynanacagini miiayyan etmak ii¢iin proses.
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<T21> Kicik turnirlords daha az komanda ola bilar. Miioyyan bir todbir ii¢iin ittifaq say1
asagidak: kimi miioyyen edilir:

Komanda say1 Eliminasiya ittifaqlar:

- 32+ 16
S s 2431 2
g@ . 16-23 8

2-ya boliinmiis

<16
komandalarin say1, qaliq

p.
Z
-
3
=

<T22> Tadbirdaki sahalar bir-biri ilo eyni olmalidir. Todbir Torofdasinin gorart ilo yaris saholorindo
edilo bilon bir ¢ox icaza verilon estetik vo/vo ya logistik modifikasiyalar var. Ogor todbirds birdon ¢ox
basabas yaris saholori varsa, onlarin hamisi eyni icazo verilon/totbiq olunan modifikasiyalari 6ziindo
chtiva etmolidir. Masalon, bir saho yiiksokdadirsa, biitiin basabas yarisma sahalori eyni hiindiirliiys
galdirilmalidir.

Bu doyisikliklorin niimunalori (lakin bunlarla mohdudlagmir):

*  Oyun sahasinin yerdon qaldirilmasi (imumi hiindirliiklor 12" - 24" [30,5 sm - 61 sm] arasindadir)
e Saho idaroetmo sistemlori (bax <T23>)

* Saho monitorlari

e Saho perimetrinin bazaklari (mss., LED isiqlari, polikarbonat panellards sponsorlarin loqolar1)
e Saho perimetrinin tipi (bax <T24>)

*  VEX GPS Saho Kodu Zolaglarindan istifads

Qeyd: Ogor tadbirds Bacariglar Tapsirigi Matglari digiin xiisusi sahalor varsa, onlar iigiin
basabas yaris sahalori ilo eyni doayisikliklora malik olmaq talabi yoxdur. Otraflt malumat ii¢iin
<RSC6>-a baxin.

<T23> istifada oluna bilan ii¢ név saha idarsetmasi var:

1. Cat-5 kabeli vasitasilo kontrollerin portuna qosulan VEXnet Saho idarosetmo sistemi.

2. Smart Kabel vasitosilo kontrollera qosulan V5 Todbir Beyni.

3. Cat-5 kabeli ila kontrollerin portuna qosulan VEXnet Yaris A¢ari yalniz Masq Matg¢larinda
va ya Robot Bacariqlart Matglarinda yalniz ekstremal hallarda istifads edile bilar.

Ogor todbirds bir ne¢o sahs varsa, onda eyni oyunlarin sahalori <T23> vo <RSC6>-a uygun olaraq eyni
idaraetmo sistemindon istifade etmoalidir. Masalan, basabas yaris sahalorinds V5 tadbir beyinlarindan,
bacariq sahoalarinda isoa VEXnet saho idaraetmo sistemindon istifade etmoak icazali olardi.
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Lakin, bir basabas sahonin V5 todbir beynindon, digarinin iso VEXnet saho idarsetmo sistemindon *
istifado etmosi yolverilmozdir. o
Qeyd: Todbir Torofdaslart yalniz Turnir Menecerinin rosmi, doyisdirilmomis versiyasindan vo ~
REC Kitabxanasinda tapilmis tosdiq edilmis avadanliq vo soboko hollorindon istifads edo A
bilor. Qeyri-standart proqram tominati vo avadanliqdan istifade REC Fondu vo ya VEX .

Robotics torafindon dastoklonmoyoacok vo risk sizin tizorinizdodir. Suallariniz ii¢iin REC
Fondu menecerinizlo alago saxlayin.

<T24> istifads oluna bilon iki Saha Perimetri novii var: ) @ ‘
1. VEX Metal Yarig Sahasi Perimetri (SKU 278-1501) “
2. Dasina bilon VEX Yaris Sahoasi Perimetri (SKU 276-8242) i

Daha ¢ox detal iiciin Qosma A-ya baxin.

Ogor tadbirds bir ne¢o saho varsa, onda eynitipli biitiin sahalor <T22> vo <RSC6>-a uygun olaraq eyni

Saho Perimetri tipindon istifado etmolidir. Masalon, basabas mat¢ saholorindo metal Saho Perimetrlorindon,
Bacariqlar Tapsirigr sahoalorinds iso Dasina bilon Saho Perimetrlorindon istifads etmok icazali olardi. F—.
Lakin, bir basabas sahodo metal saho perimetri, digorindo iso iso Dasina bilon Saho Perimetrlorindon

istifado edilmasine icazo verilmoyocokdir.

Qeyd: Bacariq tapsirigi sahalori barada spesifik detallar iiciin <RSC6>-2 baxin.

VvEX
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W Matc sahosi hagqinda

Bu sonad Rosmi Yaris Sahosi iiciin Material Hesabatlar1 (BOM) moalumatini vo otrafli spesifikasiyalar
toqdim edocokdir.

“Rosmi” sahoyo ehtiyaci olmayan komandalar xarclorin azaldilmasi1 ii¢iin ayrica asagi qiymotli saho
tolimatina miiraciat etmolidirlor. Tam sahoni yi1gan komandalar ayr1 VEX Robotics Competition
Over Under Saho Qurasdirma Tolimatlarina istinad etmolidirlor.

Qeyd: Bu saho VEX Robotics torafindon hazirlanmis hom VEX Dasina bilon Yaris Sahosi
Perimetrindon (276-8242), hom do VEX Yaris Sahosi Perimetrindon (278-1501) istifada edo bilor. Bu
saho perimetrlori ii¢lin tolimatlar vo spesifikasiyalar ayrica sanadlorde mdvcuddur vo saho qurasdirilmasi
iciin vacibdir.

Bu sonad ii¢ yero boliiniib:
1. Sahays baxis
2. Sahonin BOM-u (Material hesabatlar1)

3. Sahonin spesifikasiyasi

Oksor 3D modellasdirmo proqramlarina (masalen, Inventor, Sketchup, Solidworks va s.) import edilo
bilon STEP fayli da qosmada olacaqdir. Bu 3D model VEX Robotics Competition - Over Under
yariginin "rosmi" qurasdirilmasini, eloco do fordi Sahs Elementlorinin atrafli modellorini 6ziinds
saxlayir.

Olave oyun detallar ii¢iin VEX Robotics Competition Over Under oyun tolimatlarina baxin.
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MM Sahoyo baxis

VEX Robotics Competition Over Under perimetrlo ohato olunmus vo saha uzunlugu boyu baryer
vasitasilo yartya boliinmiis 12 fut x 12 fut plits tizorinds oynanilir.

VRC Over Under sahasi altmis (60) Triballdan ibarotdir. Har Ittifaqin bir (1) soboti, iki (2) Mat¢ Yiik
Zonasi vo bir (1) ittifaq Yiiksoklik Borusu dosti var. Sahonin hor yaris1 Baryer vo Sobotlorlo qismon
miioyyon edilon Hiicum Zonasini ziindo ehtiva edir. Sobat har bir ittifaq Zonasina oan yaxin olan divarin
yaninda yerlosir.

Daha otrafli malumat va xiisusi oyun qaydalar: iiglin VEX Robotics Competition Over Under oyun
tolimatina baxin.
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Oyun obyektlort & Sahonin material hesabatlari

Biitiin bu obyektlori www.vexrobotics.com saytindan almagq olar.

Generic Field Elements - Reusable Each Year

27}
ol

Detal Nomrasi Tasvir ‘
\‘ 278-1501 VRC Saha Perimetri Coarcivasi vo Aparati
Vi. 276-8242 VRC Portativ Yaris Saha Perimetri
" 276-6905 VRC Antistatik Saha Plitalari (18 Paket)
"\‘ 275-1401 VRC VEXnet Saha Kontrolleri

IN
A

Official VEX Robotics Competition Over Under Specific Elements

Detal Nomrasi Tasvir Tam Saha iiciin say

276-8354 VRC Over Tam Saha va Oyun Element Dasti

276-8355 VRC Over Under Oyun Element Dasti 2

276-8356 VRC Over Under Saha Elementi Dasti 1 1

276-8357 VRC Over Under Saha Elementi Dasti 2 1

276-8905 VRC Over Under Saha Elementi Dasti 3 1

Practice Elements
Detal Nomroasi Tasvir ‘

276-8355 VRC Over Under Oyun Elementi Dasti
276-8358 VRC Over Under Xallar iigiin Element Dasti

A3
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Saho spesifikasiyalarina giris

Bu bélma VEX Robotics Competition Over Under yarisinda istirak etmok ii¢ciin Robot dizayn edon
Komandalara an vacib olan spesifikasiyalar1 tosvir edocok. Bir ¢ox kritik olgiilor bu bolmoyo daxil
edilso do, olavo detal soviyyasi ligiin ayrica qurasdirilma tolimatina vo sahonin 3D CAD modellarino
baxmaq lazim golo bilor. Spesifikasiyalarda 6l¢ii tapa bilmirsinizso, lazim olan dlgiilori "faktiki
olaraq" 6l¢o bilmoyiniz {i¢iin sahonin tam modeli do qosmada var.

Saho komponentlori todbirdon todbirs bir qodor farqli ola bilor. Bu gdzlonilondir; Komandalar buna
uygun hazirlagmalidirlar. Sahs vo oyun hissalorindoki forqlori gobul edo bilon mexanizmlor yaratmaq
yaxs1 dizayn tocriibasidir.

Qeyd: Modifikasiyalarin oyuna tasir etmamasi sarti ilo kicik saha dayisikliklorina icaza var.
Kicik saha dayisikliklorina misal olaraq Saha elementlorinin qurasdirilma avadanligina tatbiq
olunan yivli barkidicini va ya tordaki zadalonmis dalik iizorina vurulan skot¢u (lakin bununla
mahdudlasmir) gostora bilarik. Xiisusi niimunalar ii¢iin Rasmi Sual-Cavab bolmasini
yoxladiginizdan va ya rasmi izahat aldiginizdan amin olun.
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Xal veran obyektlar har Mat¢ baslamazdan avval bels yerlasdirilir
1. (2x) ilkin yUklema UcUn ittifagla eyni rengli Triballar. Komanda basina bir eded.
2. (22x) ittifag matci Gcin sahe xaricindaki Triballar.
3. (1x) Alcaq yUksaklik borusunun altinda markeazlesdirilmis Triball.
4. (1x) Neytral zona olmadan Avtonom Xatt terafindaki xatt ve YUksaklik Borusu
arasinda maneaya yarlya gadar toxunan Triball.
(1x) Baryera va avtonom xeatte toxunan Triball.

1x) Avtonom Xatde Sebat ve Baryer arasindaki Triball
1x) Her bir Mat¢ YUklema Zonasindaki Triball.

P
Q!
™
>
=
2
TN
>

No o

2023-2024 Game Objet Placement

V E }{; oM 576.8354-000 Field Specifications

" VRC 2023-2024 Sheet 1 of 15
COMPETITION Reloase www.VEXROBOTICS.com

6/23/2023 ALL DIMENSIONS ARE IN INCHES.
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Obyektlorin yerlagdirilmasi ugun istinad:

By
o

v o
i)' 0

2 W4 N
;i"
PP a4
949 o | 444
SEEY | l 444
SESES | i BB®
999 i 1444
LD & 1 9 444
L . 44
>4 e
Tamasacilar
pescription 2022-2023 Game Object Placemen t(2)
L E y DDDDD 276-8354-000 Field Specifications
\w&' N [Coroeren VRC 2023-2024 Sheet 2of 15
COMPETITION [ Reeoe 6/23/2023 ALL DIMENSIONS ARE IN INCHES. www.VEXROBOTICS.com
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Obyektlarin bacariqlar matginda yerlasdirilmasi istinadi:
?‘I’ 0°
>
S )
Q49 o E o 00
L | BE>
S | 4 d 4
LYY | BOO
€49 o | o B60
S | >Pe
SEY e
Tamasagcilar
peserpton 2022-2023 Game Object Placemen t(3)
%\w@' E y DDDDD 276-8354-000 Field Specifications
W [oompemen VRC 2023-2024 Sheet 3 of 15
COMPETITION | Foeoe 6/23/2023 ALL DIMENSIONS ARE IN INCHES. www.VEXROBOTICS.com
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Kritik saha spesifikasiyalari (276- 8242):

o
o]
. >
L4 ) o . O [nAnnsnnnnaplnanruea TN wnr
~N T g
> 2
‘, i 03 g
ol 28
>
N\ ° "
7-— :
| 7 2.00
!Q Divarin eni i -
%% ’
] 2 g
140.40
2 Dauxili
52 Divardan divara
— 0
- C
D
<
<
s} Kritik saha olgileri
o e  ~140.40"kvadrat divardan divara, daxili
. 11.54" divarnn hondurlUyU
I e« 2.00"divarnn galiniig
QEYD:
; Anfistatik saha plitslerinden istifade etmeyen bazi
- ' tadbirler plitslerin Uzerinds stafikliyin garsisini )
. ! almaqg Ucun Techspray 1726-QT ve ya uygun bir
. i avaz istifade etmayi seca bilar.
[ ] <t
b pescription  Field Perimeter Specifications
: =
Dwg No 276-8354-000 Field Specifications
L
" V X Competiion  VRC 2023-2024 Sheet4of 15
° COMPETITION Release 6/23/2023 ALL DIMENSIONS ARE IN INCHES. wwWw.VEXROBOTICS.cOM
®
b A8
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Kritik sahe lgiileri (278- 1501):

A9

)
NN : *
” 1.27
Divarin eni o
QQ 5
>
q 7 ¥ e 8 ?:< g
o O praruran
k"b- o) =05 I R B
=
O
D
>
2 = AJ}‘
o =
a g 140.50
(@) — € Daxili
= Divardan divara
3
&)
Field Critical Dimensions
. ~140.5" kvadrat divardan divara, daxili
O e 11.5" divann hindUrlUyU
. 1.27" divann galiniigi
QEYD:
. fe) D Antistatik saha plitelerindan istifade etmayean
= bazi tedbirlar plitelerin Uzarinda statikliyin
S garsisini almag Ucln Techspray 1726-QT ve
| — ya uygun bir avaz istifade etmayi seca biler.
< / A
° pescrt Field Perimeter Specifications (2)
o V E X 9N 576-8354-000 Field Specifications
o ; COmPEIION \/RC 2023-2024 Sheet50f 15
. COMPETITION fetease 6/23/2023 ALL DIMENSIONS ARE IN INCHES. www.VEXROBOTICS.com
®
-
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Triballarnn spesifikasiyalart:
o
Q
X %
S 7o)
i)
K3
[e0]
b —
° ~O
L ]
L]
L
L J
L ]
L ]
L ]
L]
L — " .
. PRI 90932024 Game Specifications KGtle: 110 + 20 gram
Dwg No
E 276-8354-000 Field Specifications
5 V X ‘Competition
. R0 1 ‘ VRC 2023-2024 ] sheet 6 of 15
® COMPETITION Fetease 6/23/2023 ALL DIMENSIONS ARE IN INCHES. www.VEXROBOTICS.com
y A10
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Saobatin spesifikasiyalari:

23.08

Ky By Ay rA pN gl \yy: Ry By

47.13

COMPETITION

Description

2023-2024 Game Specifications (2)

276-8354-000 Field Specifications

Competition

VRC 2023-2024 Sheet 7 of 15

eeeeeee

6/23/2023 ALL DIMENSIONS ARE IN INCHES.

www.VEXROBOTICS.com
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Sobatin spesifikasiyalart:
. . i
i@ '
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N
N
(o)
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o 0o
N NO
J [ele)
+
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[e0]
™
e}
I_T T T T TT T T 0T T T T 0T T T 0
19.20
L
o
L ]
L ]
L
L
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L ]
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= D ipti
. [ I P 2023-2024 Game Specifications (3)
Dwg No . e .
® E 276-8354-000 Field Specifications
V X Competition
o =] VRC 2023-2024 Sheet 8 of 15
B COMPETITION Relose  6/23/2023 ALL DIMENSIONS ARE IN INCHES. www.VEXROBOTICS.com
o
-
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Baryerin spesifikasiyalar:
2 ] . ] .
- . " o
/, >
T )
?‘i. -
i@
9’
foe) Yol
«Q N
— <
o~ o~
- 24.56
L ]
. [0
@«
. —
= $2.38TYP
L
L J
L ]
.
a 46.75
= 49.13 =]
E Sescion
. [ P PN 2023-2024 Game Specifications (4)
" \;%b ’ 4 E :;“.;»f\:: "N 976 8354-000 Field Specifications
° ComPemton\/RC 2023-2024 Sheet 9 of 15
® COMPETITION Retease 6/23/2023 ALL DIMENSIONS ARE IN INCHES. www.VEXROBOTICS.com
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Baryerin spesifikasiyalari:
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>
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o
o

o

o

.
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L ]

L ]

L]

: PRI 093-2024 Game Specifications (5)

. V E X 79N 574.8354-000 Field Specifications

° , , COmPENNVRC 2023-2024 Sheet 10 of 15

® COMPETITION Releose 4/23/2023 ALL DIMENSIONS ARE IN INCHES. www.VEXROBOTICS.com
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YUk zonasi spesifikasiyasi:
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V’ 21.21
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=
] A
S° 459

iIgm EHiIl INI M B B NI BE |
il H IEl I B B E IBN 1B

B0 0 1 O 1 O 1

30.00
0
™
N
PRI 9023-2024 Game Specifications (6)

V E X 9™ 276-8354-000 Field Specifications

; : COmPENN \/RC 2023-2024 Sheet 11 of 15
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Olcl cubugu spesifikasiyast:

E

$

a [ 28.9
=
=

[ 25.3
[ 21.7
- 18.1
[ 14.5
 10.9
[ 7.3

[ 3.7

0
PSRN 9023-2024 Game Specifications (7)
Dwg No . -
V E X 276-8354-000 Field Specifications
ComPetion \/RC 2023-2024 Sheet 12 0f 15
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Saha istinadi spesifikasiyalari:

D)
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N
=
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o
%

B 14041
13873

117.52
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£
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N 3 46.64
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q 22.89
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pescrpton 2023-2024 Game Specifications (8)
\ W 4 E LV g PN 576-8354-000 Field Specifications
AV 4 TS -
competton VRC 2023-2024 Sheet 13 of 15
COMPETITION Release 6/23/2023 ALL DIMENSIONS ARE IN INCHES. www.VEXROBOTICS.com
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Saha istinadi spesifikasiyalari:
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E Description . .
2023-2024 Game Specifications (9)
°
7 E s PO 576.-8354-000 Field Specifications
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Bacarglar UcUn saha istinadi spesifikasiyalari:
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22z Qosma B - Robot Bacariqlar

Xilasa

Bu Qosma VEX Robotics Competition Over Under ¢or¢ivosindo Robot Bacariqlar1 Tapsirigi
gaydalarini tosvir edir. Tolimatin “Oyun” bolmasindoki biitiin qaydalar, bu ©lavads basqa ciir gqeyd
edilmoyibsoa, Robot Bacariglar1 Tapsirig: ticiin do totbiq edilir.

Robot Bacariglar1 Tapsirigr Tosviri

Bu tapsiriqda, Komandalar miimkiin qodor ¢ox xal toplamaq ii¢lin altmis saniyalik (1:00) Matclarda
yarisacaqlar. Bu Matglar tamamils siiriicii torafindon idars olunan Siiriiciiliik Bacariqlar1 Maglarindan va
insan idaraetmasi olmadan ilo Avtonom Kodlasdirma Bacariqlar1 Matglarindan ibaratdir. Komandalar iki
Mat¢ noviinds topladiqlar: xallara asason siralanacagq.

Robot Bacariqlar1 Tapsirigi iiciin oyun sahosi, demok olar ki, VEX Robotics Competition Over
Under Matg1 ilo eyni sokildo qurulub. Sahodos sadoaco asagidaki forqliliklor var:

e Avtonom Kodlagdirma Bacariqlar1 Matglarinda sahadeo VEX GPS kod zolagi qurasdirilmalidir
*  Mavi ittifaqin avvolcodon yiiklonma {i¢lin olan iki (2) Triballi istifade edilmoayacak
*  Qirx dord (44) matg yiik triballinin hamis1 qirmizi ittifaq zonasinda yerlosocak.

*  Oniki (12) Triballin oyundan avval sahado yerlosdirilmasi asagida gostorilmis xal vermayon
movgqelords olacaq.

99999999
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Standard tosnifat turnirindo Robot Bacariqlar1 Tapsirigi

* Robot Bacariqlar1 Tapsirig: biitiin Komandalar {i¢ciin koniilliidiir. Burada istirak etmayon komandalar
turnirdo cozalandirilmayacaqlar. Lakin, Robot Bacariqlar1 Tapsiriginda istirak, todbirds verilon bozi
miikafatlara tosir gostoro bilor.

P
Q

™
>
=
2
N
>

« Komandalar Robot Bacariglar1 Maglarinda “ilk galan, ilk xidmat goriir” prinsipi asasinda ve ya Tadbir
Torafdasinin miiayyan etdiyi avvalcadan planlasdirilan tisulla ¢ixis eda bilar.

« Komandalara ti¢ (3) Avtonom Kodlasdirma Bacariglar1 matgi va tli¢ (3) Stiriiciiliik Bacariqglar1 matgi
imkani verilacok. Komandalar 6z fiirsatlarini alden vermamak liciin Robot Bacariglari sahalarinin na
vaxt aciq oldugundan xabardar olmalidirlar (masalan, agar Komanda Robot Bacariqlari sahalari
baglanana bes daqiqe qalmisa gadar gozlayirsa, o zaman onlar onlara verilan fiirsatdan istifada
etmayiblar va biitlin alt1 mat¢da yarisa bilmayacaklar).

» Yalniz Bacariglar tg¢ln Tadbirin logistikasi ila bagli alave detallar1 REC Fondunun Kvalifikasiya
Meyarlari sanadinda tapa bilarsiniz.

Robot Bacariglar1 Tapsirigr Toriflori

Tolimatin “Oyun” bolmoasindaki biitlin toriflor bagqa ciir gdstorilmadiyi toqdirde Robot Bacariqlar1 Yarisi
iicilin do totbiq edilir.

Siiriicii bacariqlar:1 matci1 — Bu, altmis saniyolik (1:00) Siiriiciiniin idaroetmosi Miiddotindon ibaratdir.
Avtonom Miiddat yoxdur. Komandalar, Bacariqlarin Dayandirilma Vaxtint qeyd etmok istasalor, Siiriicii
Bacariqlar1 Matg¢int erkon bitirmayi sega bilorlor.

Avtonom kodlasdirma bacariqlart mat¢1 — Bu, altmis saniya (1:00) Avtonom Miiddatdon ibaratdir.
Siiriicii Idaroetmosi Miiddoti yoxdur. Komandalar, Bacariqlarin Dayandirilma Vaxtini qeyd etmok
istosalor, Avtonom Kodlasdirma Bacariqlari Matgini erkon bitirmayi se¢o bilorlor.

Robot Bacariqlar1t Mat¢i — Siiriiciiliik bacariglar1 vo ya avtonom kodlagdirma bacariqlar:t matglari.

Bacariqlarin Dayandirilma Vaxti — Komanda Matgi erkon bitirdikde Robot Bacariglar1t Maginda galan vaxt.

a. Komanda Matg¢1 erkon bitirmazss, homise 0-a barabor Bacariqlarin Dayandirilma Vaxtini alir

b. Matc¢in erkon bitdiyi an Robotun sahaya nozaroat sistemi torafindon “deaktiv edildiyi” an kimi
miioyyon edilir. Daha otrafli molumat ii¢iin “Bacariqlarin dayandirilmasi vaxti” bélmasino baxin.

c. Sahoyo nozarat iigiin Turnir Meneceri ekranindan istifado olunursa, Bacariglarin Dayandirilma
Vaxti, Matg¢ erkon basa ¢atdiqda (yani, 1 saniyalik artimlarla) ekranda gostorilon vaxtdir.

d. Sahoyo nozarot edon VEXnet Yaris Acari birlikdo 1 saniysalik artimlardan daha doaqiqlikle 0-a qodor
sayan ol taymeri ilo do istifads olunursa, onda taymerds géstarilon vaxt an yaxin saniyaya
yuvarlaqlasdirilmalidir. Masalon, Robot sondiiriildiikde taymer 25,2 saniys gdstorirsa, Bacariqlarin
Dayandirilma Vaxti1 26 kimi qeyd edilmslidir.
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Robot Bacariqlar1 Tapsirigir Qaydalar:

<RSC1> Tolimatin “Oyun” bélmoasindaki biitiin toriflor basqa clir gostorilmodiyi toqdirdo Robot
Bacariqlar1 Yarist {i¢iin do totbiq edilir..

Pozuntu Qeydi: Robot bacariqlart tapsiriginda qalib vo maglub olmadigi ti¢iin mat¢in standart
torifi totbiq edilmir. Bu meyarlar kontekstinda qayda pozuntusunun béyiik va ya kicik pozuntu
kimi tosniflasdirilmasini qiymatlondirarkon, “xala tasir edan” ifadasi “mat¢a tasir edan” ifadasi
ilo avaz edila bilar. Mat¢in sonunda homin komandanin xalinin artmasi ila naticalonan pozuntu
“xala tasir edon” sayilir.

<RSC2> Robotlar har iki ittifaq liciin qaydalara uygun istonilon Baslangic Plitolorinds baslaya bilorlar.

a. Biitiin Siiriiciilor Mat¢ miiddatindo qirmiz1 ittifag Zonasinda olmalidirlar.

b. Robotlar <SG1> qaydasinda sadalanan biitiin meyarlara cavab vermalidir.

c. Komandalar 6ncodon yiikloms {iciin iki (2) qirmizi ittifaq Triballindan asagidaki kimi istifads eds bilar:
i. <SG4> uygun olaraq bir triball yerlogdirilmalidir.

ii. Ikinci qurmiz ittifaq tribali Mavi Hiicum Zonasinda, Robota toxunmadan va istonilon xal vermoyon
movqeya yerlosdirilo bilor. Vo ya <SG6> vo <RSC3>-5 uygun Mat¢ Yiikii kimi istifado edilo bilor.
d. 1ki (2) mavi ittifaq triball1 Robot Bacariqlar1 Matclarinda istifado edilmir.

e. <SGI1>-doki geyd, hans1 Baglangic Plitolorden istifads olunmasindan asili olmayaraq, biitiin Mat¢ Yiik
Zonas1 Triballarinaa aiddir.

<RSC3> Komandalar <SG5>-do miioyyon edildiyi kimi qirx dord (44) Mag Yiik Triballindan istifado edo
bilar.

a. Matg Yiik Triballar1 matca qirmiz1 ittifaq zonasinda baslayir.
b. Matc¢ Yiik Triballar1 <SG6>-2 asason qirmizi ittifaq Zonasindan toqdim edilmolidir.

c. Match yiik triballlar1 avtonom kodlasdirma bacariqlar1 matglar1 zamani toqdim edils bilor (yoni,
<SG6> qaydasindaki “qeyd” totbiq edilmir). Qanuni olaraq daxil edilmis mat¢ yiikii triballlarini
askar etmok {iciin sensorlardan istifado <G11> qaydasinin pozulmasi hesab edilmir.

<RSC4> Robot bacariglari matglarinda komandalar Qirmizi ittifaq kimi oynayirlar.

a. Robotlar Matg¢ baslayandan sonra sahado sorbast harokat eds bilor.

b. Robotlar har iki yliksalma borusunu istifads edo bilarlar.
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c. <SC3> vo <SC4>-5 uygun olaraq oks ittifagdan olan Triballar qirmiz1 Hiicum Zonasinda vo qirmizi
Sabotds xal vers bilar.

d. <SC5>-9 goro qirmiz1 ittifaq triballlart qirmizi hiicum zonasinda, qirmiz1 sobatds vo ya mavi sobotds
xal vero bilor. Qirmizi ittifaq triballlar1 mavi hiicum zonasinda xal vermir.

)
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=

<RSC5> Yiiksoklik xallar1 robotun mat¢in sonunda oldo etdiyi yiliksoklik soviyyasina asason verilir.
Robotun yiiksoklik soviyyasi, yiiksaklik balad¢isini saquli olaraq robotun yaninda yerlosdirmokls vo
hanst horfle isaralonmis seqmentinin robotun an asagi ndqtasinin i¢arising diisdiiylinii miiayyon
etmoklo Olgiiliir. Robot bacariqlar1 mate¢i ii¢lin soviyyoalor asagidakilara asason toyin olunur:

* 1-ci soviyya: H vo daha yiiksok (20 Xal)
* 2-cisoviyye: E-G (15 Xal)

* 3-cii soviyya: B-D (10 Xal)

* 4-cii soviyya: A (5 Xal)

<RSC6> Bacariqlar ii¢lin saholorin basabas sahalor ilo eyni doyisikliklors malik olmasi1 tolobi
yoxdur. Masalon, biitliin bacariq saholari basabas mat¢ saholori ilo eyni hiindiirliitys yliksoldilmali
deyil. Lakin, bir todbirds biitiin bacariqlar ligiin sahoalor <T23> vo <T24> qaydalarinda tasvir
olundugu kimi eyni név saho idaroetmos sistemi vo saha perimetrindon istifado edilmalidir.

Biitiin robot bacariqlari sahslorinin bir-birins uygun olmasi siddatle tdvsiys olunur/buna iistiinliik verilir,
lakin ekstremal goraitdoe bu bels olmaya bilar.

Bacariq matglari iizro testlor (masalon, nahar zamani) li¢iin uygun olmayan bagabas sahalordon istifads
etmok ii¢lin asagidaki addimlar atilmalidir:

» Komandalara moalumat verilmoalidir ki, Basabags saholorin Bacariqlar matglar1 sahslorindon bozi
forqlori ola bilor (mosalon, GPS zolaqlart olmaya bilar).

+ Komandalara hansi nov sahoni istifado etmok istodiklorini se¢gmok imkan1 verilmoslidir, yoni onlardan
hor hansi bir bacariq matg¢i liglin bagsabas mat¢ sahosindon istifado etmok tolob oluna bilmoz.

<RSC7> Qirmizi sabatin iistiindo dayanan triballar oyun zamani siiriicli vo ya hakim torafindon geri
gotiriile bilmaz. Mavi sabatin iistiinds dayanan triballar <SG3>-2 asasan {i¢iin siiriicii torafindon geri
gotiriils bilar.

Robot Bacariglar1 Tapsirig1r Xallan

Yuxarida basqa hal qeyd olunmayibsa, xallar basabas matc¢lar ilo eyni hesablama qaydalarina osason
verilir. Robot bacariqlar1 mat¢inin sonunda komandanin xallart qirmiz1 ittifaqa verilocok xallari
birlasdirmokls hesablanir.
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Bacariqlarin dayandirilmasi vaxti

Komanda robot bacariqlar1t mat¢ini erkon bitirmak istoyirse, bacariqlarin dayandirilma vaxtini qeyd etmoyi
seca bilar. Bu robot bacariqlari tapsirigi reytinglori tiglin taybreyker kimi istifads olunur. Bacariqlarin
. dayanma vaxti verilmis robot bacariqlar1 matgi ii¢lin komandanin xalina tosir etmir.

P
Q

™
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>

* Bacariqlarin dayandirilmasi vaxtindan istifads etmok niyyotindo olan komandalar robot
bacariqlart mat¢indan avvol hesab hakimlorino bunu sifahi tosdiqlomolidirlor. Mat¢in baslamasindan
ovval heg bir bildiris verilmazso, komanda homin mat¢ liciin bacariqlarin dayandirilma vaxtini qeyd
etmok se¢imindon mohrum olur.

°  Molumat zamani hansi siiriiciniin dayanma isarasi veracayi do hesab hakimins bildirilmalidir.

Yalniz homin matg ii¢lin se¢ilmis siiriicti matg1 erkon bitirs bilar.

° Ogor komanda ardicil olaraq bir ne¢a robot bacariglart matgi kegirsa, onlar hor matgdan avval 6z

bacariqlarini dayandirma vaxti se¢imini hesab aparan hakimlo tosdiqlomslidirlor.

° Bacariglarin dayandirilma vaxti ilo bagli hor hansi suala mat¢dan dorhal sonra baxilmali vo hall

edilmoalidir. <T1> vo <T3> robot bacariqlarinin matg¢larina totbiq edilir.

* Todbir Robot Bacariqlart Tapsirigi zamani sahs idaraetmasi ii¢ciin V5 Robot Beyni vo ya TM Mobile
programindan istifads edirso, Siiriicii 6z Robot Bacariglar1 Matglarint baglatmagi vo dayandirmagi seco bilar.

[o]

Bu zaman, V5 Robot Beyni va ya TM Mobile totbiqini idare edon digar cihaz Robot Bacariqlar
Matclarini baglatmaq (yani, Robotu "aktiv etmak"), bitirmak (yani, Robotu "deaktiv etmak") va
rosmi ekrani gostormok {i¢ilin istifads edilacak. Bacariglarin dayandirilmasi vaxti da qeyd olunacagq.

°  Bu V5 Robot Brain rosmi sahoya nozaroat istifado¢i proqramini islotmoalidir.

° Robot Bacariqlar1 Tapsirigi zamani saho idaroetmasi ii¢iin V5 Robot Beyninin istifadasi ila bagh

otrafli molumat vo rosmi saho idaroetmosi proqramini yiiklomok ti¢iin VEX moqalasine daxil olun.

°  Saho idarsetmasi ii¢iin TM Mobile-1n istifadasi ilo bagli slave malumatlari Turnir Meneneceri

sonadlorindon oxuya bilsrsiniz.

* Robot bacariqlar: tapsirigi ticiin V5 robot beyni vo ya TM Mobile proqrami olmayan tadbirlords siiriiciilor
va saha is¢ilori mat¢cdan avval matgi erkon bitirmak {i¢ilin istifads olunacaq siqnal barads razilagmalidirlar.
Bacariglarin Dayandirilma Vaxtinin torifinds gqeyd edildiyi kimi, Mat¢in erkon bitdiyi an Robotun saha
idaroetmo sistemi torofindon “deaktiv edildiyi” an kimi miiayyon edilir.

° Razilasdirilmis signal hom sifahi, hom do vizual olmalidir. Mas., Siirticii qollarin1 “X” isarasi
formasinda garpazlasdira bilar va ya V5 Kontrollerini yera qoya bilar.

° Siqnal Ittifaqg Zonasinda dayanan Siiriicii torafindon verilmolidir.

°  Siiriiciilora hamginin “3-2-1-dayan” demokla do, Bacarigqlarin Dayandirilma Vaxtinin yaxinlasdiqlarini

sifahi bildirmalari tovsiya olunur.
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* Verilmis tadbirds bacariqglarin dayanma vaxtlarini geyd etmak {iciin hans1 metoddan istifads edilocayi
. tadbir torafdasinin se¢imidir. Secilmis metod toadbirden avval (masslon, stirticiilorin goriisii zamani)
. bildirilmali vo biitiin komandalar {i¢iin eyni dorocads slcatan olmalidir.

. o

Ogor tadbir ol ilo hesablama metodundan istifado etmaok niyyatindadirso, komanda 6z robot bacariqlar
. mat¢1 zamani istifads iiglin V5 robot beynini gotirmoya bilar.

Q’Q .
=
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-
3
=

Ogor todbir V5 Robot Beyindan istifado etmak niyyotindodirso, biitiin Komandalar verilmis sahoads biitiin
Robot Bacariqlar1 Matglari {iciin eyni V5 Robot Beyindan istifado etmoalidirlar.

o

Ogor tadbir Robot Bacariqlart Mate1 {igiin bir nego sahadan istifads edirss, <RSC6> qaydasinda
tosvir olundugu kimi biitiin sahslorde eyni lisuldan istifade edilmslidir. Cox sayda V5 Robot
Beyinlori ehtiyac olduqda istifads edils bilor (moasalon, “Saho 1 Beyin” va “Sahs 2 Beyin™).

° V5 kontrollerindon alds edilon standart “Siiriicii” proqrami yalniz masq li¢iin nazords tutulub vo

rosmi Robot Bacariqlart Matglari li¢ilin istifado oluna bilmoz.

Todbirlordo Robot Bacariglar:i Tapsirigi reytingi

Hor bir Robot Bacariqlar1 Mate¢i iigiin Komandalar Robot Bacariqlart Tapsirigr Xallar1 bélmosindo tasvir
olundugu kimi xal vo Bacariqlarin Dayanma Vaxti bélmasindo tosvir olundugu kimi koniilli Bacariglarin
Dayanma Zamani ilo miikafatlandirilir. Komandalar asagidaki taybreykerloro asason siralanacaq:

On yliksok avtonom kodlasdirma va on yiiksok siiriiciiliitk bacariqlarinin mat¢i xalinin comi.

On yiiksok avtonom kodlasdirma bacariqlari matg1

Ikinci on yiiksok avtonom kodlasdirma bacariqlar1 matei.

Ikinci on yiiksok siiriiciiliik bacariqlar1 matc1 bali.

Komandanin on yiiksok avtonom kodlasdirma vo on yiiksok siiriiciiliik bacariqlart mat¢1 (yoni, 1-

ci bonddoki matglar) {izro bacariqlarin dayanma vaxtlarinin an ¢ox comi.

6. Komandanin on yiiksok avtonom kodlasdirma vo siiriiciiliik bacariqlar1 matg¢larindaki bacariqlarin
dayandirilma vaxtlarinin an ¢ox comi (yoani, 2-ci bonddoki matglar).

7. Ugiincii on yiiksok avtonom kodlasdirma bacariqlart matci bali.

Uciincii on yiiksok siiriiciiliik bacariqlart matcr xal.

N W=

oo

9. Biitilin yuxarida gdstorilon meyarlardan sonra baraborliyi pozmaq mimkiin deyilsa, o zaman hansi
komandanin “on yaxs1” avtonom kodlasdirma bacariqlarina uygun oldugunu miiayyon etmok ii¢iin
asagidaki meyarlardan istifads olunacaq:

a. Sabeotlordaki triballarin say1.
b. Qirmizi hiicum zonasindaki xal veron triballarin say1.

c. Yiiksoklik soviyyasi xali.
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» Ogor barabarlik hale ds pozulmayibsa, 9-cu addimdaki proses hor bir Komandanin an yaxst Siriiciiliik
Bacariglar1 Matgina da totbiq olunacagq.

* Ogor barabarlik hale do pozulmayibsa, todbirlor komandalara daha bir halledici siiriiciiliik bacariqlari
matct kecirmaya, yuxaridaki standart meyarlara uygun olaraq siralanmaga icazs vers bilor vo ya hor iki
komandani robot bacariqlar1 tapsirigi qalibi elan eds bilor.

:’{éf Qlobal Robot Bacariglar: Tapsirig: reytingi
=

L
<
3
7

Komandalar robotevents.com saytina naticalori yiikloyon Turnirler vo Liqalardaki Robot Bacariqlari
xallarina osason, asagidak: taybreakerloro goro qlobal soviyyads siralanacaq:

1. On yiiksok robot bacariglar: xali (bir todbirden avtonom kodlasdirma vo siiriiciiliik bacariqlari matglari
uzro xallarin comi).

2. 9n yiiksok avtonom kodlasdirma bacariqlart mat¢t xali (hor hansi bir tadbirdon).

3. 1-ci band ii¢lin istifads edilon robot bacariqlarinin matg¢larindan on yiiksok bacariq dayanma vaxti.

4. 2-ci bond ii¢lin istifads edilon avtonom kodlasdirma bacariqlart matglarindan on yiiksok bacariq dayanma

vaxti.

On yiiksok siiriiciiliikk bacariqlar1t matg¢1 xali (hor hansi bir todbirdon).

5-ci bond iigiin istifads edilon siirticiilitk bacariqlart matg¢larindan on yiiksok bacariq dayanma vaxti.

7. On yiiksok avtonom kodlagdirma bacariqlart matgi tizro xalin on erkon yigilmasi.

AN D

a. Eyni xali ilk yigan komanda eyni xal1 daha sonra yigan komandalar1 qabaqlayir, qalan hor sey
borabordir.

8. On yiiksok siiriictiliik bacariqlart matgi tizra xalin on erkon yigilmasi.

a. Eyni xal1 ilk yigan komanda eyni xal1 daha sonra yigan komandalar1 qabaqlayir, galan har sey
borabordir.

Liga todbirlori

Komandalarin bir nego giin/sessiya tizro yarisdigi vo Robot Bacariqlar: Tapsirigi xallarint toqgdim edo
bilacayi liga yarislarinda, reytinglor {i¢ilin istifado edilon Robot Bacariqlar1 xallar1 (an yiliksok
Avtonom Kodlasdirma vo Siiriicii Bacariqlari matc¢i iizra xallarin comi) eyni sessiya daxilindoki
Matcglardan hesablanacagq.

Maosolan, iki liga todbiri seansinda ixtiyari Komanda ii¢iin asagidaki xallara baxin:

Avtonom kodlasdirma Stiriicii bacariglar Robot bacariqlar: xah
Sessiya 1 100 100 200
Sessiya 2 150 40 190

Bu Komandanin bu tabdbir iigliin Robot Bacariqlari xali1 200 olacaq vo onlarin 1-ci Sessiyadaki xallari
yuxaridaki iki bolmads sadalanan Toadbir vo Qlobal taybreykerlor ii¢iin istifado olunacagq.
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Giris

Bir ¢ox kollec vo universitetlor artiq 6z akademik dorslorindo VEX V5 sistemindon istifado edirlor,
hotta onlarin bir ¢oxlar1 standart “VEX metal” kitabxanasindan daha ¢ox genis istehsal imkanlarina
malikdirlor. Emal vo 3D ¢ap kimi istehsal iisullart kollec mithondislik proqramlarinda ¢ox yayilib vo
diinyanin hor yerindon VEX U Komandalarinin daha tokmil qaydalar altinda ns yarada bilacoklorini
gormok {iciin sobirsizlonirik.

Kegon illords do oldugu kimi, movsiim biitiin diinyada regional turnirlorle yanasi, kulminasiya noqtosi
olan VEX Robotics Diinya Cempionatinda VEX U todbirini do ohato edacok. Istirak edon miiossisolor
minlarle golocok mithondislor qarsisinda 6z bacariqlarini siibut etmok vo haqigoton 6zlorini gostormok
sans1 oldo edacoklor. VEX U bir ¢cox universitet soviyyali mithondislik proqramlari ti¢iin mitkommal
layiho osasli alavadir vo tolabolar ii¢lin 6zlorini potensial isogdtiironlora (masalon, VEX sponsorlart)
real diinya bacariqlarini niimayis etdirmok imkan1 veroacok.

Todbir molumati

VEX U-da istirak edon bir ne¢o Universitetin torofdaglart 2024 -cii il VEX Diinya Cempionatinda asas
yarisa oalavo olaraq turnir tadbirlori kegiracoklor. Todbir detallari, qiymotlor vo VEX U todbirleri iiciin
geydiyyat molumatlar: https://www.robotevents.com saytindadir.

Oyun, Robot vo turnir qaydalari

VEX U heg¢ bir doyisikliksiz VRC Over Under sahoasindon istifads edir. VRC Over Under
sahasindon hor kas VEX U todbiri vo ya Komandasi iigilin istifado eds bilor. ©sas miisabiqa
gaydalar1 va detallari ticiin VRC Over Under Oyun tolimatina miiraciat edin.

Bu sonodds sadalanan dayisikliklor istisna olmaqla, biitiin standart Oyun, Robot va Turnir qaydalar:
burada da totbiq edilir. Qaydalar ziddiyyat toskil edarsa, bu sonadds sadalanan qaydalar vo VEX U
Sual-Cavabina dair gorarlar tstiinliik toskil edir.

Cl1
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Qayda modifikasiyalari: Saho qurulusu

VEX U oyun sahosi Sokil 40-da gostorilon doyisikliklori olan Basabas mat¢ ilo demok olar ki, eyni sokilde
qurulub.

e Sahoado VEX GPS kod zolagi1 qurasdirilmalidir

* Baslangicda sokil 40-da gostorildiyi kimi meydanda on iki (12) yasil Triball olur

+ Baslangicda sokil 40-da gostorildiyi kimi, biitiin dérd (4) ittifaq Triballar1 Mat¢ Yiik Zonalarinda olur.

* Komandalar svvaldon yiiklomas ii¢lin hor Robota bir (1) yasil Triballdan istifads edirlor

* Hor Komandada Matg Yiikii kimi istifado edilon iyirmi (20) Triball var, onlardan on (10) adadi Avtonom
Period orzindo toqdim edils bilor.

Sakil 40: VEX U saha qurulusu
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Qayda modifikasiyalari: Oyun

<VUG1> Foarqli baslangic plitalari. <SG1> gaydasindaki biitiin kriteriyalar yazildigi kimi do totbiq
olunur. Lakin, har bir Komandanin Baglangic Plitolorinin yerlori Sokil 41-do gostorildiyi kimi doyisdirilir.

Sakil 41: VEX U Starting Positions

<VUG2> Forqli ilkin yiiklor. <SG4> qaydasindaki biitiin kriteriyalar yazildig1 kimi ds totbiq olunur. Lakin,
[1kin yiik kimi istifado edilon Triballar standart (yasil) Triballlardir. ittifaq triballari iso Sokil 40-da
gOstorildiyi kimi Matg¢ Yiik Zonalarinda baslayir.

<VUG3> Foarqli avtonom zonalar. Avtonom Period arzinde Robotlar Neytral Zonalarin raqib
Komandanin torafindoki plitalars, Triballlara vo ya Saho Elementlorine toxuna bilmoazlor. Lakin,
Robotlar istonilon vaxt Hiicum Zonalar1 arasinda sarbast harakat eda bilor. <SG9> gqaydasinin biitiin
digor hissolori yazildiqlart kimi totbiq olunur.

<VUG4> Foarqli matc yiikil tagdimati. <SG6> qaydasindaki “1” bondi Mat¢ Yiikiiniin toqdimat
formasina icazo verilon yegano iisuldur. Mat¢ Yiiklori birbasa Mat¢ Yiik Zonasina yerlosdirilmali vo
homin Komandanin Robotu ilo tomasda olmazdan avval Siiriiciiniin slindon ¢ixmalidir.
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<VUGS> Farqli Matc Yiikii alcatanligi. Avtonom Period arzinds on (10)-a qodor Mat¢ Yiiki
toqdim edilo bilor. Avtonom Period arzinds toqdim olunmayan istonilon Mat¢ Yiklorindon
Siiriiciin Idaroetmosi Dovrii orzindo istifados oluna bilor.

Qeyd: Avtonom va siiriicii idaraetmasi period arasinda mat¢ yiiklari tagdim edila bilmaz. Hor
iki komanda, <VUT4>-da tasvir olundugu kimi, avtonom period erkan bitirmaya razilasarsa,
bu, ham da siiriicii idaraetmasi dovr baslayana qador matg yiiklonmasinin tagdimatinda fasila
oldugunu bildirir.

<VUG6> Foarqli Avtonom Qolaba Xali. Bu qayda <SC7> gqaydasini avoz edir. Avtonom Qalabo Xali,
Avtonom Periodun sonunda asagidaki tapsiriqlar1 yerina yetirmis istonilon Komandaya verilir:

« Oz ittifaq triballarinin hor ikisini sobotlors yerlosdirmisdir.
* Avtonom dovrii hor iki robotunu 6z yiiksoklik borusu ilo tomas etdirmisdir.

» Digor he¢ bir gaydant pozmamisdir.

Qayda modifikasiyalari: Turnir

<VUT1> 2 komandali ittifaglar formati avozine VEX U matg¢lar1 Komanda Komandaya qars1 formatinda
oynanilacaq. Hor Komanda hor Matg¢da iki (2) Robotdan istifads edocak.

a. Komandalara istodiklori qodor Robot hazirlamaga icazo verilir, lakin verilmis Matg¢ li¢lin yalniz iki (2) -
<VURI1>-ds tosvir olundugu hor dlgiidon biri - oyun sahasina gatirilo bilar.

b. Biitiin Robotlar yarisa buraxilmazdan avval toftisdon kegmolidirlar.

<VUT2> Kvalifikasiya Mat¢lar1 VRC turnirinds oldugu kimi, lakin <VUT1>-ds tosvir edilon yenidon
islonmis 1v1 formatinda kegirilacak.

<VUT3> Eliminasiya matg¢lar1 VRC turnirinda oldugu kimi, lakin Ittifaq Se¢imi olmadan kegirilocak.
Yarisin sonunda bir Komanda turnirin ¢empionu elan edilocok.
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<VUT4> Hor basabas mat¢in avvalindo 45 saniyalik (0:45) avtonom dovr olacaq.

. a. Avtonom Dovr oarzindoe insanlarin Robotlarla tomas1 qoti qadagandir.

i. Qaydalara uygun olaraq daxil edilmis Mat¢ Yiiki Triballarint askar etmok ii¢lin sensorlardan
. istifade bu qaydanin pozulmas1 hesab edilmir.

)
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=

b. Ogor hor iki Komanda 45 saniye ke¢momis 0z isini basa vurarsa, onlar Avtonom Periodu erkon bitirmak
istadiklorini bildirmoek imkanina malikdirlor. Hom Komandalar, hom do Bas Hakim hamisi “erken dayanma”
signal1 barado raziliga golmoslidir. Bu tolab deyil vo signalin se¢imi biitiin Komandalar ti¢iin todbirdo,
masalon, Siiriiclinlin gorisii zaman1 miloyyan edilmoalidir.

<VUTS5> Siiriicii Idaroetmosi Periodu 75 saniyoaya (1:15) qisaldilir vo dorhal Avtonom Miiddatdon
sonra goalir.

<VUT6> <g8> qaydasinin kicik doyisdirildiyi formada - har robot ii¢iin mat¢ zamani ittifaq
zonasinda ii¢ (3) siiriiciiniin olmasina icazs verilir.

<VUT7> VEX U istirake1 tolabalor ligiin gortlor.

a. VEX U Komandasinin biitiin tizvlori orta tohsildon sonraki moarhalads tohsil almali vo ya VEX Robotics
Diinya Cempionatindan avvalki alt1 (6) ay orzinds orta tohsildon sonraki tohsil diplomu, sertifikat vo ya
digor ekvivalent gazanmis olmalidirlar. Bu qaydanin maqsadi ilin ortasi miiassisoni bitiron Talabaloro
hols do yarisma movsiimiinii basa vura bilmok imkan1 vermakdir.

b. Orta tohsildon sonraki tohsil almayan pesokarlar VEX U Komandasinda istirak etmak hiiququna malik
deyillor.

c. Hom orta moktobdo, hom do orta tohsildon sonraki morholodos eyni anda qeydiyyatdan ke¢mis
soxslor VEX U Komandasinda istirak etmok hiiququna malik deyillar.

d. VEX U Komandasinin iizvlari mévsiim ii¢iin yalniz bir (1) VEX U komandasinda istirak eds bilarlar.
Bax <G4>.
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Qayda modifikasiyalari: Robot Bacariqlar1 Tapsirigi

VRC Qosma B: Robot Bacariqlar1 Tapsirigiindaki biitiin qaydalar totbiq olunur, asagida qeyd olunanlardan
doyisikliklordon basqa bir doyisiklik yoxdur. Komandalara VEX U Robot Bacariqlar1 Tapsirigi Matglarinda
<VUTI1>, <VUT6> vo <VURI> ii¢iin hor iki Robotdan istifado etmoys icazs verilir.

99999999

Sokil 42: VEX U Bacariglar mat¢inin baslangic qurulusu

<VURS1> Sokil 42-do gostorildiyi kimi, Robot Bacariqlar Mat¢ina Baglangic Plitalorin hor bir dostindo bir
robot baslamalidir. Tokca bir Robot istifads olunursa, o, Baglangic Plitolarinin hor iki dostindo baslaya
bilor. <SG1> qaydasinin biitiin digor hissolori qlivvodadir.

<VURS2> Sahs standart Robot Bacariqlar1t Matc¢i sahosi ilo eyni sokildo qurulub. Lakin, qirx dord (44)
Matc¢ Yikii Triballlar1 Sokil 42-do gostorildiyi kimi iyirmi iki (22) dostdon ibarat iki dosto boliiniir,
bunlar yalniz miivafiq Mat¢ Yiik Zonasi vasitasile toqdim edils bilor. <SG3> qaydasinda qeyd olunan
istisnalar xaric, he¢ bir Mat¢ Yiiklomo Zonas1 iyirmi iki (22) Mat¢ Yiikiindon ¢ox yiik qobul etmamolidir.

Qeyd: Qayda <VUG4> hala do Robot Bacariglart Matg¢larina tatbiq edilir. Qayda <RSC3c>
Avtonom Kodlasdirma Bacariglart Mat¢lart zamani qiivvada olacagq..

<VURS3> <RSC5> qaydasinda gostorilon Yiiksoklik Saviyyasi hor iki Robot ii¢iin istifade olunur.
Masolon, hor iki Robot B yiiksoklik soviyyasine c¢atarsa, o zaman Komanda iimumi 20 xal alacagq.
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B8 Qayda modifikasiyalari: Robot
B <VURI1> Komandalar hor matcda iki (2) Robots istifado edo bilorlor.

a. Hor iki Robot yalniz asagidaki materiallardan hazirlana bilar:

i. Rasmi VEX Robotics mahsullari.

ii. Komandanin 6ziiniin istehsal etdiyi hissalar.
iil. Satigsda olan yay vo borkidicilar.

iv. Qaydalara uygun elektronik sistem.

v. Qaydalara uygun olavo elektronika.

b. Robotlardan biri Mat¢in avvalinds 24” x 24” x 24” 6lglisiindon kigik olmalidir.

c. Robotlardan biri Mat¢in avvalinda 157 x 15” x 15” 6lglistindon kigik olmalidir.

Komanda yaradilmasi

Biz Universitetlorin qlobal yarisda qarsilasmasini istoyirik. Maoktablar bir Komanda ils
mohdudlasmir vo Komandanin torkibinds bir ne¢go moktobdon sagirdlor istirak eds bilor.
Lakin timid edirik ki, hor bir Komanda bir (1) ali tohsil miiessisaosindon olacaq vo onu qiirurla
tomsil edacok. (masalon, “Klarkson Universiteti” vs. “UC Santa Barbara”). Olbatto ki,
universitet saviyyoli “kurs” Komandalar1 vo qarisiq torkibli Komandalar qosulmaga tosviq
olunur! Bununla bels, <VUT7>-do qeyd edildiyi kimi, orta moktabi hols bitirmomis sagirdlar,
“ikili qeydiyyatdan keg¢salor” belo vo ya orta tohsildon sonrak: kurslarda istirak etsolar belo,
VEX U-da istirak etmok hiiququna malik deyillar.
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